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PREFACIO

El VS-606V7 de YASKAWA es un inversor pequefio
y simple; tan facil de usar como un contactor. Este
manual de instrucciones describe la instalacion, el
mantenimiento, la inspeccion, la busqueday
resolucion de problemas, asi como las
especificaciones del VS 606 V7. Lea completamente
este manual de instrucciones antes de iniciar la
operacion.

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION

Precauciones generales

Algunos dibujos de este manual aparecen sin las cubiertasy protecciones con €l fin
de describir los detalles con mayor claridad. Asegurese de volver a colocar en su
lugar todas las cubiertas y protecciones antes de operar este producto.

Cuando sea necesario es posible que se modifigque este manual debido alas mejoras
a producto o alas modificaciones o cambios en las especificaciones.

Estas modificaciones se reflgjan mediante un nimero de manual revisado.

Para solicitar un gemplar de este manual, en caso de que su gemplar se haya
dafiado o perdido, péngase en contacto con su representante de Y ASKAWA.
YASKAWA no es responsable de las modificaciones que el usuario haga al
producto, si sellevan a cabo, se anularala garantia.




NOTAS PARA UNA OPERACION SEGURA

L ea completamente este manual de instrucciones antes de efectuar |a instalacion,
operacion, manteniminento o inspeccion del VS-606V 7. En este manual, lasNOTAS
PARA UNA OPERACION SEGURA se clasifican como “ADVERTENCIA” o
“PRECAUCION".

/\ ADVERTENCIA

Indica una situacion potencialmente peligrosa que, si no se evita, podria causar la
muerte o |esiones personales graves.

/\ PRECAUCION

Indica una situacién potencialmente peligrosa que, si no se evita, puede causar lesiones
personales menores o moderadas y dafios al equipo. También puede utilizarse como
sefial de alerta contra practicas riesgosas.

Ademés, los elementos que se inscriben en también pueden causar

accidentes fatales en algunas situaciones. En cualquiera de | os casos siga estas notas
importantes. | /\ PRECAUCJON

Estos son |os pasos que se deben tomar para asegurar una
operacion adecuada.



Advertencias para el marcado de UL/cUL

No conecte ni desconecte el cableado, ni lleve a cabo verificaciones de sefiales
mientras esté encendida la fuente de alimentacion.

El capacitor interno del inversor sigue cargado de energia aun después de que se
apaga la fuente de alimentacién. Para evitar choques el éctricos, desconecte todala
corriente antes de dar mantenimiento al inversor. Después, espere por |0 menos un
minuto después de que se desconecta la fuente de alimentacién y de que todos los
indicadores estén apagados (OFF).

No lleve a cabo una prueba de voltaje no disruptivo en ninguna pieza del inversor.
Este equipo electronico utiliza semiconductores y es vulnerable a voltgje alto.

No retire la cubierta del operador digital o la cubiertalisaamenos que esté apagada
(OFF) lafuente de alimentacion. Nuncatogue el tablero de control impreso (PCB)
cuando esté encendida |a fuente de alimentacion.

El inversor no es adecuado para usarse en un circuito capaz de proporcionar mas de
18,000 RM S amperios simétricos, maximo 250 voltios (unidades clase 200V) or
18,000 RM S amperios simétricos, maximo 480 voltios (unidades clase 400V).

/\ PRECAUCION

(Pag. ref.)
Los cables de voltaje bajo se conectarancon Clase . .............. 22




RECEPCION

/\ PRECAUCION

(Pag. ref.)
* No instale ni opere ningun inversor que esté dafiado o al que le falten
piezas.

Si no se observan estas precauciones, se pueden ocasionar lesiones personales o
danosal eqUIPO. . . ..ot 14-16

MONTAJE

/\ PRECAUCION

(Péag. ref.)

* Levante el gabinete por la aleta de enfriamiento. Cuando mueva la unidad,
nunca la levante por el estuche de plastico o las terminales cubiertas.

Delo contrario, se puede ocasionar que se caigalaunidad y que se causen dafios a

lamMiSMaL. . . 18
* Monte el inversor sobre material no inflamable (por ejemplo, metal).
Si no se observan estas precauciones, se puede ocasionar unincendio. .. ... 18

« Cuando monte las unidades en un gabinete, instale un ventilador u otro
dispositivo de enfriamiento (chasis abierto) para mentener la temperatura
de la toma de aire a menos de 122°F (50°C).

El sobrecalentamiento puede ocasionar un incendio o puede dafiar la unidad. 19

« EIVS mini J7 genera calor. Para un enfriamiento efectivo montelo en
posicion vertical.

Consulte la figura “Dimensiones de montaje” en la pagina 18.




CABLEADO

/\ ADVERTENCIA

(Pag. ref.)
 Inicie el cableado Unicamente después de haber verificado que la fuente de
alimentacion esté apagada.
Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques el éctricos
OINCENAIOS. . . . v ittt 22
« Unicamente personal calificado debe realizar el cableado.
Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques eléctricos
OINCENAIOS. . . . v ottt e 22
» Cuando se esté llevando a cabo el cableado del circuito de paro de
emergencia, verifiquelo completamente antes de la operacion.
Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar |esiones personales.22

/\ ADVERTENCIA

(Péag. ref)
» Asegurese de conectar a tierra la terminal de conexion a tierra O de
acuerdo con el cédigo local de conexibn a tierra.
Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques eléctricos
OINCENAIOS. . . .ttt 25
» Parala clase 400V, asegurese de conectar a tierra el suministro neutral
para ajustarse a los requerimientos de CE.
Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques eléctricos
OINCENAIOS. . . . v ittt 25




/\ PRECAUCION

(Péag. ref.)
Verifique que el voltaje nominal del inversor coincida con el voltaje de la
fuente de alimentacion de CA.
Si no se observan estas precauciones, se pueden ocasionar lesiones e incendios.
No realice una prueba de voltaje no disruptivo del inversor.
Esto podria ocasionar que se dafien los elementos del semiconductor.
Para conectar modulos de frenado, una unidad de resistencias de frenado
0 una unidad de frenado, siga los procedimientos que se describen en este
manual.
Una conexién indebida puede causar unincendio. . .................... 25
Asegurese de apretar los tornillos terminales del circuito principal y del
circuito de control.
Si no se observan estas precauciones, se puede ocasionar un malfuncionamiento,
dafosS 0 iNCENdIOS.. . . . oo 22
Nunca conecte la fuente de alimentacion del circuito principal de CA a las
terminales de salida U, Vy W.
Se dafiara el inversor y esto invalidardlagarantia. ..................... 22
No conecte ni desconecte alambres o conectores cuando la energia esté
aplicada al circuito.
Si no se observan estas precauciones, se pueden ocasionar |esiones personal es.
No cambie el cableado de sefial o control durante la operacion.
Se puede danar lamaguina o el inversor.




OPERACION

/\ ADVERTENCIA

(Pag. ref.)

« Unicamente encienda la fuente de alimentacion de entrada

después de reemplazar el operador digital o la cubierta lisa

(opcional).

No retire el operador digital o las cubiertas mientras haya flujo

de corriente.

Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques

eléctricos.
* Nunca haga funcionar el operador digital ni las palancas de

buzamiento con las manos mojadas.

Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques

eléctricos.
* Nunca toque las terminales mientras haya flujo de corriente, ni

siquiera cuando esté detenido el inversor.

Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques

eléctricos.
» Cuando se seleccione la funcion de reintento por fallas

manténgase alejado del inversor o de la carga, ya que puede

reiniciar repentinamente después de haber sido detenido.

(Construya €l sistema de la méaquina de manera que se asegure €l bienestar del

personal, aun cuando sereinicie €l inversor.) Si no se observan estas advertencias,

se pueden ocasionar lesionespersonales. . . ... 60
* Cuando se selecciona la operacion continua después de la

recuperacion de energia, manténgase alejado del inversor o de

la carga. Este puede reiniciar de manera inesperada después

de haber sido detenido.

(Construya €l sistema de la méaquina de manera que se asegure €l bienestar del

personal, aun cuando sereinicie €l inversor.) Si no se observan estas advertencias,

se pueden ocasionar lesionespersonales. . . ... 55
» Siendo que se puede desactivar el botén de paro del operador

digital mediante una configuracion de funcion, instale un

interruptor de paro de emergencia externo por separado.

Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar lesiones

personales.
» Si se reinicia una alarma con la sefial de operacion encendida,

el inversor se reinicia de forma automatica. Reconfigure la

alarma sé6lo después de haber verificado que esté apagada la

sefal de operacion.

Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar |esiones personales.27




OPERACION (Cont.)

/\ PRECAUCION

(Péag. ref.)
* Nunca toque el disipador de calor o la resitencia de frenado, ya
gue sus temperaturas pueden ser muy altas.
Si no se observan estas precauciones, se pueden ocasionar
guemaduras fisicas graves.
» Siendo que es facil cambiar la velocidad de operacion de baja a
alta, verifigue el margen de trabajo seguro del motor y de la
magquina antes de la operacion.
Si no se observan estas precauciones, se pueden ocasionar lesiones
personales y dafios ala méquina.
» Si es necesario, instale por separado un freno de tension.
Si no se observan estas precauciones, se pueden ocasionar lesiones
personales.
* No cambie las sefiales durante la operacion.
Se puede dafiar lamaguina o el inversor.
» Todos los parametros del inversor se han configurado
previamente en la fabrica. No cambie las configuraciones si no
es necesario.
Sepuededanar €l INVErSOr.. . ... ..o e e 28

MANTENIMIENTO E INSPECCION

/\ ADVERTENCIA

(Péag. ref.)

* Nunca toque las terminales de alto voltaje en el inversor.

Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques el éctricos. 127
» Desconecte toda la energia antes de llevar a cabo el

mantenimiento o la inspeccion. Después espere por [o menos

un minuto después de que se haya desconectado la fuente de

alimentacion y de que se hayan apagado todos los LED y los

LED de CARGA.

L os capacitores se descargan lentamente y pueden ser peligrosos. . . ... ... 127




/\ ADVERTENCIA

(Pag. ref.)
No realice una prueba de voltaje no disruptivo en ninguna parte
del VS-606V7.
Este equipo €electrénico utiliza semiconductores y es vulnerable aalto voltaje. 127
Unicamente personal autorizado debe realizar el
mantenimiento, inspecciones o reemplazos de piezas.
[Antes de la operacion retire todos |os objetos metalicos (relojes, pulseras, etc.)]
(Utilice herramientas que estén aisladas en contra de choques el éctricos.)
Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques el éctricos.127

/\ PRECAUCION

(Pag. ref.)
El tablero de control de PC emplea los IC de CMOS.
No toque los elementos CMOS.
Se pueden dafiar f&cilmente por la electricidad estatica.
No conecte ni desconecte los cables, el operador digital, los conectores o
el ventilador de enfriamiento cuando la energia eléctrica esté aplicada al
circuito.
Si no se observan estas precauciones, se pueden ocasionar lesiones personales. 127

Otros

/\ ADVERTENCIA

(Pag. ref.)
Nunca modifique el producto.
Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques el éctricos o
lesiones personalesy se invalidarala garantia.

10




ETIQUETA DE ADVERTENCIA

Una e queta de advertencia aparece en la cubierta frontal del inversor, como se
muestraabajo. Sigalasinstrucciones paramangjar el inversor.

PLASTIC
CASE

ESNT éng/ASTO'R
LAMP ]
||_NAMEPLATE

)

| ) S
\/VARNING/<

DISPLAY

Warning Display

AWARN‘NG - Risk of electric shock,

» Read manual before instalting
® Wait t minute for capaclitor discharfe after
A dlsconnegtIng Power Supply.
e To conform to €€ reQulrements, Make sure
to ground the suPPlY neutral.

A\ AVERT ISSMENT 8130t igse - o

e Lisez manuel avant d'installer
& Attender 1 minute apres d*dtachment d'éigctririté,
) A JusceQu-h les condensateurs sont décharfés
® Sovez % la masse la-source neulre alin de
satislaire les reglements de la Conformité (€.,
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1. RECEPCION

Después de desempacar €l VS-606V 7, verifique lo siguiente:

» Verifigue que los nimeros de las piezas concuerden con laorden de comprao con la
hoja del empague.

* Reviselaunidad para detectar si existen dafios fisicos que se puedan haber produ-
cido durante € envio.

Si falta 0 esta dafiada alguna pieza del VS-606V 7 llame inmediatamente al servicio.

 Revision de la placa de caracteristicas

Normas de seguridad de EUA y Canada paratipos trifasicos 200V CA, 0.13HP
(0.2kW)

MODELO DE INVERSOR ——— | MODEL: CIMR-J7AU20P1 spec: 20P10

ESPEC. DEENTRADA — | INPUT: 3PH 200-230VAC 5060Hz 1.1A

ESPEC. DE SALIDA | OUTPUT:3PH 0-230VAC MAX. 0-400Hz 0.8A

LOTE NO. - , .

SERIE NO. LOT NO: MASS: 0.5Kg MASA
—— | SERNO: PAG:

SOFTWARE

FILE NO: E131457
INSTALLATION CATEGORY Il IP20 Ms

MODELO CIMR-V7/AU20P1
No. | Salida de motor maxima aplicable
INVERSOR OP1 0.13 HP (0.1kW)
oP2 0.25 HP (0.2kW)
SERIE VS-606V7 OP4 0.5 HP (0.4kW)
OoP7 1 HP (0.75kw)
1P5 2 HP (1.5kW)
2P2 3 HP (2.2kW)
3P0 4 HP (3.0kW)
3P7 5 HP (3.7kW)
5P5 7.5 HP (5.5kW)
7P5 10 HP (7.5kw)
No. Tipo
A | Con operador digital (con volumen) | s—
B | Sin operador digital (con volumen)
C | Con operador digital (con volumen)
No.| Clase de voltaje
B |Monoféasico 200VCA

N

Trifasico 200VCA
Trifasico 400VCA

Nota: Pngase en contacto con su
representante de Y ASKAWA parad
tipo sin disipador de cdor.

IS

No. Especificaciones
Especificacion UL (especificacion U.S.)

C

14



ESPEC., continuacion
20P10

1
Monofasico 200VCA No. | Salida de motor maxima aplicable No. Estructura protectora
2 Trifasico 200VCA OP1 0.13 HP (0.1kW) 0 Chasis abierto
Trifasico 400VCA OoP2 0.25 HP (0.2kW) (IP20, 1PO0) *1
OP4 0.5 HP (0.4kW) 1 Gabinete montado en pared
oP7 T HP (0.75kW) (NEMA 1) *2
iP5 2 HP (L.5KW) 7 lChasis apierto (IPZO?
Tipo de gabinete superior
2P2 3 HP (2.2kW)
3P0 4 HP (3.0kw)
3P7 5 HP (3.7kW)
5P5 7.5 HP (5.5kW)
7P5 10 HP (7.5kW)

*1 Del cédigo No. OP1 al 3P7 son IP20.
Siempre retire ambas cubiertas, la superior y
la inferior cuando utilice los inversores 5P5 y
7P5 como tipos de chasis abierto 1P0O.
*2 Del NEMA 1 “OP1” al “3P7” son opcionales.
Del NEMA 1 “5P5" y “7P5” son estandar.

15



2.

IDENTIFICACION DE LAS PIEZAS

Digital operator(with volume)
oL JVOP-140
ed for setting or changing constants.
TERMINAL COVER OPERATOR Us setting or ¢l qg 8
Frequency can be set using volume.
WIRING HOLES | ’
FOR CONTROL .
CIRCUIT Digital operator(without volume)
WIRING FRONT -
E?R% IL\JA%lN I NAMEPLATE Used for setting or changing constants.
T HiRpe.2 > ,
GROUND ™ SgIN S COOLING FAN
TERMINAL €M BOTTOM : ,
COOLING FIN \ - OVER Blank cover(optional)
FAN COVER In models with blank cover, the blank
cover is mounted in place of the digital -
e oprator.
)
{} Opening the covers
- T [¥]| _Recuincy semvGvoLumE
INPUT = O STATUS DISPLAY LAMP
)
ESV%TACR}LTY\ '“ TERMINAL RESISTOR SWITCH FOR
\ oD COMMUNICATION CIRCUIT
= / YOUIACECURENT CHANGE SWITCH FOR ANANLOG
= Mg L NPT — GSE%EENCYSEHWG
sion .~ [TEglale et - ONTROL CIRCUITTERMINAL 2= ail]| STATUS DISPLAY Lawtp
g GlGoIoY ol v () A7 TERMINAL RESISTOR SWITCH
BAR AT AT A AT I BRI () A FOR COMMUNICATION CRCUT
MAIN CIRCUITTERMINAL 1 2
T T BLOCK = ° =Pt VOLTAGE/CURRENT CHANGE
INPUT RG] | SWITCHFOR ANANLOG
POLARITY ——— Eq (it |=fiv T FREQUENCY REFERENCE INPUT
_ GROUNDTERMINAL | [FEacsececes {11 CONTROL CIRCUIT
SITCH fraglccessoced TERMINAL BLOCK
CIMRV74%40P2, 40P4, 40P7, 415, 42P2 20T },MAlN CIRCUIT TERMINAL
21P5, BOP7 B1P5 B4R PR sLock
GROUND TERMINAL
CIMR-V7#%20P1, 20P2, 20P4, 20P7
BOP1 BOP2
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Contrato terminal del circuito principal

El contrato terminal de laterminal del circuito principal difiere dependiendo del
modelo del inversor.

CIMR-V7=C20P1-20P7, BOP1 to BOF4

R/L1 ‘SILE T3

+1

Ui

+2

B1

@ |

W'I'E]Wr"l"%'

= lay

CIMB-V7+=C21P5, 22P2, BOP7, B1P3, 40P2 10 42P2

+1

+2

R/L1

SiL2 | T3

B1

B2

ur 1iWT 2

wra)

S

CIMR-V7+(C24P0, B2P2, 43PQ, 44P0

D

i lsneitas] — et | +2 | B2 | B2 lumi |WT2 wrra]
CIMR-V7+CB4P0 _
RA1|&L2] — | +1 +2 | B1 | B2 |UT [ VT2 |WIT 3|

D

S

A continuacién se muestra el contrato terminal para 200/400V, series de entrada del
modelo trifésico 7.5/10 HP (5.5/7.5Kw).

CIMR-V7*A25P5, 27P5, 45P5, 47P5

S

S

R/L1

S/L2

T/L3| —

+1

+2

B1

B2

U/m

V/T2

W/T3
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3. MONTAJE

e Seleccion de ubicacion para montar el inversor

Asegurese de que €l inversor esté protegido de las siguientes condiciones:

» Frioy caor extremos. Ultilicese solamente dentro del margen de temperatura
ambiental (para el tipo de chasis abierto): de 14 a 122°F (de -10 a +50°C).

* Lluvia, humedad.

* Rociosy salpicaduras de aceite.

* Rociossalino.

» Luz solar directa. (Evitese el uso en exteriores).

» Gases corrosivos (por g emplo, gas sulfurado) o liquidos.
» Particulas de polvo o de metal en € aire.

e Golpesy vibracion.

* Ruido magnético. (Por giemplo: maguinas para soldar, dispositivos de potencia,
etc.)

e Altahumedad.
» Sustancias radioactivas.

e Combustibles: thinner, solventes, etc.

18
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« Dimensiones de montaje

Paramontar el VS 606 V7, se requieren las siguientes dimensiones.

Salida de motor

Voltaje maéaxima aplicable Longitud de A
HP (Kw)
200V Monofasico Menos de Mas de
trifasico 5 HP (3.7 Kw) 1.18 pulgadas (30mm)

400V trifasico

200V trifasico 7.5 HP (5.5 Kw) Més de
1.97 pulgadas (50mm)

400V trifasico 10 HP (7.5 Kw)

iPrecaucion!

1. Las dimensiones anteriores son comunes tanto parael tipo de chasis abierto (P00,
|P20) como para el tipo NEMA 1.

2. Retire siempre las cubiertas superior einferior cuando utilice 200/400V, 5.5/
7.5Kw (7.5/10 HP) como tipo de chasis abierto.

19



« Componentes de montaje/desmontaje

Desmontajey montaje del operador digital y las cubiertas

NOTA: Monte €l inversor después de retirar
la cubierta frontal, el operador digital y la
cubiertaterminal.

 Desmontaje dela cubierta frontal
Utilice un desarmador para aflojar el
tornillo de la superficie de la cubierta
frontal en €l sentido delaflecha 1 para
retirarla. Después presione en los lados
derecho e izquierdo en el sentido de la
flecha 2 y levante la cubierta frontal en el
sentido de laflecha 3.

« Montajedelacubiertafrontal
Monte la cubiertafrontal en el orden
inverso del procedimiento anterior para
retirarla.

» Desmontaje delacubiertaterminal
cuando las dimensiones “W” (ancho)
son 4.25” (108mm), 5.51” (140mm), o
6.69” (170mm)

Después deretirar la cubierta frontal,
presionelosladosderecho eizquierdo en el
sentido de laflecha 1y levante la cubierta
terminal en el sentido de laflecha 2.

» Desmontaje delacubiertaterminal
cuando lasdimensiones “W” (ancho)
son 7.09” (180mm)

Utilice un desarmador para aflojar €
tornillo en la superficie de la cubierta
terminal en el sentido de laflecha 1 para
retirarla. Después presione los lados
derecho e izquierdo en el sentido de la
flecha2y levantelacubiertaterminal en el
sentido de laflecha 3.

« Montajedelacubiertaterminal
Monte la cubiertaterminal en el orden
descendente del procedimiento anterior
pararetirarla
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Desmontaje del operador digital
Después de retirar la cubierta frontal,
levante |os lados superior e inferior
(seccion A) del lado derecho del operador
digital en el sentido de laflecha 1.

Montaje del operador digital

Monte el operador digital en el orden
inverso del procedimiento anterior para
retirarlo.

Desmonaje dela cubiertainferior
cuando lasdimensiones“W” (ancho)
son 4.25” (108mm), 5.51” (140mm), o
6.69” (170mm)

Después de retirar lacubiertafrontal y la
cubiertaterminal, incline lacubierta
inferior en el sentido de laflechal con la
seccién A como punto de soporte.

Desmontaje de la cubierta terminal
cuando lasdimensiones“W” (ancho)
son 7.09” (180mm)

Después de retirar la cubiertaterminal
utilice un desarmador para aflojar €l
tornillo sujetador en el sentido de laflecha
1 pararetirarla

Montaje dela cubiertainferior
Monte la cubiertainferior en el orden
inverso del procedimiento anterior para
retirarla




4. CABLEADO

 |Instrucciones de cableado

(1) Conecte siempre las terminales de entrada de energiaR/L1, S/L2y T/L3 (R/L1,
S/L 2 para modelo monofasico) y la fuente de alimentacion por medio de un
interruptor termomagnético de carcaza moldeada (MCCB). Nunca los conecte a U/

T1,VIT2, W/T3.

El inversor monofésico (clase 200V) puede conectarse a una entrada trifasica de
200V. Sin embargo, cuando laterminal T/L3 se conecta al modelo monofasico,
nunca utilice laterminal para otros propositos.

Terminales de conexion de la fuente de alimentacion del inversor

Producto de especificaciones de la
fuente de alimentacion para la
entrada del modelo trifasico de
200V

CIMR-V7OO2000

Producto de especificaciones de la
fuente de alimentacion para la
entrada del modelo monofasico de
200V.

CIMR-V7OOBOOO

Producto de especificaciones de la
fuente de alimentacion para la
entrada del modelo trifasico de
400V

CIMR-V7O04000

Conectar a R/L1, S/L2, T/L3

Conectar a R/L1, S/L2

Conectar a R/L1, S/L2, T/L3

(2) Conecte los cables del motor alasterminalesU, V y W en el lado de la salida del
circuito principal (fondo del inversor).

(3) Si esmuy grande la distancia de cableado entre el inversor y el motor, reduzcala
frecuencia portadora del inversor. Para mayores detalles, consulte “Reduccion de
la corriente de ruido o fugas del motor (n46)” en la pagina 68.

(4) El cableado de control debe tener una longitud de menos de 164 pies (50m) y debe
estar separado del cableado de la energia. Utilice alambre forrado de par trenzado
cuando introduzca de manera externa la sefial de freucencia.

(5) Apriete los tornillos en las terminales del circuito principal y del circuito de
control.

(6) No conecte ni desconecte el cableado ni realice ninguna verificacion de sefiales
mientras esté encendida |a fuente de alimentacion.

(7) Paralosinversores de clase 400V, asegUrese de conectar atierra el neutral de
suministro para g ustarse alos requerimientos de CE.

(8) Debe utilizarse un conector de bucle cerrado cuando se estén colocando los cables
de laterminal del circdito principal.

(9) Deben considerarse las desconexiones de voltaje cuando se determine el tamafio
del cable.
Se puede calcular 1a desconexion del voltaje utilizando |a siguiente ecuacion:
Desconexion de voltaje paso a paso (V) = resistencia de alambre B (Wkm) x dis-
tancia del cableado (m) x corriente (A) x 105

Seleccione el tamafio del alambre de manera que la desconexion de voltaje sea
menos de 2% del voltaje nominal normal.
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« Dimensiones de cables y tornillos de las termi-
nales

1. Circuito de control

Ajuste del par Alambre
1 : . de torsion . - . Tamafio
D licabl
Modelo | Simbolo de la terminal |Tornillo Ib » pulg. (N - imension aplicable recomendado | Tino
m) mm? AWG mm2 |AWG
alambre trenzado de 0.5
. 4.44 a5.33 20a16
Coman MA, MB, MC M3 a1.25 0.75 | 18 | Alambre
(0.5a0.6) ; 20a16
para sencillo de 0.5 a 1.25 forrado o
. equiva-
todos los |S1 para S7,P1, P2,SC,PC,R+, 1942221 alambre trenzado de 0.5 20a18 q
modelos R-,S+,S- M2 (0222025 |2 0.75 20216 0.75 | 18 lentet
,FS,FR,FC,AM,AC,RP ' ’ sencillo de 0.5 a 1.25
2. Circuito principal
Serie de entrada trifasica de clase 200V
Ajuste del Alambre
. . .| par de tor. Tamario Tamafio
Modelo Simbolo terminal Tornillo Ib « pulg. aplicable recomendado Tipo
(Nem) | mm2 |[AWG| mm? | AWG
RIL1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/TL,V/T2,W/T3 7.1a8.88 18 to
IMR-V7AA20P1 M3. 75a2 2 14
¢ oPLrg 35 1 0sa10) [%7°232| 14
RIL1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/TL,V/IT2,W/T3 7.1a8.88 18 to
IMR-V7AA20P2 M3. 75a2 2 14
¢ P2 35 1 0sa10) [07°32| 14
RIL1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/TL,V/T2,W/T3 7.1a8.88 18 to
CIMR-V7AA20P4 M3. 75a2 2 14
) 35 1 (0sa10) [97%32| 14
RIL1,S/L2,T/L3,-+1,+2,B1,B2,U/T1,V/T2,W/T3
CIMR-V7AAZ0PT M35 712888 | . |18t ) 1 Alambre
& (0.8a1.0) 14 forrado de
R/L1,S/L2,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,V/T2,W/T3 10.65a13.31 14 to vinil de
CIMR-V7AA21P5 ® M4 (1.2 1.5) 2as5 | 7 o 2 14 600V o
RIL1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/TL,V/T2,W/T3 10.65 a 13.31 14 to equiva-
CIMR-V7AA22P2 > M4 (1.2 1.5) 2as5 | 7 o 3.5 12 lente
RIL1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/TL,V/T2,W/T3 10.65 a 13.31 14 to
CIMR-V7AA24PO > M4 (1.2.a 1.5) 2as5 | 7 | 5.5 10
RIL1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/TL,V/T2,W/T3 22.19
CIMR-V7*A25P5 M5 55a8 [10to8 8 8
@ (2.5)
RIL1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/TL,V/T2,W/T3 22.19
CIMR-VT*A27P5 @ M5 25) 55a8 [10to8 8 8

Nota:

(75°C)

El tamafio del alambre esta establecido para alambres de cobre a 160°F
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Serie de entrada monofasica de clase 200V

Ajuste del Alambre
. . .| par de tor. Tamafio Tamafo Tiro
Modelo Simbolo terminal Tornillo Ib + pulg. aplicable recomendado p
(N> m) mm?2 |[AWG| mm2 | AWG
R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,VIT2,W/T3

CIMR-V7AABOP1 M35 712888 | - | 18a ) 14
@ (0.8a1.0) 14
R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,VIT2,W/T3 . .

CIMR-V7AABOP2 o m3s | (13888 1,5 .,| 182 2 14
) (0.8 a1.0) 14
R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,V/T2,WIT3 ) )

CIMR-V7AABOP4 m3s | (13888 1,5 .,| 182 2 14
) (0.8 a1.0) 14

Alambre
R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,V/T2,WIT3 . .

CIMR-V7AABOP7 M4 10.652a13.31 2ab.5 18a 3.5 12 forrado de
) (1.2a15) 14 o
R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,VIT2,W/T3 5.5 10 vinil de 600V

, , - +t1l,+2, , N y y . . . .

CIMRV7AABLPS v4 | 1065213311 | 14a 0 equiva-
@ (1.2a1.5) 10 3.5 12 lente
R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,VIT2,WI/T3 10.65 a 13.31 14 a

CIMR-V7AAB2P2 @ M4 (12a15) 2ab.b 10 5.5 10
R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,VIT2,WI/T3 M5 2(23)2 3.5a8 128a 8 8

CIMRV7AAB4PO P 10.65 . 1331 1a

. a . a
M4 (1.2215) 2as8 8 5.5 10
Nota: Eltamafo del alambre esta establecido para alambres de cobre a 160°F
(75°C)
Nota: También esta disponible la entrada trifasica para modelos de 0.1 a 0.75kw

de serie de entrada monofasica.

Serie de entrada trifasica de clase 400V

Ajuste del Alambre
: ; . par de tor. Tamafio Tamafio Ti
. ipo
Modelo Simbolo terminal Tornillo Ib  pulg. aplicable recomendado P
(N + m) mm2 |AWG| mm?2 | AWG
RILL,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/TL,V/T2,WIT3
CIMR-V7AA40P2 M4 10.65a13.31 2855 14 a ) "
d (1.2a1.5) 10
RILL,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/TL,V/T2,WIT3 ] )
CIMR-V7AA40P4 Ma |1065a1331) , .. | 1l4a ) 14
fas) (1.2 a1.5) 10
R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,V/T2,W/T3 ] ]
CIMR-V7AA40P7 Ma |1065a1331) . .. | 1l4a ) 14
@ (1.2 a1.5) 10
RILL,SIL2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/TLV/T2,WIT3 10.65 a 13.31 11a
| 2as5. 2 14
CIMR-V7AA41P5 S M4 (12a18) ass | T Alambre
RILL,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,UTL,V/T2,WIT3 10.65a 13.31 14a forrado de
CIMR-V7AA42P2 M4 2a5.5 2 14 |vinil de 600V
® (1.2a1.5) 10 :
0 equiva-
CIMR-V7AA43P0 |RILL,S/L2,T/L3,-+1,4+2,B1,B2,UTLVIT2,W/T3 106521331 ia 5 T | q i
M4 2a5.5 ente
@ (1.2a1.5) 10 35 2
CIMR-V7AA44PO [RILLS/L2 TIL3-+1+2BLB2UMLVT2WIT3 |~ 106521331 , | 14a 3 2
ao.
& (1.2a15) 10 [ 35 12
CIMR-V7*A45P5 |RILL,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,UITLVIT2,W/T3 _
M4 12.43 35a55| 22| 55 10
i (1.4) 10
CIMR-V7*A47P5 |RILL,S/L2,T/L3,-+1,+2,B1,B2,UTLVIT2,W/T3 )
M5 22.19 55a8 | 22| 55 10
@ (2.5) 10

Nota:
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« Cableado del circuito principal

L1L2L3

=

(PR (72t ) (Y ()
[E53] S50 PR

[Ejemplo de invesores
trifasicos 0.37 Kw clase
400V]

MCCB or
leakage
breaker

2
2

Heowm

=
EEEcosonocd ]
pbdosooncadl

* Fuente de alimentacion de entrada del
circuito principal

Conecte €l cableado de la fuente de alimentacion
delasterminaesde entrada Ll (R), N/L2(S) y
L3(T) [L1(R), N/L2(S) para especificaciones del
modelo monofasico]. Nuncalos conecte aU/T1,
VI/T2, W/T3, B1, B2, -, +1, 0 +2, delo contrario
se puede dafiar €l inversor. Se puede conectar €l
voltaje monoféasico a inversor pero no utilicela
terminal T/L3 para ningun otro proposito.

El voltagje del modelo monoféasico (clase
200V, 0.75kW o0 menos) se puede conec-
tar alatermina T/L3. Nunca utilicela
terminal con otros propositos .

» Conexion a tierra (utilice la terminal de

conexion a tierra &.)
Aseglresedeconectar atierralaterminal de
conexionatierradeacuerdo con el codigolocal de

conexionatierra @ . Nuncaconecteatierrael VS-
606V 7 en comun conlasmaquinasdesoldar, los
motores u otros equiposel éctricos.

Cuando se utilicen varias unidades VS-606V 7
unajunto alaotra, conecte cada unidad atierra
como se muestraen el giemplo. No forme un
bucle con los cables de conexion atierra

&

GOOD POOR

Grounding

» Conexion de las Resistencias de
Frenado (opcional).

Para conectar |as Resistencias de Frenado corte el

protector en lasterminales B1y B2.

Para proteger las Resistencias de Frenado de

sobrecalentamiento, instale un relevador de

sobrecarga térmica entre las Resistencias de

Frenado y el inversor. Esto proporcionauna

secuencia que apaga la fuente de alimentacion

mediante un contacto de disparo del relevador

térmico.

Utilice este mismo procedimiento cuando conecte

unaunidad de las Resistencias de Frenado.

Consulte la pagina 146.

» Salida del inversor

Conecte las terminales de motor aU, V, W.

Colocacion del cableado de las

terminales del circuito principal

Pase los cables através del orificio de cableado y

conéctelos. Aseglrese de montar lacubiertaen

su posicién original.
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 Cableado del circuito principal

Unicamente se proporciona aislamiento bésico paralas terminales del circuito del
control.

Es posible que sea necesario aislamiento adicional en el producto final.

* Terminales del circuito de control

Pase el cable através del orificio de cableado y conéctelo. Asegurese de montar todas
las cubiertas en la posicion original.

SASHI TP P 2IR+A-IF SIFRIFC

/’ ————{( [MAIMBIMC] CONTACT OUTPUT

S 1152]S 35 4lSCIP AISHS -ueaclrP)

i *
' @ : NP @—’OFFEON
NPN : v L I

17 13 4

20000000000 — |

A 1

‘{@MD@>®oéooooooo®}—J

MA BB MC

*  Se puede cambiar el SW1 de acuerdo con la polaridad
de lasefia de entrada de secuencia (de S1 a S7).
Comun 0V: lado NPN (configuracion de fabrica)
Comun 24: lado PNP
Consulte las paginas 83 y 93 para SW2

Cableado de las terminlaes del circuito de control

Ancho delahojadel desarmador

. 0.098 in. max
0.016 in. max (2.5 mm)

6
(0.4 mm}
e

Inserte el cable en la parte inferior del bloque de terminales, conéctelo y agjustelo con
un desarmador.

0.22n.
(5.5mm} | alongitud del alambre que sale del forro debe ser de 0.22
pulgadas (5.5mm).

P
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Abralacubierta frontal y verifique que lalongitud de latira de alambre sea de 0.22
pulgadas. (5.5mm)

D=

CONTACT CLTALT
S5R6(5 TP 1 P2RHR-FSIFRIFC]

§ 1B 2535 AECPCS HS-PMACE?

—— L

* Inspeccion del cableado
Después de completar €l cableado, se debe verificar que:

Todos los cables estén correctamente instalados.

Lostornillosy los recortes sobrantes de los cables se retiran del interior de la
unidad.

Los tornillos estén firmemente apretados.

L os cables expuestos no estén en contacto con otros cablesy terminales.

Si se proporciona el comando marcha adelante o en reversa (FWD/REV) durante
la seleccidn de referencia de operacion (n003=1) desde laterminal del circuito de
control, el motor arrancard automati camente después de que se encienda (ON) la
fuente de alimentacion de entrada del circuito principal.
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5. OPERACION DEL INVERSOR

Configuracion inicial de la seleccion del modo de control (n002) se configuraen el
modo de control V/f.

« Marcha de prueba

El inversor opera configurando la frecuencia (velocidad).

Existen tres tipos de modos de operacion parael VS-606V7:

1. Comando de marcha desde el operador digital (potenciémetro local/configuracion
digital).

2. Comando de marcha desde laterminal del circuito de control.

3. Comando de marcha desde comunicaciones (comunicaciones MEMOBUS).

Antes del envio se configuralaunidad pararecibir del operador el comando de marcha
y lafrecuenciade referencia. A continuacién se presentan las instrucciones para poner
en marchael VS-606V7 con el operador digital JV OP-140 (con potencidmetro local) o
el JVOP-147 opcional (sin potenciometro local). Para obtener mas instrucciones sobre
la operacion, consulte la pagina 37.

Se pueden seleccionar por separado |0s parametros de referencia de operacion o de
frecuencia de referencia como se muestra a continuacion.

Nombre Parédmetro
NOO3 =0 --- Activa el comando MARCHA, PARO/REINICIO del operador
Seleccion de referencia de =1 --- Activa la marcha/paro de la terminal del circuito de control
operacion =2 --- Activa las comunicaciones (comunicaciones MEMOBUS)
=3 --- Activa la tarjeta de comunicaciones (opcional)
NO0O4 =0 --- Activa el potenciometro del operador digital
=1 --- Activala frecuencia de referencia 1 (parametro 024)
—o . Activa la referencia del voltaje (de 0 a 10V) de la terminal del

circuito de control
_ Activa la referencia de corriente (de 4 a 20mA) de la terminal del

=3 — dircuito de control
Seleccién de la frecuencia -4 A_ctiv'a la referencia de corriente (de 0 a 20mA) de la terminal del
_ circuito de control
de referencia . . . . S
=5 --- Activa la referencia de linea de la terminal del circuito de control
=6 --- Activa las comunicaciones (comunicaciones MEMOBUS)
-7 Activa la referencia de voltaje (de 0 a 10V) de la terminal del
circuito del operador
g - Activa la referencia de corriente (de 4 a 20 mA) de la terminal del
circuito del operador
=9 --- Activa la tarjeta de comunicaciones (opcional)
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Pasos de operacién Pantalla del Pantalla de |LED indicador
P operador 12-LED de estado
1. ENCIENDA la fuente de alimentacién. 6.00 W
MARCHA
FREF (RUN) 9
ALARMA @
(ALARM)
2. Configure del parametro n004 al 1. 1 W
MARCHA
PRGM -
ALARMA
e
3. Configure los siguientes parametros. W
n019 : 15.0 (tiempo de aceleracion) 15.0 MARCHA
n020 : 5.0 (tiempo de desaceleracion) 5.0 PRGM ALARMA m
L
4. Parpadea F/R. W
Seleccione marcha adelante o en reversa presionando la F = MARCHA
tecla o . or jl ALARMA m
(Adelante) @
Examine la aplicacion. 0
(Nunca seleccione REV cuando se prohiba la r E u
marcha en reversa).
(Reversa)
1,
5. Configure la referencia presionando la tecla 0 60.00 MARCHA 0
FREF| |aarva o
MARCHA g
6. Presione 0.00  60.0 9
ALARMA
> FOUT °
W
7. Presione STOP  para detener la marcha. 60.0 000 | [FOUT]| |[“ARcHA ﬁ
] - M
ALARMA é?

Foco indicador de -\C')'-- o W
estado YN N

(ENC)

mn

Puntos de verificacion de la operacién

» El motor gira de manera uniforme.
» El motor giraen ladireccion correcta.

. Bllnklng (Parpadeando) (par-
padeo largo)

* El motor no presenta vibracion ni ruido anormales.

» Laaceleracion y desaceleracion es gradual .
» Fluyelacorriente de correlacion de la carga.

-
=

—

n

: Blinking @ :OFF

(Parpadeando)

(APAG)

* LosLED indicadores de estado y la pantalla digital del operador son correctos.
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« Funcionamiento del operador digital

Todas las funciones del VS-606V 7 se configuran mediante el operador digital. A
continuacion se describen las secciones de la pantallay del teclado.

Operador digital JVOP-140

Data display section Cisplay section
\
Function display LED's *\
— LED ewitchog b hpthor !
function eachihe \ L
DSPL)1s pressed. Ve — -~
The displayed data can wlll- - i OPERATOR
be changed ik e
> \: l (T | [eniTe o Freduncy sefing
. 2T | | A .
Press to swllchh__%‘__t { - lélfl_rl%l ) -’T‘J‘ii// polentiometar
between - | FD-'SPL"*:- iy ('F - L(_) 2 Changes frequency
funclion LEE's. r . il : . setting according 1o
(Y [ %ES,%—__ ] the potentiomeler.
Preas to enter he At 2
ronstant data. . i /
. . . / S
(Qisplays the conslant * Preseloincrease /| Stalus incicator Press ta un
tata whan canslan nﬂJ’data’! ;’ {same lunction with the mator.
selecting constant na.  valug. / { RUN indicator)
by IPRGM; LED.) /
Oparator ON2 terminat  Press o dacrease Press to stop the motor.
constant no.fdata {Press to reset at faults )
. valug.
{Fadr side of the operaler) ‘
I ‘
/ T IIT~~-CN2-3: GND for Operator circuit terminal
CN2-2: Operator circuit terminal
CN2-1: Operater circuit terminal {current reference)
(voltage reference)
Details of LEDs (Color in parenthasis indicates the coler of LED.)
FREF FCUT 1ouUT MMTH
Frequency reference] Cutpot frequency Ontput currert tudti-functon
setting/monitoring manitar rmonitar monitor
{GREEN}) (GREEN) {GRCEN) ({(3REEN)
s FR LCYRE PRGM
Oparalor RUN I QCALREMOTE | Canstant nofdata
command PWD/REY Selection (RED)
selection {REN
(GREEN)
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Descripcion de los LED indicadores de estado

Existen dos LED en la seccion media derecha de la cara del VS-606V 7. El estado del
inversor se indica con varias combinaciones de ON (encendido), BLINKING
(parpadeando) y OFF (apagado). El indicador RUN (marcha) y el indicador de estado

del boton| RUN | tienen las mismas funciones.

‘,‘Cﬁ- :ON : BLINKING (Long Blinking) :BLINKING @ :OFF

n

RUN [T |(Green) Operation ready - oY ‘
Durina Sto Normal Operation
AARM [ ] i(Red) @ (During Stop) ®

Para obtener mas detall es sobre como funcionan los LED indicadores de estado cuando
falle el inversor, consulte laseccion 8 “DIAGNOSTICOS DE FALLA Y ACCIONES

CORRECTIVAS’ enlapaginal29. Si se presentaunafalla, seenciende el LED
ALARMA.

Se puede restablecer lafalla encendiendo la sefial de restablecimiento defallas (o

presionando latecla =25 (paro/reinicio) en el operador digital) con la sefial

OFF (apagado) de la operacion, o apagando lafuente de alimentacién. Si esta
encendida la sefial de operacién, no se puede restablecer lafalla con la sefia de

restablecimiento de fallas.
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e Descripcion del LED

Presionando en el operador digital, se puede seleccionar cada uno de los
LED de funcion.

Lasiguiente grafica de flujo describe cada LED de funcion.
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Power OM

L Y

£ 0N

Frequency reference selting/monitor {Hz)
Sets VS-B06VT operation speed.

| HEa

L Output frequency monitor (Hz)
FOUT | Displays frequency that V5-606V7 is
v currently cutputting.
Satting disabled.
' |DSPLk kY
L~ Qutput current monitor (A)
IQUT | Displays current that VS-B06V7 is currently

L B

outpultting.
Setling disabled.

f N

LI

MNTR i

LA

Multi-functicn monitor

Descripticn of the selected monitor is
displayed.

{Reter to page 36 for detaiis.)

| IE=

LR I

F/R

L )

FWD/REV run seleclion

Sets the motor rotation direction when

run command is given by the digita! eperator.
Setting can be changed by [A]or [V ] key.

F or (forward run) = ~ £ (reverse run)

(_

If the VS-606V7
lnses power while in
one of these modes,
it will remrn to this
mode once power is
restored.

Wonitor He.

U-01: Frequency reference | FREE)
102 Durpw frequency (FOUT)
L% Qugpur cureem (IOUT)

11 t4: Oulput voltage refecence (Umit: |'V)
U 0500 virage (Uinin: 1V)
L-06: fopul tenninad status

U-07: Quzptit 12 reninal siams
U-01%; Torque nxwmicr

U-09: Faull history

UI.10: Software No.

UL Quupul pawer

U-15: Daua reception ecror

Ul-16: PID ferdbazk

LU-17: Filtinput

-1 B PITS cwiput



Regresar a

k.

X P
LO/RE

Tt

LOCAL / REMOTE Selection

~— This unction swilches the cperalion; operation
using the digital operator including frequency
sefting with potertiometer, or that using the: inpu
terminats or through communications

Setting can be changed by (Ajor [ key.

Lo (local) 7 ~EF {Remote)

| HETS

L 4

Constant No. / data
PRGM| Sets and changes data using

© 'Y constant No. (Refer to page 40}

FREF

Monitor multifucion MNTR

* Seleccion del monitor

» ([EE ) »
ENTER) | MNTR ) (B8F0) or ENTER)

Egg::nl;-m oy r Oulput woltage reference
or [ key. is displayed.
DSFL] ¥

Presione latecla . Cuando esté encendido [MNTR], se pueden

desplegar los datos seleccionando el nimero de monitor.
[Ejemplo] Monitoreo de lareferenciade voltge de salida
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* Monitoreo
Se pueden monitorear los siguientes el ementos con el parametro U

N(,)' de Nombre Descripcion
parametro
U-01 Frecuencia de referencia Hy Se puede monitorear la frecuencia de referencia.
(FREF)*1 (Igual que FREF).
U-02 Frecuencia de saliday Hz Se puede monitorear la frecuencia de salida
(FOUT)*L (Igual que FOUT).
U-03 Corriente de salida 1, |S€ puede monitorear la corriente de salida.
(louT)*! (Igual que 10UT).
U-04 Voltaje de salida V |Se puede monitorear el voltaje de salida.
U-05 Voltaje de CD Vv Sg pgede monitorear el voltaje de CD del circuito
principal.
Estado de la terminal de Se puede monitorear el estado de la terminal de
U-06 entrada*2 " |entrada de las terminales del circuito de control.
U-07 Estado de la terminal de salida*2| — Se puede monitorear gl es_tado de la terminal de salida
de las terminales del circuito de control.
Se puede monitorear la cantidad del torque de salida.
U-08 Monitor del torque % |Cuando se selecciona el modo de control V/f, aparece
en pantalla “----".
U-09 Historial de fallas (Gltimas 4 __|Aparece en pantalla el historial de las Gltimas cuatro
fallas) fallas.
U-10 No. de software — |Se puede verificar el nimero de software.
U-11 Energia de salida*3 kW |Se puede monitorear la energia de salida.
Tiempo de operacion Se puede monitorear el tiempo de operacion
U-13 . x10H . .
acumulativo*a acumulativo en unidades de 10H
Se puede verificar el contenido del error de recepcién
U-15 Error de recepcion de datos*4 — |de datos de comunicaciones MEMOBUS (el contenido
del registro de transmision No. 003DH es el mismo).
U-16 Retroalimentacion PID*s % LT;L?S;ZE?;OO(%) / frecuencia de salida maxima o
U-17 Entrada PID*5 % | + 100(%) /+ frecuencia de salida maxima
U-18 Salida PID*s5 % | + 100(%) /+ frecuencia de salida maxima

*1 No esta encendido el LED indicador de estado.
*2 Consulte el estado de laterminal de entrada/salida en la siguiente pagina.
*3 El margen de desplegado va de -99.9kW a 99.99kW.

Cuando se efectlie una regeneracion aparecera en pantallalaenergiade
salida en unidades de 0.01kW cuando sea -9.99kW o menosy en unidades de
0.1kW cuando sea mas de -9.99kW.

Cuando se encuentre en el modo de control de vector, aparecera en pantalla

*4 Esta funcién aplica solo paralosinversores 7.5/10hp (5.5/7.5kW) clase
200/400Vs.

*5 Desplegado en unidades de 0.1% cuando sea menos de 100% y en unidades
de 1% cuando sea 100% o mas. El margen de desplegado es de -999% a
999%.
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Input / Output terminal status

Input terminal status

de i
IRERND

‘
i
WYY}
_ e 1 Teminal 5115 "closed.”
i P I Teminal 52 is “closad.”
: ‘ * Terminal 53 iz “closed.”

f.rL

[

— " Terminal 34 i “closad.”
1 Tenming' S5 is “clogsed.”
. 1: Terminal 56 is “closed.”
[ 1: Temrmiral $7 is "ciosed.”
L. —_— Mo ngad

Output terminal status

#

e

14

AN NN ]
AL AA +1 *

' — 1: Termital MA-MT & 'closad.”

1 Terminat F*-PO s “clossd.”

- — 1: Terminal P2-PC “clogsd ©

Not used

Data reception error display
“ ot u"ﬁ]
At
YR Y T +

1: CRC error
1: Lata length fault
Mot used
_— — {: Parity error
1 Cver run arrgr
—— 1. Framing errar
* T meover
— —————————— Mot used
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Método de desplegado del historial de fallas

Cuando se selecciona U-09, aparece en pantalla un cuadro de cuatro digitos. Lostres
digitos de la derecha muestran la descripcion de lafalasy el digito de laizquierda
muestra el orden de lafalla(de uno acuatro). El nimero 1 representalaultimafalay
seusa2, 3, 4, en e orden ascendente en que se presento lafalla.

(Ejemplo)

MO0 e 4-digit numbers
| : Order of fault (1 to 4)
3000 : Fault description
"---" 13 desplayed if there is no fault.
(Consulte la pagina 126 para obtener més detalles.)

e Conmutacion del historial de fallas

El orden del historial de fallas puede cambiarse con latecla o [v].

» Liberacion del historial defallas
Configure el pardmetro n001 en 6 paraliberar el historial defallas. La pantalla
regresa a n001 después de terminar la configuracion 6.

Nota: la inicializacion del pardmetro (n001 = 10, 11) libera el historial de fallas.

Configuracion y consulta de parametros

REMOTE/LOCAL
selection

i

“w (DSPL » Setting n003(Operation reference selection)

n003 Initial setting:‘o Setto 1

W [ DSPL - . Operation operator reference Control circuit
reference terminal reference

selection (blinking at changing)
o ([T
| PRGM | PRGM

Return to Data set
constant No.
display

—

et}

¢
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e Configuracion simple de datos

Configuracion digital (Consulte 5, OPERACION DEL INVERSOR) y la
configuracion del potenciometro estan disponibles para una operacion simple de acel/

dsacl. del VS-606V7.

La frecuencia de referencia mediante el voltaje anal0gico se configura con la
configuracioninicial (n004 = 1). Parael modelo con el operador digital (con
potenciémetro) JV OP-140, la confiuracion de fébrica se establece mediante €l
potenciometro de configuracion de frecuencia (n004=0).

A continuacion se presenta un ejemplo en el cual los LED de funcion se utilizan para
configurar la frecuencia de referencia, el tiempo de aceleracion, el tiempo de

desaceleracion y ladireccion del motor.

Configuracion de datos con potenciometro de configuracion de frecuencia

Pasos de operacion

1. Gire totalmente el potenciémetro a la izquierda.
Después encienda la energia.

2. Parpadea F/R.
Seleccione marcha FWD/REV con las teclas.
Nunca seleccione REV cuando esté
@ prohibida la marcha en reversa.

3. Presione DSPL para que parpadee FREF.
Después presione RUN (marcha).

4. El motor opera girando el potenciometro a la
derecha. (Aparece en pantalla si la frecuencia de
referencia corresponde a la posicion del
potenciometro).

Si se cambia rapidamente el
potenciometro, el motor también acelera
o desacelera rapidamente
correspondiendo con el movimiento del
potenciometro. Ponga atencion al estado de
carga y cambie el movimiento del potenciémetro.

Desplegado
del operador

0.00

FOR
(0]
REV

0.00

De 00.0 a
60.00

La
frecuencia
de salida
minima es
1.50Hz

Desplegado
de 12-LED

FREF

F/R

FREF

FREF

LED indicador
de estado

RUN -O-

ALARM @

RUN

ALARM @

RUN -

A8

ALARM @

1/

/I\

RUN

ALARM @

Foco indicador de w

estado _'dl)‘_: ON

(ENC)

n padeo largo

. Bllnklng (Parpadeando) (par-

éﬁ: Blinking @ :OFF

Parpadeando

(APAG)
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6. FUNCIONES DE PROGRAMACION

L as configuraciones de fabrica de |os parametros se muestran como| _ |enlas
tablas.

 Configuracion e inicializacion de parametros

Seleccion/inicializacion de parametros (n001)

Lasiguiente tabla describe los datos que se pueden configurar o leer cuando esta
establecido n001.

No se despliegan los parametros no utilizados entre n001 anl179.

Configuracién Parametros que se pueden
n001 configurar

Parametros que se pueden consultar

0 n001 De n001 a n179
1 De n001 a n049* De n001 a n049
2 De n001 a n079* De n001 a n079
3 De n001 a n119* De n001 a n119
4 De n001 a n179* De n001 a n179
5 No utilizado

6 Historial de fallas liberada

8,9,12,13 No utilizado

10 Inicializar (secuencia de 2)

11 Inicializar (secuencia de 3)=

* Excluye la configuracion de pardmetros activados.
= Consulte la pagina 74.

“ E~ " aparece en lapantalla LED durante un segundo y los datos
configurados regresan a sus valores iniciales en |os siguientes casos:

(1) Losvalores configurados de la seleccion de funcion delaterminal deentradade 1 a
7 (del n050 al n056) son iguales.

(2) No estén satisfechas las siguientes condiciones en la configuracion del patron V/f:
frecuencia de salida maxima (n011) > frecuencia de salida de voltaje maxima
(n013)

> Frecuencia de salida media (n014)

> Frecuencia de salida minima (n016)
Para mayores detalles, consulte “Ajuste del torque de acuerdo con la aplicacion”
(configuracion del patrén V/f) en la pagina 38.

(3) Si no se satisfacen las siguientes condiciones en la configuracion de frecuencia de
salto: frecuencia de salto 3 (n085)

< Frecuencia de salto 2 (n084)
< Frecuencia de salto 1 (n083)

(4) Si € limiteinferior de frecuencia de referencia (n034) > el limite superior de fre-
cuenciade referencia (n033)

(5) Si lacorriente nominal del motor (n036) > 150% de la corriente nominal del inver-
sor

(6) Cuando n018 = 0y n019 ~ n022 esta configurado en un valor mayor de 600.0
segundos, €l parametro n018 se configurara automaticamente en 1.
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e Uso del modo de control V/f

El modo de control del vector esta preconfigurado de fabrica.
Seleccion del modo de control (n002): 0: modo de control V/f (configuracion inicial)
1: Modo de control del vector

Ajuste del torque de acuerdo con la aplicacién

Ajuste el torque del motor utilizando “patréon V/f” e “incremento automatico del torque
en todo el rango”.

e Configuracion del patrén V/f
Configure el patron V/f con n011 an017 como se describe a continuacion.
Configure cada patron cuando utilice un motor especial (motor de alta velocidad,
etc.) o cuando requiera un gjuste especial del torque de la maguina.

V. [VOLTAGE) Asegurese de satisfacer |as
siguientes condiciones parala
configuracion de n011 an017.
n016 < n014 < n013< n011

Si esta configurado n016 = n014,
se desactiva € valor n015.

. f

O 016 n014 013 n0T1 _(frequency)
N,o. de Nombre Unidad Mgrgen de Comflgu_rauon
parametros configuracién inicial
n011 Frecuencia de salida méxima 0.1Hz De 50.0 a 400.0Hz 60.0Hz
. . De 1 a 255.0V 230.0V
n012 Voltaje méximo 1V (de 0.1 a 510.0V) (460.0V)
no1g  |Frecuencia de salida de voltaje 0.1Hz De 0.2 a 400.0Hz 60.0Hz
maximo (frecuencia base)
n014 Frecuencia de salida media 0.1Hz De 0.1 a 399.9Hz 1.5Hz
n015 Voltaje de frecuencia de salida 1V De 0.1 a 255.0V 12.0vV
media (de 0.1 a 510.0V) (24.0V)
n016 Frecuencia de salida minima 0.1Hz De 0.1 a 10.0Hz 1.5Hz
n017 Voltaje de frecuencia de salida 1V De 1 a 50.0v 4.3V *
minima (de 0.1 a 100.0V) (8.6V)

* 10.0V para 7.5/10hp (5.5/7.5kW) clase 200V
20.0V para 7.5/10hp (5.5/7.5kW) clase 400V
NOTA: Los valores con paréntesis indican clase 400V).
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e Configuracion tipicadel patron V/f
Configure el patron V/f de acuerdo con la aplicacion segun se describe a
continuacion. Paralaclase 400V, deben duplicarse los valores de voltaje (n012,
n015 y n017). Cuando opere a una frecuencia que exceda 50Hz/60Hz, cambie la
frecuencia de salida méxima (n011).

Nota: Asegurese de configurar la salida de frecuencia maxima de acuerdo con

las caracteristicas del motor.

(1) For general-purpose applications .

Motor Specification : 60Hz Motor Specification ; 50Hz

{Factory setting) ! (Configuracion de fabrica) :
v Conslant| Setting | o - [Constant] Setting] |
) I noil | 60.0 o - 0117500 |
n012 | 200.0 | np12 1200.0 |
13 | 60.0 . nC13 § 50.0 |
n014 | 1.5_ ! no14 | 1.3 1"
ng15 { 12.0 | . nols | 120 |
2l . [not6 ] 15 S n0f6 [ 1.3 ||
15 goy [ n0i7 ) 120 . nol7 | 12.0 |,
(2) For fans/pumps TS T T TSt
Motor Specification : 60Hz Motor Specification : 50Hz
Constant| Setting] . N | Constant | Setting
nQi1 [ 60.0 2 nG11 ] 50.0
ng12 {200.0 1noi12 { 200.0
nQ{3 | 60.0 n0t3 | 50.0
n(14 | 30.0 n0id | 25.0
ng15 [ 50.0 a0 ngl5 | 50.0
 t i [n0t6] 15 i 1+ |npiei 13
15 Bof nD17 | 10.0 13 2 50f ngi17 |_10.0
(3) For appiication.é requiring high starting torque _
Motor Specification : 60Hz Motor Specification : 50Hz
v Constant| Seting ¥  [Constant| Setting]
L h011 | 60.0 09 n011 | 50.0
nf12 | 20C.0 ngi1e [200.0 | -
ng13 | 60.0 n0{3 | 50.0
noida | 3.0 nGid | 25
[y [no15 [ 24.0 2| n015 1 24,0
LIRS - n0i6 | 1.5 Bl i no1s | 1.3
152 gof 0171 180 1322 501 n017 | 18.0

El incremento de voltgje del patron V/f incrementa el torque del motor, pero un

incremento excesivo puede causar la sobreactivacion del motor, €l sobrecal entamiento

o lavibracion del motor.

Nota:

Se configurara n012 para el voltaje nominal del motor.



* Incremento automatico del torque en todo el rango (cuando se selecciona el
modo V/f. n002=0)
El requerimiento del torque del motor cambia de acuerdo con las condiciones de
carga. El incremento automatico del torque en todo el rango gjusta €l voltaje del
patron de acuerdo con €l requerimiento. El VS-606V 7 ajusta autométicamente €l
voltgje durante la operacion de velocidad de pardmetros asi como durante la
aceleracion.
El inversor calcula el torque requerido.
Esto asegura una operacion sin disparo y efectos de ahorro de energia.

Voltgedesaida |u| Gananciade compensacion “| Torque
del torgue (n103) reguerido

* Operacion

A

. vV ' Re'quired torque => Increase voltagé
{(VOLTAGE) I -

f (FREQUENCY

Normalmente, no es necesario ningln gjuste para la ganancia de compenacion del
torque (configuracion de fabricadel n103: 1.0). Una configuracion excesivamente alta
de ganancia de compensacion del torque ocasionara una sobreactivacion del motor y
posibles fallas del inversor. Si son necesarios |0s gjustes, gjuste el N103 en
incrementos/disminuciones de 0.1 para optimizacion. Cuando es muy grande la
distancia de cableado entre el inversor y el motor, puede ser necesario incrementar la
configuraciéon de n103. Cuando el motor genera vibraciones, reduzca la configuracion
de n103.

Normalmente, no se requiere el gjuste del pardmetro de tiempo de compensacion del
torque (n104) ni el parametro de compensacion de pérdida de hierro del torque (n105).

Ajuste el parametro de compensacion del torque de acuerdo con las siguientes
condiciones:

* Incremente la configuracion cuando el motor genere vibracion.
* Reduzcala configuracion cuando sea baja la respuesta del motor.
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e Uso del modo de control del vector

Laconfiguracion de la seleccion del modo de control (n002) puede utilizar el modo de
control del vector.

n002=0: modo de control V/f (configuracion de fébrica)
1: Modo de control del vector

 Precaucion parala aplicacién de control del vector de voltaje

Debido aque el control del vector necesita parametros del vector, |os pardmetros de
motor estandares Y ASKAWA se han configurado en |a fébrica antes del envio.
Por |o tanto, cuando se utiliza un motor de uso exclusivo del inversor o cuando se
usa un motor de cualquier otro fabricante es posible que no se puedan mantener las
caracteristicas de torque requeridas o las caracteristicas de control de velocidad
debido a que no concuerdan los parametros. Configure los siguientes parametros
para que concuerden con los parametros del motor.

. . L Configuracion
No. Nombre Unidad Margen de configuracién ing:cial
n106 |Deslizamiento nominal del motor 0.1Hz De 0.0 a 20.0Hz *
0.001W
n107 |Resistencia del motor por fase= (mengso(ljsvlovw De 0.000 a 65.5W *
(10Wo mas)

5 -

n036 |Corriente nominal del motor 0.1A De 0a 1.50AJ de'la corriente *
nominal del inversor
De 0 a 99%

n110 |Corriente sin carga del motor 1% (100%=corriente nominal del 150

motor)

* La configuracion depende de la capacidad del inversor.

Para gjustar la ganancia de compensacioén de deslizamiento (n111), induzcala
carga de manera que lavelocidad del motor alcance el valor positivo. Incremente o
reduzcael valor en 0.1.

» Cuando lavelocidad es menor que el valor objetivo, incremente la ganancia de
compensacion de deslizamiento.

» Cuando lavelocidad es mayor que €l valor objetivo, reduzca la ganancia de
compensacion de deslizamiento.

El gjuste del pardmetro de tiempo de la ganancia de compensacion de
deslizamiento (n111) normalmente no se requiere.
Ajuste conforme |as siguientes condiciones:

» Reduzcala configuracion cuando la respuesta sea baja.
* Incremente la configuracion cuando la velocidad seainestable.
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Seleccione el estado de compensacion de deslizamiento durante la
regeneracion

Configuracion N113 |Configuracion de deslizamiento durante la regeneracion
0 Activado
1 Desactivado

e Calculo del parametro del motor

A continuacién se muestra un g emplo del calculo del parametro del motor:
(1) Deslizamiento nominal del motor (n106)

*

. , . *1
120" frecuencia nominal del motor (Hz) _Velocidad nominal del motor (r/min)

Numero del polo del motor
120/Namero del polo del motor
(2) Resistenciadel motor para el modelo monofasico (n107)

Los célculos se basan en laresistenciade lineaalineay en el grado de aislamiento
del soporte de prueba del motor.

(Aislamiento tipo E) Reporte de prueba de laresistenciade lineaalineaen 75°C
(w) x 0.92 x 1/2

(Aislamiento tipo B) Reporte de prueba de laresistenciade lineaalineaen 75°C
(w) x0.92x 1/2

(Aislamiento tipo F) Reporte de prueba de laresistenciade lineaalineaen 115°C
(w) x 0.87 x 1/2

(3) Corriente nominal del motor (n036)
= Corriente nominal en lafrecuencianomina del motor (Hz) ** (A)

(4) Corriente sin carga del motor (n110)

: . , . *1
_ Corriente sin carga (A) en frecuencia nominal de motor (Hz)
*
Corriente nominal (A) en frecuencia nominal de motor (Hz)

*1 Frecuenciabase (Hz) durante la corriente de salida nominal.
*2 Velocidad nominal (r/min) en lafrecuencia base durante la corriente de salida
nominal.

Configurado n106 (deslizamiento nominal del motor), n036 (corriente nominal del
motor), n107 (resistencia del motor por fase) y n110 (corriente sin carga del motor) de
acuerdo con el reporte de prueba del motor.
Cuando se conecta un reactor entre el inversor y el motor, configure n108 en el valor de
n108 (inductancia de fugas del motor) valor inicial + inductancia del reactor montado
externamente. Debe utilizarse la configuracion inicial amenos que se instale un
reactor.

Salvo que se conecte un reactor, no tiene que configurarse n108 (inductancia de fugas
del motor) de acuerdo con € motor.

"~ 100%
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e Patréon V/f durante el control del vector

Configure el patréon V/f como sigue durante el control del vector.
L os siguientes g emplos son para motores clase 200V. Cuando se utilicen motores
clase 400V duplique las configuraciones de voltaje (n012, n015, n017).

STANDARD V/F
(V) | IMOTOR SPECIFICATION: 60Hz]
200 -
1
4.3
13 60 (Hz)

HIGH STARTING TORQUE V/F
(V) IMOTOR SPECIFICATION: 80Hz]

200 |

13

13 60 (Hz)

V)
200

1
43

(V)
200

13

{MOTQR SPECIFICATION; 50Hz|

08 25 50 (Hz)

[MOTOR SPECIFICATION: 50Hz]

0825 50 (H2)

Cuando opere con unafrecuencia mayor de 60Hz/50Hz, cambie Unicamente la

frecuencia de salida maxima (n011).

TORQUE DEP.

SALIDA DE PARAMETRO
SALIDA VARIABLE

lg

n012

e

=200V

N\

i BASE POINT

i
-1
. .

n013
=50Hz

n011
=90Hz
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e Conmutacidon de los modos LOCAL/REMOTO

Se pueden seleccionar las siguientes funciones conmutando el modo local o
remoto. Para seleccionar los comandos MARCHA/PARO (RUN/STOP) o la
frecuencia de referencia, cambie el modo por anticipado dependiendo de las
siguientes aplicaciones.

 Maodo LOCAL:Activael operador digital paralos comandos MARCHA/PARO
y los comandos de marcha FWD/REV (ADELANTE/EN
REVERSA). Se puede configurar la frecuencia de referencia

con el potenciometro local 0 | FREF |.

 Modo REMOTO: Activala seleccion de referencia de operacion (n003).
¢ CbOmo seleccionar los modos LOCAL/REMOTO

When LOCAL/REMOTE : When LOCAL/REMCTE
switching function is not set switching function is set at
for multi-function input multi-function input selection
selection ‘
(When 17 is set to {(When 17 is not set
any of constants to any of constants
n050 to n056}) n050 to n056}
Select Lo for operator Select rE for operator Set  multi-function Set multi-function
seleclion. selection,_ input terminal is turned input terminal is turned
: ON. OFF.

LOCAL mode REMOTE mode
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e Seleccidn de los comandos Marcha/Paro

Consulte Conmutacion de los modos LOCAL/REMOTO (pagina 46) para
seleccionar el modo local o el modo remoto.

Se puede seleccionar el método de operacion (comandos RUN/STOP, o los
comandos de marcha FWD/REV (adelante/en reversa)) con e siguiente método.

« Modo LOCAL
Cuando se seleccione Lo (modo local) con el modo ON (encendido) del operador

digital o cuando se configure la funcion de conmutacion LOCAL/
REMOTO y se enciendan las terminales de entrada, se activala operacion de

marcha con | STP | o [RUN| del operador digital y se selecciona marcha FWD/

REV con el modo encendido (utilizando latecla 0 ).
« Modo REMOTO

» Seleccion del modo remoto.
Se utilizan los siguientes dos métodos para seleccionar el modo remoto:

1. Seleccione rE (modo remoto) mediante la seleccion .

2. Cuando se seleccionala funcién de conmutacion LOCAL/REMOTO con la
seleccion de entrada multifuncion, apague laterminal de entrada para
seleccionar € modo remoto.

» Seleccione e método de operacién configurando el pardmetro n003.
n003 =0: Activa el operador digital (igual que con el modo local)
=1: Activalaterminal de entrada multifuncion (vealafigura de abgjo)
=2: Activalas comunicaciones

=3: Activalatarjeta de comunicacion (opcional))

» Ejemplo parausar laterminal de entrada multifuncion como referencia de
operacion (secuencia de dos cables)

A continuacion, se muestra el ejemplo de la secuenciade tres cables (consulte la pagina
70.)

n003 : 1 (Initial setting : 0}

FWD RUN/STOP—00—— ? n050 : 1 (Initial setting)
REV RUN/STOP 00— 52 < n051:2 (Initial setting)

SC

Para ver un gjemplo de la secuencia de tres cables, consulte la pagina 74

Nota: Cuando se opera el inversor sin el operador digital, configure siempre el
parametro del n010 a 0.
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Operacién mediante comunicaciones (comandos RUN/STOP)

Laconfiguracion del parametro n003 al 2 en el modo REMOTO puede
proporcionar los comandos RUN/STOP (MARCHA/PARO) mediante las
comunicaciones (comunicaciones MEMOBUS). Parael comando por transmisién,
consulte la pagina 92).

Seleccion de la frecuencia de referencia
Lafrecuencia de referencia se puede seleccionar mediante |0s siguientes métodos.
Configuracion por operador

Seleccione por anticipado el modo REMOTO o LOCAL. Parael método de
seleccion del modo, consulte la pagina 46.

Modo LOCAL

Seleccione el método de comando con el pardmetro n008.
n008 =0: Activalaconfiguracion con el potenciémentro en el operador digital.
=1: Activalaconfiguracion digital con el operador digital. (Configuracién
inicial)
Configuracion de fébrica del modelo con €l operador digital
(con potenciometro JV OP-140 es n008=0.

» Configuracion digital con el operador digital

Frecuencia de entrada cuando esta encendido FREF (presione ENTER (Intro)
después de configurar el valor numérico).

Laconfiguracion de lafrecuenciade referencia es efectiva cuando 1 (configuracion
inicial: 0) esta configurado en el parametro n009 en lugar de presionar latecla
ENTER.
n009 =0: Activalaconfiguracion de frecuencia de referenciacon latecla
ENTER.
=1: Desactivalaconfiguracion de frecuencia de referencia con latecla
ENTER.

Modo REMOTO
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Seleccione € método de comando mediante el parametro n004.
n004 =0 : Activala configuracién de frecuencia de referencia con el
potenciémetro en el operador digital.
=1: Lafrecuencia de referencia 1 (n024) es efectiva (configuracién inicial)

Configuracion de fébrica del modelo con el operador digital (con
potencidmetro) JV OP-140 es n004=0

=2 : Referenciade voltaje (de 0 a 10V) (vealafigura en la pagina 49)
=3 : Referencia de corriente (de 4 a20mA) (consulte |a pagina 84)
=4 : Referencia de corriente (de 0 a20mA) (consulte |a pagina 84)



=5: Pulse lareferenciadel tren (consulte la pagina 85)

=6 : Comunicacion (consulte la pagina 92)

=7 : Referenciade voltge de laterminal del circuito del operador digital (O-

10)

=8 : Referencia de corriente de laterminal del circuito del operador digital

(4-20mA)

=9 : Tarjeta de comunicaciones (opcional)

Ejemplo de frecuencia de referencia mediante la sefial de voltaje

~
—6 o—M

FRECUENCIA DE
REFERENCIA DE L0 TO +10V) |
VELOCIDAD MAESTRA

20KW

FS

Energia de

configuraciol
de frecuencia
+12V, 20mA

FR

FC(OV)

n004 : 2 (configuracion
de fabrica 1)
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 Configuracion de las condiciones de operacion

Marcha en reversa prohibida (n006)

La configuracion “Marcha en reversa prohibida’ no acepta un comando de marcha en
reversa desde laterminal del circuito de control o del operador digital. Esta
configuracion se utiliza para aplicaciones en donde el comando de marcha en reversa
puede ocasionar problemas.

Configuracion Descripcién
0 Marcha en reversa activada
1 Marcha en reversa desactivada

Seleccidon de multivelocidades

Combinando las selecciones de frecuencia de referenciay de funcion de terminal de
entrada se pueden configurar hasta 16 pasos de velocidad.

Cambio de velocidad de 8 pasos

n003=1 (seleccion del modo de operacion) n054=6 (terminal de entrada de contacto multifucion
n004=1 (seleccion de frecuencia de 5)

referencia) n055=7 (terminal de entrada de contacto multifucion
n024=25.0Hz (frecuencia de referencia 1) 6)
n025=30.0Hz (frecuencia de referencia 2) n056=8 (terminal de entrada de contacto multifucion

n026=35.0Hz (frecuencia de referencia 3) 7)
n027=40.0Hz (frecuencia de referencia 4) n053=1
n028=45.0Hz (frecuencia de referencia 5)

n029=50.0Hz (frecuencia de referencia 6) FWD
n030=55.0Hz (frecuencia de referencia 7) RUNSTOP 55
n031=60.0Hz (frecuencia de referencia 8) REY RUN/STOP =—
MULTLSTEP
SPEED REF 1 50
Cuando todas las entradas de N 55
multivel ocidad estan abiertas, se MULLSTER,
|ve efectivalafrecuencia de '
V‘;e e eloecionad g’ EXTERNAL FAULT
referencia sel eccionada por
. LS FAULT RESET ——
parametro NOO4 (seleccion de ©

frecuencia de referencia).

Sélo cuando lareferencia de entrada
de multivelocidad 1 est4 cerraday
n077=1, lafrecuenciadereferencia
efectiva se convierte en la sefia de
entrada anal6gica CN2.

n050=1 (terminal de entrada S1) configuracion inicial
n051=2 (terminal de entrada S2) configuracion inicial
n052=3 (terminal de entrada S3) configuracion inicial
n053=5 (terminal de entrada S4 ) configuracion inicial
n054=6 (terminal de entrada S5 ) configuracion inicial
n055=7 (terminal de entrada S6 ) configuracion inicial
n056=10 (terminal de entrada S7 ) cambiela
configuracion a 8
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REFERENCE

in(i28] 45.0 Hz /_"_
ind27 40,0 He .
. 261 35.0 Hz
. i, o 3261300 Bz

s

=8

, (31 B0 He
030550 He
in0Z8I50.0 Hr /=

TIME

FWD {REV)

RUN/STOP

0N

MULTI-STEP

SPEED REF. 1

ON

(TERNINAL 55]
MULTI-GTEP

QN OM| ON__ |

ON

[ ON "]

SPEED REF. 2
(TERMINAL SB)

MULTI-STEP
SPEED REF. 3
(TERMINAL $7)

QN L

Configuraciones adicionales parala operacion de 16 velocidades
Configure n120 ~ n127 paralafrecuencia de referenciade 9 a 16.
Se debe configurar la entrada multifuncion en la referencia de multivel ocidades 4

(n050 ~ n056 = 9).

Operacion a baja velocidad

Introduciendo un comando de control manual y después un comando de marcha
adelante (en reversa), se activa la operacion en la frecuencia de control manual
configurada en n032. Cuando las referencias de multivelocidad 1, 2, 304 se
introducen simultaneamente con el comando de control manual, tiene prioridad €l

comando de control manual.

No. de parametro Nombre

Configuracion

n032
control manual

Frecuencia de referencia de

Configuracion de fabrica: 6.00Hz

de n050 a n056 |Comando de control manual

Configurar en “10” para cualquier parametro.
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 Ajuste de la sefal de configuracion de velocidad

Para proporcionar lafrecuencia de referencia mediante la entrada anal6gica de la
terminal del circuito de control FRy FC, se puede configurar larelacion entre la
entrada anal6gicay lafrecuencia de referencia.

REFERENCIA DE FRECUENCIA

A

MAX. QUTPUT FREQUENCY
X GAIN
100
MAX. QUTPUT FREQUENCY
X BIAS
100 -
( 4(r)r\1/A)' _ (ZE)E’)T\]/A) ( ) indicates the value when current
{OmA) (20mA) reference input is selected.

(8) Gananciade lareferencia de frecuencia anal 6gica (n060)

Lareferencia de frecuencia proporcionada cuando la entrada anal 6gica es
10V (20mA) puede configurarse en unidades de 1%. (Frecuencia de salida méxima

n011=100%)
+ Configuracion de fabrica: 100%
(b) Polarizacion de referencia de frecuencia anal 0gica (n061)

Lareferencia de frecuencia proporcionada cuando la entrada anal 6gicaes OV (4mA
0 OmA) puede configurarse en unidades de 1%. (Frecuencia de salida maxima
n011=100%)

+ Configuracion de fabrica: 0%

Configuracion tipica
* Para operar el inversor con lareferencia de frecuencia de 0% a 100% en
unaentradade 0 a5V

A

MAX. FREQUENCY (100%)

0% 5 -
ov BV 0V

Gain n(60 = 200
Bias n0B1 =0
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* Para operar el inversor con una frecuencia de referencia de 50% a 100%
en unaentradade 0 a10V

MAX. FREQUENCY (100%}

50%

e
oV : 10V

Gain n060 = 100
Bias n061 =50
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Ajuste de los limites superior e inferior de frecuencia

- FREQUENCY

 Limite superior de lafrecuencia de referencia
(n033)

Configure el limite superior de la frecuencia
de referencia en unidades de 1%.

(n011: Frecuencia de salida méxima = 100%)
Configuracion de fabrica: 100%

Limite inferior de lafrecuencia de referencia

A (n034)
INTERNAL — UPEER LIMIT Configureel limiteinferior delafrecuenciade
FREQUENCY FRE OUEEI(\rI]CY ) referencia en unidades de 1%.
REFERENCE /" LOWERLMIT - (n011: Frecuencia de salida méxima = 100%)

, (n034) :
SET FREQUENCY REFERENCE

Cuando opere a unafrecuencia de referencia
0, la operacion se continda en el limite
inferior de la frecuencia de referencia

Sin embargo, cuando €l limite inferior dela
frecuencia de referencia se configure menor
gue lafrecuencia de salida minima (n016), no
serealizala operacion.

Configuracion de fébrica: 0%

Uso de dos tiempos de aceleracion/desaceleracion

A TIME 1 ACCEL
T;?\%EE L (h020) TIME 2 (n022)
‘ (021} —¢
ouTput | {018} \ / N DECEL
FREQUENCY | =\ AN | TIVE T
, ' {n020)
FOUTIME
FORWARD(REVERSE) Ton
RUN COMMAND I |
MULTI-STEP | ON ;
SPEED REFERENCE -
ACCEL/DECEL - ON
TIME SELECTION

(TERMINAL S1TO $7)

*Cuando se sel eccione “ desacel eracion hasta detenerse” (n005=0).

Configurando la “seleccion de entrada multifuncion” (ya sea de n050 a n056) en “11
(seleccion de tiempo de acel erac/desacel erac)”, se selecciona el tiempo de acelerac/
desacelerac ENCENDIENDO o APAGANDO (ON/OFF) laseleccion del tiempo de
acelerac/desacelerac (de laterminal S1 ala S7).
En OFF : n019 (tiempo de acelerac 1)

n020 (tiempo de desacelerac 1)

En ON :

n021 (tiempo de acelerac 2)

n022 (tiempo de desacelerac 2)
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Margen de

Configuracién

desacelerac 2

No. Nombre Unidad : - Lo
configuracion inicial

n019 Tiempo di acelerac 10.0s

Tiempo de
n020 desacelerac 1 Cor_lsulte Ia Copsulte '|Ei 10.0s
- r I configuracién| configuracion
no21 |T1€MPO g acelerac | no1s n018 10.0s
n022 Tiempo de 10.0s

Configuracion n018

No. Unidad Margen de configuracion
0 0.1s 0.0 - 999.95 (999.9s 0 menos)
n018 1s 1000 - 6000s (1000s o0 mas)
1 0.01s 0.00 - 99.99s (99.99s 0 menos)
0.1s 100.0 - 600.0s (100s o0 mas)

Nota: El parametro n018 se puede confgurar durante el paro.
Si e valor numérico excede 600.0 seg. esta configurado para el tiempo de acel erac/desacel erac

cuando n018 = 0 (en unidades de 0.1 seg.). “1” no se puede configurar en n018.

* Tiempo de acelerac
Configure el tiempo necesario para que lafrecuencia de salida al cance 100% de 0%.
» Tiempo de desacelerac
Configure el tiempo necesario para que lafrecuencia de salida alcance 0% de 100%.

(Frecuencia de salida maxima n011 = 100%)

Reinicio automatico después de la pérdida

momentanea de energia (n081)

Cuando €l parametro n081 esta configurado en 1 0 2, la operacion reinicia
autométi camente aun cuando se presente una pérdida momentanea de energia.

Configuracion.

Descripcion

No se proporciona la operacidn continua después de una

(no se proporciona salida de fallas))

0 _ . .
pérdida momentanea de energia.
1* Operacién continua después de la recuperacién en el tiempo de
0.5 s de continuacion de pérdida momentanea de energia
¥ Operacion continua después de la recuperacion de la energia

* Mantenga el comando de operacion para continuar con la operacion después de la recuperacion de
una pérdida momentanea de energia.
= Cuando se selecciona 2, €l inversor reiniciasi € voltagje de lafuente de alimentacion se recupera
mientras se mantiene la fuente de alimentacion de control.
No se produce ninguna sefial de fallas.
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Caracteristicas de arranque suave (n023)

Para evitar choques a momento del arranque/paro de la méquina, se puede realizar la
acelerac/desacelerac en el patron delacurvaS.

Configuracion Tiempo caracteristico de la curva S
0 No se proporciona la caracteristica de la curva S
1 0.2 segundos
2 0.5 segundos
3 1.0 segundo

Nota: El tiempo de la caracteristica de la curva S es el tiempo de la tasa de
acelerac/desacelerac 0 a una tasa regular de acelerac/desacelerac
determina el tiempo de acelerac/desacelerac configurado.

FREQUENCY

REFERENCE | .
. ; QUTPUT
] ' FREQUENCY
! |

ouTPUT | |

FREQUENCY |

e - {IME
——— :

S-CURVE CHARAETERISTIC TIME iTsc)

La siguiente grafica de tiempo muestra la conmutacion de la marcha FWD/REV en la
desacel eracion hasta detenerse.

FORWARD RUN COMMAND— '

REVERSE RUN COMMAND el : i —
ACCELERATION - mmihi DECELEHATlON i DC INJECTION BRAKING
- T : TIME AT STOP

ps MIN, QUTRUT FREQJIENCY 1090
____________ 3 06 i
OUTPUT FREQUENCY - - = d I _
UTFRE Ml*ul OUTPUT o | o
FREQUENCY n016 ! -
S-curve characteristic in ) ACCELERAT.ON 18 DECELERATION
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Deteccion del torque

Si se aplicaalamaguinauna cargaexcesiva, € incremento resultante de la corriente de
salida puede compararse con la configurcion del umbral del parametro n098, después
produzca | as sefiales de alarma en | as terminal es de salida multifuncion MA, MB, P1y
P2.

Para producir una sefial de deteccion de torque excesivo, configure la seleccion dela
funcion de laterminal de salida n057 en n059 para “ deteccidn de torque excesivo”
[Configuracion: 6 (contacto NO) o 7 (contacto NC)].

MOTOR CURRENT

0S8 [ A e INH

MULTI-FUNCTION QUTPUT SIGNAL :
{OVERTORQUE DETECTION SIGNAL! : o :
TERMINAL MA, MB, P1, P2 . [on { [Ton

1nogg  —n099

* El ancho de laliberacion de la deteccion del torque excesivo (histéresis) se configuraen
aproximadamente 5% de la corriente nominal del inversor.

57



Seleccion de la funcion de deteccion del torque excesivo 1 (n096)

Configuracion Descripcion

0 No se proporciona la deteccidn del torque excesivo.

Se detecta durante la marcha de velocidad de parametros y

continta la operacién después de la deteccion.

Se detecta durante la marcha de velocidad de pardmetros y se
detiene la operacion durante la deteccion.

Se detecta durante la marcha y continia la operacién después de

3 la deteccion.

Se detecta durante la marcha y se detiene la operacion durante la

4 P
deteccion.

(1) Paradetectar el torque excesivo en acelerac/desacel erac, configureen 3 0 4.
(2) Para continuar la operacién después de que se haya detectado un torque excesivo,

configureen 10 3.
Durante la deteccion, el operador despliegalaalarma“ =L 3" (parpadeando).

(3) Paradetener el inversor por unafallaen la deteccion del torque excesivo, configure

en 2 04. Enladeteccion, el operador despliegalafala“ ot 3" (ON).

Nivel de deteccion de torque excesivo (n098)

Configure €l nivel de corriente de deteccidn del torque excesivo en unidades de 1%
(corriente nominal del inversor = 100%). Cuando se selecciona la deteccion por
torque, el torque nominal del motor se vuelve 100%.

Configuracion de fabrica: 160%

Tiempo de deteccion del torque (n099)

Si el tiempo cuando la corriente del motor excede el nivel de corriente de deteccion
del torque excesivo (N098) es mas que el timpo de deteccidn del torque excesivo
(n099), se operalafuncién de deteccion del torque excesivo.

Configuracion de fabrica: 0.1seg.

Seleccion de la funcidn de deteccidn del torque excesivo 2 (n097)
Cuando se selecciona el modo de control del vector, se puede llevar acabo la
detecccion del torque excesivo, ya seamediante la corriente de salida o mediante el
torgue de salida.
Cuando se selecciona el modo de control V/f, se vuelve vélidala configuracion en
n097 y se detecta el torque excesivo mediante la corriente de salida.

Configuracion Descripcion
0 Se detecta mediante el torque de
salda
1 Se detecta mediante la corriente de
salida
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Deteccidn de frecuencia (n095)

Es efectiva cuando cualquiera de | as selecciones de funcidn de laterminal de salida

n057, n058 0 N059 esta configurada en “ deteccion de frecuencia’ (configuracion: 4 o
5). “Deteccion de frecuencia’ se enciende cuando lafrecuenciade salidaesmas altao

inferior que el nivel de deteccién de frecuencia (n095).
» Deteccion de frecuencia 1

Frecuencia de salida > nivel de deteccion de frecuencia n095
(Configure ya sean057, n058 o n059 en “4”.)

RELEASE
WIDTH
— ZHz

.,Ai,l ............. ARSRALH j.l,..{' .....

FREQUENCY DETECTION
LEVEL [Hz] (n095)

OUTPUT
FREQUENCY

FREQUENCY [ on
DETECTION
SIGNAL

* Deteccion de frecuencia 2

Frecuenciade salida < nivel de deteccion de frecuencia n095
(Configure ya sean057, n058 o n059 en “5".)

RELEASE
WIDTH - FREQUENCY
+ 2Hz DETECTION
S i ST . LEVEL [Hz)
FREQUENCY
FREQUENCY : :
DETECTION
SIGNAL _On ON
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Frecuencias de salto (de n083 a n086)

Esta funcién permite la prohibicion o “salto” de las frecuencias criticas de manera que
el motor pueda operar sin la resonancia causada por los sistemas de lamaguina. Esta
funcion también se utiliza por €l control de banda muerta. La configuracion del valor
en 0.00Hz desactiva esta funcion.

Configure lafrecuencia prohibida 1, 2 0 3 como sigue:

OUTPUT FREQUENCY

n083 > n084 > n085
Si no se satisface esta condicion, el

llwf n086 inversor despliega £~ durante un

n08s /i | segundo y restablece los datos a las

confiuraciones originales.
‘i noso

FREQUENCY REFERENCE

Se prohibe la operacion dentro del margen de frecuencia de salto.
Sin embargo, el motor opera uniformemente (sin salto) durante la acel erac/desacel erac.

Operacion continua mediante reinicio de falla automatico (n082)

Configure el inversor en reinicio y en deteccion de fallas de reinicio después de que
ocurraunafalla

El nimero de intentos de autodiagndstico y reintento puede configurarse en n082 hasta
10.

El inversor inicia autométicamente después de gue se presentan las siguientes fallas:

* OC (sobrecorriente)
* QV (sobrevoltge)

El nimero de reintentos se libera en 0 durante |os siguientes casos:
(1) Si no se presentaotrafalladentro de 10 minutos después del reintento.

(2) Cuando la sefial dereinicio por falla esta encendida después de que se detecta una
falla

(3) Esta apagada la fuente de alimentacion.
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Se configura en “0” la seleccidn de proteccidén de calentamiento del

resistor de frenado que se haya instalado (n165) cuando no se conecta
el resistor de frenado.

Configuracion Descripcion

0 No se proporciona la proteccion de sobrecalentamiento

1 Se proporciona la proteccion de sobrecalentamiento
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 Proteccion de la fase abierta de entrada/salida

abierta de salida

N,o. de Nombre Unidad Mgrgen de Conﬁgu_racmn
parametros configuracién inicial
De 0 a 100% *1
. - . 400.0V/100%
n1l66 Nivel de detg;:c(;crnl?r:jafase abierta 1% (para clase 200V) 0%
800.0V/100%
(para clase 400V)
Tiempo de deteccion de fase .
nil67 abierta de entrada 1 seg. De 0 a 255 seg. *2 0 seg.
De 0 a 100% *1
n168 Nivel de detecuon.de fase abierta 1% Valo.r de corrlente de 0%
de salida salida nominal del
inversor/100%
n169 Tiempo de deteccion de fase 0.1 seg. De 0.0 a 2.0 seg *2 0.0 seg.

*1 Configuracion 0% - sin deteccion

*2 Configuracion 0.0 seg - sin deteccion

» Valores de configuracion recomendados. 7% para n166
10seg. paranl67
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e Comando de busgueda de velocidad
Reinicia un motor en desaceleracion sin retenerlo. Estafuncion activala
conmutacion gradual entre la operacion de la fuente de alimentacion comercial del
motor y la operacion del inversor.

Configure la seleccion de lafuncién de laterminal de entrada (de n050 a n056) en
“14” (comando de busqueda desde la frecuencia de salida méxima) o “15”
(comando de busqueda desde |a frecuencia configurada).

Cree una secuencia en la que se introduzca el comando de marcha FWD (REV) al
mismo tiempo que el comando de busgqueda o después del comando de busqueda.
Si seintroduce el comando de marcha antes del comando de busqueda, éste se
desactivara.

» Graficadetiempo paralaentrada del comando de busqueda

PO {REY: LN COMMAND ! ’ A
SEARCH COMMAND —I3
AGRCED SPRED
MAX. QUTPUT FREQUENCY OR | DETECTION

FREQUENCY REFERENCE AT ———f—== |
AUN COMMAND INPUT ! \f_//—_
! .

QUTPUT FREQUENCY b : :

-.....,_._,—-—-1

MM, BASEBLOCK' SPEFED fJEARCH OPEHA"I ION
TIME {0.5s) |

Configure el tiempo de declaracion durante la busqueda de velocidad en el parametro
n101. Labusgueda de velocidad inicia cuando la corriente de salida del inversor > el
nivel de la operacion de la busqueda de velocidad.

“Esta funcion aplica paralos inversores 7.5/10hp clase 200/400V” .
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Sostenimiento temporal de acelerac/desacelerac

Para mantener la aceleracion o desaceleracion, introduzca el comando de detencién
acelerac/desacelerac. Se mantiene la frecuencia de salida cuando e comando de
detener acel erac/desacel erac se introduce durante la acel eracion o desacel eracion.

Cuando se introduce el comando de paro durante la entrada del comando de acelerac/
desacelerac, se liberala detencion de acel erac/desacel erac y 1a operacién desciende en
rampa hasta detenerse.

Configure la seleccion de entrada multifuncion (de n050 a n056) en 16 (comando de
detencion acel erac/desacel erac).

Time chart at accel/decel hold command input

FWD (REV)

RUN COMMAND
ACCEL/DECEL
HOLD COMMAND

I

FREQUENCY _o
REFERENCE

QUTPUT
FREQUENCY

FREQUENCY fonN ON
AGREED
SIGNAL

I
|
L
L]
|
|

I
|

|
T
]
e
|
|

f
|
|
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Uso del amperimetro (n066)

Seleccione lafuncién gue se vaa monitorear en las terminales de salida anal égica AM-
AC.

Configuracion Descripcién
0 Frecuencia de salida

Corriente de salida
Voltaje de CD del circuito principal

Monitor del torque

Energia de salida

G| | W[N]

Referencia del voltaje de salida

En laconfiguracion inicial, el voltaje anal 6gico de aproximadamente 10V se produce
cuando lafrecuencia de salida (corriente de salida) es 100%.

FREOUENCY METER  OUTPUT FREQUENCY |
[QUTPUT CURRENT) 4 analog monlor gain
100% e t can be set by n067.
0 TO 10VDC
0 10V

ANALOG OUTPUT

Calibraciéon del amperimetro (n067)

Se utiliza para gjustar la ganancia de salida anal 6gica.

FRECURNCY Ve ESAMIETE OUTPUTFFEQUENCY  1067:00

B Iwh FULLSEAE o 0%

- n0B7=100
| FACTORY
| SETTING

AC i iy
—_— _ 3V 10V

ANALOG QUTPUT

7

:

Configure el voltaje de salida anal 6gico en 100% de la frecuencia de salida (corriente
de salida). El metro de frecuencia despliegade 0 a60Hz de 0 a 3V.

(10V " |n067 configuracion | = 3V)
0.30 )

La frecuencia de salida se convierte en
100% en este valor
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Uso de la salida analégica (AM-AC) como salida de la sefial del tren
de pulsos (n065)

La salida anal6gica AM-AC puede utilizarse como una salida de tren de pulsos
(monitor de frecuencia de salida). Configure n065 en 1 cuando utilice la salida del tren

de pulsos.

N(,J' de Nombre Unidad Mgrgen de Comfigu_racién
parametro configuracién inicial

n065 Seleccién de salida del monitor 1 0,1 0

n065 setting

Configuracion n065

0 Salida del monitor analdgico

Salida del monitor de pulsos
(monitor de frecuencia de salida)

1

Se puede seleccionar la sefia del tren de pulsos configurando n150.

Configuracion n150 Descripcion
0 1440Hz / frecuencia maxima (n011)
1 1F: frecuencia de salida x 1
6 6F: frecuencia de salida x 6
12 12F: frecuencia de salida x 12
24 24F: frecuencia de salida x 24
36 36F: frecuencia de salida x36

En la configuracion de fabrica el pulso 1440Hz puede producirse cuando la frecuencia
de salida es de 100%

Qutput frequency

AM L1 2] R

AC [OV) Pulse

v T _

Se puede gjustar la salida del monitor de pulsos con € pardmetro n067.

|
L]
]
]
1
L

- -
1440 Hz
Pulse monitor output
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L os dispositivos periféricos deben conectarse de acuerdo con las siguientes
condiciones de carga cuando se utilice la salida del monior de pulsos. Puede
danarse la maguina cuando no se satisfacen estas condiciones

Se usa como salida fuente

Voltaje de salida | Impedancia de carga
VRL (V) (kw)
+5V 1.5 kWo més
+8V 3.5 kWo mas
+8V 10 kWo més

External power supply

-+
3ink current

Se utiliza como entrada de hundimiento

Fuente de alimentacion

+12VDC+5%
externa (V) C+5%

Lead impedance

Corriente de hundimiento

(MA) 16mA o0 menos

v




Reduccidn de la corriente de fugas de ruido del motor (n080)

Configure lafrecuencia de conmutacion del transistor de salida del inversor (frecuencia
portadora).

Configuracion Frecuencia portadora (kHz) Ru;de? msttgllco FuQics)r(:ii::édo y

7 12 fout (Hz) Mayor Menor

8 24 fout (Hz)

9 36 fout (Hz)

1 25 (kHz)

2 5.0 (kHz) NG Mayor

3 75 (kHz) audible

4 10.0 (kHz)

Configuracion de los valores multiples de lafrecuenciade salidaa 7, 8 0 9 de
acuerdo con el valor de lafrecuenciade salida.

nO80=7 fc=CARRIER FREQUENCY
4 ' :
2.5kHz -
fc=12 fout :
‘_‘\%M‘H—ﬁ‘
1.0kHz
' fout = OUTPUT
83.3Hz 2083Hz  FREQUENCY

nO8C= fc=CARRIER FREQUENCY

: : — = fout = OUTPUT
- 41.6Hz 104 1THz FREQUENCY

n080=9 fc=CARRIER FREQUENCY -
2 BkHz |-

fe=30fout —— |
1.0kHz

: » fout = OUTPUT
27 7Hz 69.4Hz FREQUENCY
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Reduccion de la corriente del ruido o fugas del motor (n080)
La configuracion de frecuencia varia de acuerdo con la capacidad del inversor

(kVA).
Clase de voltaje Capacidad Conflguramon |n|C|§I Cprr|ente .de Corriente
) (kW) Conﬁgu- Frecuencia sah@aponUnua reducida (A)
racion | portadora maxima (A)
0.1 4 10kHz 0.8
0.2 4 10kHz 1.6
0.4 4 10kHz 3.0 -
Monofasico 0.7 4 10kHz 5.0

trifasico de 200 1.5 3 7.5kHz 8.0 7.0
2.2 3 7.5kHz 11.0 10.0
3.7 3 7.5kHz 17.5 16.5
5.5 3 7.5kHz 25 23
7.5 3 7.5kHz 33 30
0.2 3 7.5kHz 1.2 1.0
0.4 3 7.5kHz 1.8 1.6
0.7 3 7.5kHz 3.4 3.0
1.5 3 7.5kHz 4.8 4.0

Trifasico de 400 2.2 3 7.5kHz 5.5 4.8
3.0 3 7.5kHz 7.2 6.3
3.7 3 7.5kHz 8.6 8.1
5.5 3 7.5kHz 14.8 *
7.5 3 7.5kHz 18 17

(1) Reduzca la corriente de salida continua cuando cambie la frecuencia
portadora a 4 (10kHz) parainversores de clase 200V (1.5W o més) y
de clase 400V. Consulte latabla de arriba para la corriente reducida.
[Condicién de operacion]

eIntroduzca el voltgje de lafuente de alimentacién: trifasico de 200 a
230V (clase 200V)

*Temperatura ambiental:

Monoféasico de 200 a 240V (clase 200V)

Trifésico de 380 a 460V (clase 400V)
De 14 a 122°F (de -10 a +50°C)

(Estructura de proteccion: tipo de chasis
abierto 1P20)
(2) Si esgrande ladistanciadel cableado, reduzcalafrecuencia portadora

del inversor como se describe a continuacion

Distancia de cableado entre
el inversor y el motor

Hasta 50m

Hasta 100m

Mas de 100m

Frecuencia portadora

(configuracion n080)

10kHz o0 menos
(n080=1, 2, 3,4,7,8,9)

5kHz 0 menos
(n080=1, 2, 7, 8, 9)

2.5kHz 0 menos
(n080=1, 7, 8, 9,)
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(3) Configure lafrecuencia portadora (n080) en 1, 2, 3, 4 cuando utilice €
modo de control del vector. No configure 7,8 0 9.

(4) Lafrecuencia portadora se reduce autométicamente a 2.5kHz cuando
se configura en 1 la seleccion reductora de la frecuencia portadora a
baja velocidad (n175) y cuando se cumplen las siguientes condi-
ciones:

Frecuenciade s_al Ea <5Hz
Corriente de salida > 110%
Configuracion de fébrica : 0 (desactivada)

Seleccion de la tecla de paro del operador (n007)

Selecciona el procesamiento cuando se presionalatecla STOP (paro) durante la
operacion, ya sea desde laterminal de entrada multifuncién o desde las
comuni caci ones.

Configuracion Naecripcidn

La tecla STOP es efectiva cuando la operauiun se ejecuta desde las terminales de entrada
multifuncion o desde comunicaciones. Cuando se presiona la tecla STOP, se detiene el
inversor de acuerdo con la configuracion del parametro n005. En este momento, el operador

0 digital despiega la alarma EI'P “ (parpadeando). Este comando de paro se mantiene en el
inversor hasta que estén abiertos los comandos de marcha adelante y en reversa, o hasta que
el comando de marcha de las comunicaciones se vuelve 0.

1 La tecla STOP no es efectiva cuando se opera desde las terminales de entrada multifuncion o

las comunicaciones.
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Seleccién del método de paro (n005)

Selecciona el método de paro adecuado parala aplicacion.

Configuracion Descripcién
0 Desaceleracion hasta detenerse
1 Marcha sin motor hasta detenerse

» Desaceleracion hasta detenerse
Ejemplo: cuando se selecciona el tiempo 1 de acelerac/desacel erac

ACCEL DECEL MIN. QUTPUT
outpur | TME T TME T DECELTIME FREQUENCY
Satouency| 0018, oao) (FREQUENCY AT
N é Y, DC INJECTION BRAKING ..
- START)
- n016
; e (FACTORY SETTING:1.5 Hz)
:, s DC INJECTION BRAKING
RN ST | TIME AT STOP (n090)
COMMAND (FACTORY SETTING:0.05}

* Cuando la frecuencia de referencia cambia durante la marcha.

Al término del comando de marcha FWD (REV) (adelante/en reversa), el motor
desacelera a latasa de desacel eracion determinada por la configuracion de tiempo en
tiempo de desacelerac 1 (n020) y se aplicainmediatamente el frenado por inyeccién de
CD antes del paro. El frenado por inyeccién de CD también se aplica cuando se
desacelera el motor mediante la configuracion de la frecuencia de referenciainferior a
lafrecuencia de salida minina (n016) con el comando de marcha FWD (REV)
encendido.

Si es corto €l tiempo de desaceleracion o si es mucha lainercia de la carga, puede
presentarse unafalla de sobrevoltagje (OV) en la desaceleracion En este caso,
incremente el tiempo de desacel eracion o instale una resistencia de frenado opcional.

Torque defrenado:  Sin laresistencia de frenado: €l torgque es de aproximadamente
20% de latasa del motor
Con laresistencia de frenado:. el torque es de aproximadamente
150% de latasa del motor
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* Marchasin motor
Ejemplo: cuando esta seleccionado el tiempo 1 de acel erac/desacel erac.

- JACCEL - DECEL
QUIPUT - | TIME 1 TIMET

FREQUENCY | in019) r0200  COAST TO
N 4 sTOP
PR ——
B T e
FWT) 1REV) .

AUN COMMAND —L— — QN 1

* Cuando la frecuencia de referencia cambia durante la marcha.

Al momento de retirar el comando de marcha FWD (REV), el motor iniciala
desaceleracion.

Aplicacion del frenado por inyeccion de CD

» Corriente de frenado por inyeccién de CD (n089)
Configuralacorriente de frenado por inyeccion de CD en unidades de 1% (corriente
nominal del inversor = 100%)

» Tiempo de frenado por inyeccion de CD en paro (n090)
Configura el tiempo de frenado por inyeccién de CD durante el paro en unidades de
0.1% cuando la configuracion de n090 es O; no serealiza el frenado por inyeccién
de CD, pero se apagalasalidadel inversor a momento del inicio del frenado por
inyeccion de CD.

n016 MIN.
OUTPUT ~
FREQUENCY \

: n'b?a’é ‘
DC INJECTION BRAKING
TIME AT STOP

Cuando se especificalamarchasin motor hasta detenerse en la seleccion del método de
paro (n005), no opera el frenado por inyeccién de CD.
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e Construccidon de los circuitos de interfaz con

dispositivos externos

Utilizacion de las sefales de entrada

Se pueden cambiar las funciones de laterminal de entrada mutifuncién de S1 a S7

cuando sea necesario mediante la configuracion de los parametros n051 o n052

respectivamente. No se puede configurar el mismo valor en diferentes configuraciones

de parametros.
Configu- Nombre Descripcion Ref.
racion
Comando de marcha FWD/REV ] . . L
0 (seleccion de secuencia de 3 cables) Configuracion activada Unicamente para n052 74
1 Marcha adelante 45
(seleccién de secuencia de 2 cables)
2 Marcha en reversa 45
(seleccién de secuencia de 2 cables)
El inversor se detiene mediante la entrada de sefial de
3 Falla externa (entrada de contacto NA) falla externa -
La pantalla del operador digital es “EF D “ .*
4 Falla externa (entrada de contacto NC) -
5 Restablecimiento de fallas Restablece la falla. No es efectivo el restablecimiento 50
de falla cuando esta encendida la sefial de marcha.
6 Referencia de multivelocidades 1 50
7 Referencia de multivelocidades 2 50
8 Referencia de multivelocidades 3 50
9 Referencia de multivelocidades 4 50
10 Comando de control manual 51
11 Selecciona el tiempo de acelerac/desacelerac 54
Marcha sin motor hasta detenerse mediante esta

12 Blogue base externo entrada de sefial. _

(entrada de contacto NO) La pantalla del operador digital es

“bh”

13 Bloque base externo _

(entrada de contacto NC)
14 Busca el comando desde Sefial de referencia 63

la frecuencia méaxima de busqueda de velocidad

Busca el comando desde
15 - - 63

la frecuencia configurada
16 Comando de retencion de acelerac/desacelerac 64
17 Selecciéon LOCAL/REMOTO 46

Seleccion de la terminal de
18 oo o 78

comunicaciones/circuito de control

19 Falla de paro de emergencia El inversor se detiene mediante la entrada de la sefial de _

(entrada de contacto NA) paro de emergencia de acuerdo con la seleccion del
20 Alarma de paro de emergencia método de paro (n00S). ) )

(entrada de contacto NA) Cuando esta seleccionado el método de frecgen0|a de -

- marcha sin motor hasta detenerse (n005 esta

21 Falla de paro de emergencia configurado en 1), el inversor marcha sin motor hasta _

(entrada de contacto NC) detenerse de acuerdo con la configuracién de tiempo de

; desaceleracion 2 (n022).
22 AIa(rerrrlwz;\rggapgéocgﬁtgrggr'%%r;ua La pantalla del operador digital es SRP -
(se enciende en falla, parpadea en alarma).
23 Cancelacion del control PID 114
24 Reinicio integral PID 114
26 Prediccion de sobrecalentamiento del inversor OH3 "oH3 * (parpadeando) aparece en la pantalla del
operador digital con la entrada de la sefial
25 Retencién integral PID 114
Configuracion activada Unicamente para

34 Comando UP/DOWN (ARRIBA/ABAJO) n056 (terminal S7) 75
35 Autoprueba Configuracién activada Gnicamente para 114

n056 (terminal S7)

* Aparecen en pantallalos nimerosdel 1 a 7 en Q correspondiendo con el nimero de laterminal de
S1 a S7 respectivamente.
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Configuracion inicial

No. Terminal Conﬁguracmn Funcion
inicial

050 s1 1 Comando de marcha adelante (secuencia de 2
cables)

n051 S92 2 Comando de marcha en reversa (secuencia de
3 cables)

n052 S3 3 Falla externa

n053 S4 5 Restablecimiento de fallas

n054 S5 6 Referencia de multivelocidades 1

n055 S6 7 Referencia de multivelocidades 2

n056 S7 10 Comando de control manual

Funcion terminal en la seleccidn de secuencia de 3 cables

Cuando se configura 0 en laterminal S3 (n052), laterminal S1 se vuelve el comando
de marcha; laterminal S2 se vuelve el comando de paro y laterminal S3 se vuelve €l
comando de marcha FWD/REV.

RUN SW PR
STOP SW (NQ CONTACT) VS mini

Run command
{Run when "“closed’)
Stop command
{Stop when ""open’'}

FWDJIREV run setection
[FWD run when “‘open”’ ]

REV run when “'closed’”

e Seleccion de LOCAL/REMOTO (configuracion: 17)
Seleccione lareferencia de operacion, ya sea mediante el operador digital o
mediante las configuraciones de la seleccidn del método de operacion (n003) vy la
seleccion de frecuencia de referencia (n004). Esta disponible la seleccion LOCAL/
REMOTO unicamente durante el paro.

Abierto: Marcha de acuerdo con la configuracién de la seleccion del comando de
marcha (n003) o ala seleccidn de frecuencia de referencia (n004)

Cerrado: Marcha por lafrecuenciade referenciay el comando de marcha desde el
operador digital.
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(Ejemplo:)Configurado en n003 = 1, n004 = 2, n008 = 0.

Abierto: Marcha por lafrecuencia de referencia desde laterminal de entrada

multifuncion FR y el comando de marcha desde |as terminales de entrada

multifuncion delaSl ala S7.

Cerrado: Marcha por lafrecuenciade referenciadel potenciéometroy el comando de
marcha desde el operador digital.

Comando UP/DOWN (ARRIBA/ABAJO) (configuracion: n056 = 034)
Si con el comando de marcha FWD (REV) se activa la acel erac/desacel erac

introduciendo las sefiales UP o DOWN para |as terminal es de entrada multifuncion
S6y S7 sin cambiar lafrecuencia de referencia, de manera que se puede realizar la
operacién alavelocidad deseada. Cuando se especifican |os comandos UP/DOWN
mediante n056, se desactiva cualquier funcién configurada en n055; laterminal S6

se vuelve unaterminal de entrada parael comando UPy latermina S7 para el

comando DOWN.
Terminal de entrada multifuncién . .
S6 (comando UP) Cerrado Abierto Abierto Cerrado
Terminal de entrada multifunciéon . .
S7 (comando DOWN) Abierto Cerrado Abierto Cerrado
Estado de operacién Acelerac | Desacelerac | Retencion Retencion
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Grafica de tiempo en la entrada del comando UP/DOWN (ARRIBA/

ABAJO)
FWDRUN =
1
UP commanD 57 - “ILJI__——L_ { .
1 ¢ 1 l
DOWN COMMAND §3 4 =t
T B 1
A I l
UPPER LT SPEED —j - e e
[
| | lr
E

ay
LOWER tIMIT SPEED |+
DUTPL FREQUENCY — 1 |

|
|
HT L g

AT RS U L!—\_I—L_F [

U = UP (accelerating) status -

D = DOWN (decelerating} status

H = HOLD {constant speed) status

Ut = UP status, clamping at upper im# speed

D1 = DOWN status, clamping at lower limit speed
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Notas:
(1) Cuando se seleccionael comando UP/DOWN, se configuralavelocidad del limite superior
independientemente de la frecuencia de referencia.

Velocidad del limite superior = Frecuencia de salida maxima (n011)
x Limite superior de la frecuencia de referencia (n033)/100

(2) El vaor del limiteinferior eslafrecuenciade salidaminima (n016) o el limiteinferior de la
frecuencia de referencia (n034) (lo que sea mayor).

(3) Cuando seintroduce el comando marcha FWD (REV), iniciala operacién alavelocidad del
l[imite inferior sin el comando UP/DOWN.

(4) Si seintroduce el comando de operacién manual mientras se esta operando con el comando UP/

DOWN, tiene prioridad el comando de operacion manual.

(5) Lareferenciade multivelocidades del 1 a 4 no es efectiva cuando se selecciona el comando UP/
DOWN. Esefectivalareferenciade multivel ocidades durante la marcha en el estado de reten-

cion.
(6) Cuando se configura*“1” paralaseleccion de memoria de frecuencia de salidaHOLD
(RETENCION) (n100), se puede registrar la frecuencia de salida durante HOLD.

Configuracion Descripcion
0 No se registra la frecuencia de salida durante HOLD.

Cuando continta el estado HOLD durante 5 segundos o mas, la frecuencia de
salida en HOLD se registra y el inversor reinicia en la frecuencia registrada.

1
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Entrada de la seleccién de comunicaciones/terminal de entrada
multifuncion (configuracién: 18)

Se puede cambiar |a operacién desde el comando de comunicaciones, o desde la
terminal de entrada multifuncion o desde el comando del operador digital.

El comando de marcha desde comunicacionesy lafrecuencia de referencia son
efectivos cuando laterminal de entrada multifuncién para esta configuracion esta
“cerrada (registro No. 0001H, 0002H).”

El comando de marchaen el modo LOCAL/REMOTO Yy lafrecuenciade referencia
son efectivos cuando esta “abierto”.

Uso de la entrada analogica multifuncion (n077, n078, n079)

La sefial anal6gica de entrada (de 0 a10V o de 4mA a20mA) paralaterminal CN2
del operador digital JV OP-140 se puede utilizar como funcién auxiliar parala
entrada de frecuencia de referencia de velocidad principal paralasterminales de
circuito de control (FR o RP). Consulte € diagrama de blogue en la pagina111

para obtener mas detalles de la sefial de entrada.

Cuando se utilice la sefia paralaterminal CN2 de la entrada anal0gica
multifuncion del operador digital JV OP-140, nunca la utilice; tampoco utilice
el valor objetivo ni e valor de retroalimentacion del control PID. (El control
PID se desactiva cuando n128 esta configurado en 0.)

Seleccion de entrada multifuncién (n077)

. M fi i6
No. Nombre Unidad argen d.e’ Conilg-u'ra(:lon
configuracion inicial
n077 Seleccion de B DeOa4 0
entrada multifuncion
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Configuracion n077

Configuracién

Nombre

Descripcién

0 Desactivado Esta desactivada la entrada multifuncion
Frecuencia de referencia Cuando se selecciona la frecuencia de referencia 2 en la
auxiliar (FREF2) referencia de multivelocidades, la sefial analdgica de
entrada para la terminal CN2 se convierte en la
frecuencia de referencia. Se vuelve invélida la
1 configuracion de n025.

Nota: Configure la ganancia de frecuencia de referencia
en n068 o n071, y la polarizacién de frecuencia de
referencia en n069 o n072.

5 Ganancia de frecuencia de Proporciona que la ganancia mantenga la frecuencia de
referencia (FGAIN) referencia.
Polarizacion de frecuencia de |Configura la FGAIN (ganancia de frecuencia) en el
referencia (FBIAS) pardmetro n60 o n074 y el FBIAS (polarizacién de
frecuencia) en el parametro n061 o n075 para la
3 frecuencia de referencia de velocidad principal. Después
agrega el FBIAS a la frecuencia de referencia resultante.

La cantidad de FBIAS que se va a agregar se configura

enn79.

4 Deteccion de frecuencia Agrega VBIAS (polarizacion de voltaje) al voltaje de salida

después de la conversion V/f.
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Nivel de entrada analdgica

@ Auxiliary frequency reference (n077=1) @ Frequency reference gain (n077=2)
FREF2 FGAIN
MN%p -t ong f---------~--

.00

|
1
1
|
l
1
i
1
l

: !

Uot F X O 1 H .

oV 10V ov BV 10y
{4mA) (20mA) {4mA) {20mA)

“e=Max. output frecuenciy1011)

(3 Frequence reference bias (n077=3) @ Output voltage bias (n077=4)
FBIAS VBIAS
ﬂD?Q"*---—/"q 100%
0% | oy Vv
{4mA) (20mA)
. 0%
no7d " ov 10V

{4ma) {20mA)

El valor VBIAS que se vaaagregar se duplica
paralos inversores de clase 400V .
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Seleccion de la sefial de entrada analdgica multifuncion (n078)

N?' de Nombre Unidad Margen de configuracién Conflg'u-ramon
parametro inicial
0 = Terminal del operador
Seleccion de sefial de entrada digital (voltaje: de 0 a 10V)
n078 L . - _ . 0
analdgica multifuncién 1 = Terminal del operador
digital (corriente: de 4 a 20mA)
Configuracion de la polarizacion de frecuencia de referencia (n079)
N(,)' de Nombre Unidad Margen de configuracién Com_‘lg_u_rauon
parametro inicial
Configuracion de la polarizacion De 0 a 50
n079 9 P % 100% / frecuencia de salida 10

de frecuencia de referencia

méaxima (n011)
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Uso de las sefales de salida (n057, n058, n059)

Las funciones de latermina de salida multifuncion MA, MB, P1y P2 pueden

cambiarse cuando sea necesario configurando los pardmetros n057, n058 y n059.

* FuncionesMA y MB delaterminal: configure en n057
* Funcién P1 delaterminal: configure en n058
e Funcién P2 delaterminal: configure en n059

inversor OH3

“OH3 (parpadeando).”

Configu- L Pagina
g Nombre Descripcion 9
racion Ref
0 Falla Cerrado cuando se presenta una falla del inversor. -
C Cerrado cuando se introduce el comando FWD/REV o
1 En operacion . . -
cuando se produce el voltaje desde el inversor.
. Cerrado cuando la configuracion de frecuencia
2 Frecuencia acordada . . . 79
concuerda con la frecuencia de salida del inversor.
. Cerrado cuando la frecuencia de salida del inversor es
3 Velocidad cero . . P -
menor que la frecuencia de salida minima.
., . Frecuencia de salida > nivel de deteccion de frecuencia
4 Deteccion de frecuencia 56
(n095)
- . Frecuencia de salida £ nivel de deteccién de frecuencia
5 Deteccion de frecuencia 56
(n095)
6 Deteccién de torque excesivo . 55
(salida de contacto NA)
7 Deteccion de torque excesivo 55
(salida de contacto NC)
10 Falla menor Cerrado cuando se indica una alarma. -
11 Base bloqueada Cerrado cuando esta apagada la salida del inversor. -
12 Modo de operacién Cerrado cuando se selecciona “LOCAL” mediante la
P selecciéon del modo LOCAL/REMOTO.
o . Cerrado cuando no se detecta falla en el inversor y
13 Operacion lista del inversor . - -
cuando la operacién esté lista.
14 Reinicio por falla Cerrado durante el reintento de falla -
15 En UV Cerrado cuando se detecta un voltaje bajo. -
16 En marcha en reversa Cerrado durante la marcha en reversa. -
17 En basqueda de velocidad Cerrado_cuando el inversor lleva a cabo una busqueda B
de velocidad.
. Opera una terminal de salida multifuncion
Salida de datos desde P . - .
18 comunicaciones independientemente de la operacion del inversor 89
(mediante comunicaciones MEMOBUS).
19 gﬁgd'da de retroalimentacion Cerrado durante la pérdida de retroalimentacion PID 109
Falta la frecuencia de . .
20 . Cerrado cuando falta la frecuencia de referencia -
referencia
Prediccion de Cerrado cuando se introduce la prediccién de
21 sobrecalentamiento del sobrecalentamiento. El operador digital despliega -
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e Configuracion de frecuencia mediante la entrada

de la referencia de corriente

Cuando configure la frecuencia
introduciendo lareferencia de corriente

(4-20mA 0 0-20mA) desdelaterminal del ' .
circuito de control FR, cambie el | ) ] ffo:
interruptor DIP SW1 en €l tablero de () (0 e

-@

circuito de control al lado “1”.
Setiene acceso al SW1 retirando €

operador digital.

SW2 —— k=

T — iy
° [ @OQ00000000Y

SRR IR X T X AR X B X
I a2l vas | m [ e [iun| [wr2

& &

X = "
® ® DOOCCOO000D

X

fJ

@ Nunca introduzca unareferencia de voltge alaterminal del circuito de
control FR cuando €l interruptor DIP SW2 esté conmutado al lado “1”.
podria dafiar el inversor.

Configuracion inicia de laterminal de salida multifuncién

No. Terminales Configuracion inicial
n057 MA, MB 0 (falla)

n058 P1 1 (en operacion)

n059 P2 2 (frecuencia acordada)

» Frequency agreed signal (setting=2)

RELEASE WIDTH
HiHz

DETECTIONWIDTH §__
+2Hz

QUTPUT FREQUNENCY

FREQUENCY AGREED SIGNAL ON

Esto
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Seleccidn de referencia de corriente

Después de cambiar el interruptor DIP (interruptor V/I de SW2) a lado “1”,
PRESIONE | PRGM | en el operador digital, después configure los siguientes

pardmetros.

Referencia de corriente (4-20mA) parametro n004=3
Referencia de corriente (0-20mA) pardmetro n004=4

. Setting : n003 = ()

o

CURREN
REFERFNEE

4-20MA ~—
OR
0-20mA L

(r04=3 OF 4)

« Setting : g003 = |

_ODM

MWD RUNISTOP

e
REV RUN/STOP Fio—__

CURREMT

REFERENCE —————

4.20mA
OR
0-20mé

51
o
FS

FR

FC\J

n004=3 QR 4)

Presione las teclas del operador digital para
poner en marcha o para detener €l inversor.
Cambie la direccion de en marchay paro
configurando el LED F/R.

Configure lafrecuencia con la sefia de
corriente anal dgica [0-100% (frecuencia
maxima)/4-20mA] conectada a laterminal
del circuito de control.

Configure paro/marchay marcha FWD/REV

-#—( con el dispositivo conmutador conectado ala

terminal del circuito del control.

En las terminal es de entrada multifuncion S1
y S2 se configuran en marcha adelante /
PARO (n050 = 1) y marcha en reversa/paro
(n051 = 2) respectivamente.

Configure lafrecuencia mediante la sefia de
frecuencia analogica [0-100% (frecuencia
maxima/4-20mA] conectadaalaterminal del
circuito de control.

Se puede configurar la ganancia de la frecuencia de referencia (n060)/polarizacién
(n061) aun cuando se seleccione la entrada de referencia de corriente. Para mayores
detalles, consulte “Ajuste de la sefial de configuracion de frecuencia’ en la pagina 83.
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Frecuencia de referencia mediante la entrada
del tren de pulsos

Lafrecuenciade referencia puede configurarse mediante una entrada del tren de pulsos
desde laterminal de entrada multifuncion.

Frec Ref =

Introduzca las especificaciones de pulsos

» Voltgedenivel bgjo: 0.8V 0 menos

* Voltgedenivel ato: de 3.5a32V

o Ciclodetrabgo: de 30 a70%

* Frecuenciade pulsos: de 0 a33 kHz

Método de frecuencia de referencia

Lafrecuenciade referencia es un valor que se obtiene multiplicando larazon dela
frecuencia maxima de pulsos de entrada y lafrecuenciareal de pulsos de entrada
mediante la frecuencia de salida maxima.

Frecuencia de pulsos de entrada
Frecuencia minima del tren de pulsos (n149) ~ 10

* frecuencia de salida maxima (n011)

ﬁo—M—ﬁ‘/—
—° Y {:) Se puede seleccionar marchal
FORWARD RUNISTOP—0"o———| $1 paroy FWD/REV con un
REVERSE RUN/STOP 57 ] . interruptor conectado ala
5C terminal del circuito de
control.
. : IRP
PULSE @ Se puede configurar la
REFERENCE 1FC frecuencia mediante |a sefial
DEVICE de entrada del tren de pulsos
[de 0 a100% (frecuencia
maxima)/de 0 a 33kHz]
conectada alaterminal de
entrada multifuncion.
No. de Nombre Unidad Margen de Configuracion
parametro configuracién inicial
n003 Seleccion del comando marcha DeOa?2 0
n004 Seleccion de frecuencia de referencia DeOaé6 0
Escala de entrada del tren de pulsos De 100 a 3300 2500
n149 1=10Hz ! (33KH2) (25kHz)
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Prevencion de pérdida de velocidad del motor (limite de corriente)

Ajusta autométicamente la frecuencia de salida y la corriente de salida de acuerdo con

la carga para continuar la operacion sin que el motor pierda vel ocidad.

* Nivel de prevencion de pérdida de velocidad (limite de corriente) durante la
aceleracion (n093)
Configurael nivel de prevencion de pérdida de velocidad (limite de corriente)
durante la aceleracion en unidades de 1% (corriente nominal del inversor = 100%).

Configuracion de fabrica: 170%

Una configuracion de 200% desactivala prevencion de pérdidade velocidad (limite de
corriente) durante laaceleracion. Si la corriente de salida excede el valor configurado
para n093 en la aceleracion, ésta se detiene y se mantiene la frecuencia. Cuando la
corriente de salida disminuye hasta €l valor configurado para n093, arrancala
aceleracion.

MOTOR CURRENT

* Detiene laaceleracion paraevitar que el motor

Qe Y O o pierdavelocidad.
' ' - TINE T El ancho de liberacion (histéresis) de la
QUTRLT ' prevencion de pérdida de velocidad durante la

FREOUENCY:E aceleracion es aproximadamente 5% de la

corriente nominal del inversor.

et TIME

I

En el a@rea de caballos de fuerza constante [frecuencia de salida > |a frecuencia de
salida de voltaje maximo (n013)], la siguiente ecuacion disminuye autométicamente €l
nivel de prevencion de pérdida de velocidad (limite de corriente) durante la
aceleracion, pero el nivel de prevencion de pérdida de velocidad nunca bajara de 40%
de n093.

Stall prevention (current Limit) level
during accel in constant output area

_ l.!Stali prevention (cutrent Limit) [Max. voltage output frequency (n013),

level during accel (n093) * Output frequency]
‘. .
Siali prevention 1&vel 1 Stall prevention during acel
rluring accelaraticn - inQg3)
|
_________ _:___ Stall prevention limit during accal
_ ~. (d0% of r{193} .

- Dutpul frequency
Maximum voltage

output trequenay
no13E
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* Nivel de prevencion de pérdida de velocidad (limite de corriente) durante lamarcha
(n094)
Configurael limite de prevencion de pérdida de velocidad (limite de corriente)
durante la marcha en unidades de 1% (corriente del inversor ) = 100%).

e Configuracion de fabrica: 160%

Una configuracion de 200% desactiva la prevencion de pérdida de velocidad (limite de
corriente) durante la marcha.

Si el inversor se encuentra a una velocidad acordaday la corriente de salida excede el
valor configurado para n094 durante mas de 100mseg, inicia la desacel eracion.

L a desacel eracién continda hasta que la corriente de salida cae por debajo del valor
configurado paran094. Cuando esto ocurre, €l inversor acelerara nuevamente hastala
frecuencia configurada.

L as configuraciones de acel erac/desacel erac de la prevencion de pérdida de velocidad
durante la operacion se establecen ya sea por el tiempo de acelerac 1 (n019) y tiempo
de desacelerac 1 (n020), o tiempo de acelerac 2 (n021) y tiempo de desacelerac 2
(n022).

MOTOR CURRENT

* Disminuye lafrecuencia paraevitar que el
motor pierda velocidad.

T En el arranque de la aceleracion la histéresis
de salida es aproximadamente 5% de la
corriente nominal del inversor.

Prevencion de pérdida de velocidad durante la operacion

» Seleccidn de disminucién automatica de la prevencion de pérdida de velocidad
(n115)

Se puede incrementar automaticamente el nivel de prevencion de pérdida de
velocidad en el margen de salida del parametro.

No. d ] _ — Confi —
(') © Nombre Unidad Margen de configuracion onfiguracion
parametro iricial

Seleccion de disminucién .
Lo . O=Desactivada
nl1l5 automéatica de prevencion de - . 0
. . 1=Activada
pérdida de velocidad
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Configuracion n115

Configu- .
g Funcion
racion
0 El nivel de prevencién de pérdida de velocidad se convierte en el nivel configurado para el

parametro n094 en todas las areas de frecuencia.

La siguiente figura muestra que el nivel de prevencidn de pérdida de velocidad disminuye
automaticamente en el margen de salida del parametro (frecuencia de salida del parametro >
frecuencia de salida de voltaje maximo).

El limite inferior es 40% del valor configurado de n094.

ree-— Constant output arsa ——a=

. 1
Cperalion leval |

I Opemtion level =

1 nos4 \ 0G4 « Max. bofiage cutput frequency n013
t CUtput frequency
|
|
I L lirnit
1 ower imi

%olniBa-——----- i Bt
1
noi3 Qutput fréquency

» Seleccion del tiempo de acelerac/desacelerac durante la prevencion de

pérdida de velocidad (n116)

Con estafuncion, se puede asignar el tiempo de acel erac/desacel erac cuando estaen
movimiento para evitar la pérdida de velocidad durante las operaciones, alos dos

pardmetros, n021 a n022.

No. de : : L Configuracion
parametro Nombre Unidad Margen de configuracion inicial
Seleccién de tiempo de
n116 acelerac/desacelerac durante ) 0=Desactivado 0
la prevencion de pérdida de 1=Activado
velocidad
Configuracion n116
Configu- -
- Funcion
0 El tiempo de acelerac/desacelerac se configura mediante el tiempo de acelerac/desacelerac 1 o 2.
1 El tiempo de acelerac/desacelerac se fija en el tiempo de acelerac/desacelerac 2(n021, n022)

» Funcion de prevencion de pérdida de velocidad (limite de corriente) durante

la aceleracion (n092)

Para evitar un sobrevoltaje durante |la desaceleracion, €l inversor extiende _
automéaticamente el tiempo de desacel eracion de acuerdo con el valor del voltgje de
CD del circuito principal. Cuando se usa una resistencia de frenado opcional,

configure n092 en 1.

Configuracion

Prevencion de pérdida de velocidad (limite de
corriente) durante la desaceleracion

0 Proporcionado

1

No proporcionado (cuando se monta la
resistencia de frenado)
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e Reduccion de la fluctuaciéon de la velocidad del
motor

Compensacion de deslizamiento (cuando el modo
de control V/f es n002=0)

A mayor carga se reduce la velocidad del motor y se incrementa el valor de
deslizamiento del motor. Lafuncién de compensacion de deslizamiento controlala
velocidad del motor a un valor de pardmetro, aun cuando varie la carga.

Cuando la corriente de salida del inversor esigual ala corriente nominal del motor
(n036), se agrega la frecuencia de compensacion ala frecuencia de salida.

Frecuencia de compensacion = Deslizamiento nominal del motor (n106)

Corriente de salida — Corriente sin carga del motor (n110)

Corriente de referencia  _ i i
térmica electronica (n036) Corriente sin carga del motor (n110)

" Ganancia de compensacion de deslizamiento (n111)

Parametros rel acionados

No. de Confi-
. Nombre Unidad Margen de configuracion guracion
pardmetro I
inicial
3 - -
n036 Corriente nominal del motor | 0.1A .De 0 a 150% de la corriente nominal del *
inversor
n111 ~ |Sananciadecompensacion | o, |pogga25 0.0
de deslizamiento
- - 3 v - -
n110 Corriente sin carga del 1% De 0 a 99% (100% = corriente nominal del N
motor motor n036)
Tiempo de demora primario De 0.0 a 25.5s
nl12 de la copensacion de 0.1s |Cuando esta configurado 0.0s, el tiempo de 2.0s
deslizamiento demora se vuelve 2.0s.
n106 Deslizamiento nominal del 0.1Hz |De 0.0 a 20Hz .
motor

* Difiere dependiendo de la capacidad del inversor.

Notas: 1. No se lleva a cabo la compensacién de deslizamiento en las siguientes
condiciones: frecuencia de salida < la frecuencia de salida minima
(n016).

2. La compensacion de deslizamiento no se realiza durante la
regeneracion.

3. Lacompensacion de deslizamiento no se realiza cuando la corriente
nominal del motor (n036) esta configurada en 0.0A.
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e Proteccidon del motor

Deteccidon de sobrecarga del motor

El VS-606V 7 protege al motor de sobrecarga con un relevador electrénico integrado

para sobrecarga térmica.

» Corriente nominal del motor (corriente de la referencia térmica el ectronica, n036)
Configure el valor de la corriente nominal que aparece en la placa de caracteristicas
del motor.

Nota: La configuracion en 0.0A desactiva la funcién protectora de sobrecarga del
motor.
» Seleccion de proteccion de sobrecarga del motor (n037, n038).

Conflg;;auon Caracteristicas térmicas electronicas
0 Se aplica al motor de propdsitos generales
1 Se aplica al motor de trabajo del inversor
2 No se proporciona la proteccién de sobrecarga térmica electrénica
No. de . Margen de Configuracién
X Nombre Unidad '9 S ngu
parametro configuracion inicial
Seleccion del
n038 parametro de 1min De 1 a 60min 8min
proteccion

Lafuncion de sobrecarga térmica el ectronica monitorea la temperatura del motor con
base en lacorriente y €l tiempo de salida del inversor, para proteger el motor de
sobrecalentamiento. Cuando esta activado €l relevador de sobrecarga térmica
electronica, se presentaun error “ ¢ ;”, apagando lasalidadel inversor y evitando un
sobrecalentamiento excesivo en el motor. Cuando se opera con un inversor conectado
aun motor, no es necesario un relevador térmico externo. Cuando se operan varios
motores con un inversor, instale un relevador térmico en cada motor.
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Motor para propositos generales y motor de trabajo del inversor

L os motores de induccién se clasifican en motores para prop0sitos generales o
motores de inversor con base en sus capacidades de enfriamiento. Por lo tanto, la
funcion de sobrecarga del motor opera de manera diferente entre estos dos tipos de

motor.

Ejemplo de motor de clase 200V

Efecto de enfriamiento

Caracteristicas del torque

Sobrecarga térmica
electrénica

Efectivo cuando se
opera a 50/60Hz desde
la fuente de
alimentacién comercial

Motor para propésitos generales

150 —— T
. |
54 -4;,_,'_".:‘? 6 SEC 1
o A SHORT TERH
| CONTINCS,
" TORQUE 108 &‘“T'NG ] |
Y e p \1 -
a0 e"' - '\ \ .
G| A A gt m-'--\-\:ﬁ
£5): S SR EEn Eel Bl o
; !
QLL_J_\_\.. I
3 40 120

OFERATIEN FREQUENC Y Hal

Frecuencia de base 60Hz
(VIf para 60Hz, voltaje de entrada 220V)

Para operacion de baja velocidad, debe
limitarse el torque con el fin de detener la
elevacion de temperatura del motor.

=l Error (proteccion

de sobrecarga del motor)
se presenta cuando se
opera de manera
continua a 50/60Hz o
menos en sobrecargas
del 100%.

Efectivo incluso cuando
se opera a baja
velocidad (aprox. 6Hz)

Motor de inversor

B—T -
/.J LBy SEC ]

11 SHORT "TEHM
H Fal . :
CONTIN LS

TORGUE
121 100

EREAN

OPFRATICY FREQUENC Ylitn

P

L W ]
# A
[
J
1
L
‘I
+—
1

Frecuencia de base 60Hz
(VIf para 60Hz, voltaje de entrada 220V )

Utilice un motor de inversor para operacion
continua a baja velocidad.

No se activa la proteccion
de sobrecarga térmica
electréonica aun cuando
se opere continuamente
a 50/60Hz o menos en
carga de 100%.
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e Seleccion de operacion del ventilador de

enfriamiento

Con €l fin deincrementar lavida util, se puede configurar el ventilador de enfriamiento
para que opere Unicamente cuando esta en marcha el inversor.

n039 = 0 (configuracion : Opera Unicamente cuando esta en
de fabrica) marchael inversor.
(Operacion continua durante 1 minuto
después de que se detiene €l inversor.)
1 . Opera con la energia encendida.

e Uso de comunicaciones MEMOBUS (MODBUS)

Esta disponible latransmision en serie con el VS-606V 7 utilizando un controlador
programable (serie MEMOCON) y MEMOBUS.

« Comunicaciones MEMOBUS (MODBUS)

El sistema MEMOBUS se compone de un sélo maestro (PLC) y esclavos (de 1 a 31
unidades VS-606V7).

Lacomunicacion entre el maestro y el esclavo (comunicacion en serie) se controla
de acuerdo con el programamaestro en donde el maestro inicialacomunicaciony el
esclavo responde.

El maestro envia una sefial aun esclavo alavez. Cada esclavo tiene un nimero de
direccion registrado previamente y el maestro especifica el niUmero y conduce la
comunicacion de lasefial. El esclavo recibe la comunicacion parallevar acabo las
funciones designadas y contesta al maestro.

MEMOCON Series

VS-606V7 VS-608V7 VS-608V7

Example of RS-485
communication '
Bl

 Especificaciones de comunicaciones

Interfaz RS-422, RS485
Sincronizacion Asincrono (sincronizacion de arranque-paro)
Tasa de baudios: seleccionado desde 2400/4800/9600/19200 bps
Parametros de Longitud de datos: 8 bits fijos
comunicacion Paridad: seleccionado desde par/impar/ninguno

Bits de paro: 1 bit fijo

Protocolo de

L MEMOBUS (MODBUS) (Unicamente el modo de RTU)
comunicacion

Numero maximo de
inversores que se 31 unidades (cuando se usa RS-485
pueden conectar
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« Terminal de conexion de comunicaciones
Utilice las siguientes terminales S+, S-, R+ y R- para comunicaciones MEMOBUS
Cambie la resistencia de terminacion como se muestra abajo.

En comunicaciones RS-422, RS-485: encienda €l interruptor SW2 ON/OFF
solamente del inversor en laterminacion vista desde PLC.

ot
S ﬁ]?
PR
R5-4224
or HS-485 o

Q
e
e
TEAMINAL RES STOR 11/2W, 12000 \\

SW2 ONSOFF SVWTCH

S SWv2

@‘ { PNP [ T 4—QFFEC_J ON
NPN_|& Mwe— VE 1 |

12 13 19 R

POQOC0O000O0000

DOOCCO00H00D

Notas: 1. Separe el cableado para comunicaciones desde el
cableado del circuito principal u otras lineas de energia.

2. Utilice cables blindados para el cableado de @ ([D (I:D
comunicacion; conecte el forro blindado a la terminal de
conexion a tierra y termine el otro extremo para evitar P2 |R+ |R-
gue se conecte (para evitar mal funcionamiento de
ruidos).

3. Cuando se lleve a cabo la comunicacion mediante el RS- P C +

285, conecte las terminales S+ y R+, S- y R- fuera del
inversor como se muestra en la figura de la derecha.

 Procedimiento para comunicaciones con PLC

A continuacién se muestra el procedimiento para comunicaciones con PLC.

(1) Conecte €l cable de comunicacion entreel PLCy el VS-606V 7 con lafuente de
alimentacién apagada.

(2) Enciendalaenergia.

(3) Configure los pardmetros (de n151 anl157) que se requieren para la comunicacion
utilizando el operador digital.

(4) Apague laenergiaunavez paraverificar que las pantallas del operador digital se
hayan borrado completamente.

(5) Encienda nuevamente la energia.
(6) Inician las comunicaciones con e PLC.
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e Configuracién de los parametros necesarios para la

comunicacion

L os parametros relacionados con la comunicacion deben configurarse parala
comunicaciéon con PLC. No se pueden configurar los parametros del n151 al n157
durante la comunicacion. Configurel os siempre antes de llevar a cabo la comunicacion.

Configuracion

Parametro Nombre Descripcion LS
inicial
0 : operador
Seleccion del comando |1 : terminales del circuito de control
n003 S 0
marcha 2 : comunicacion
3 : tarjeta de comunicacion (opcional)
0 : potenciémetro local (operador digital))
1 : frecuencia de referencia. 1 (n024)
2 : terminales del circuito de control (voltaje de 0 a 10V)
3 : terminales del circuito de control (corriente de 4 a 20mA)
- 4 : terminales del circuito de control (corriente de 0 a 20mA)
Seleccion de la :
noo4 frecuencia de referencia 5 tren de pulsos 0
6 : comunicaciones MEMOBUS (No. de registro 000211)
7 : terminales del circuito del operador (voltaje de 0 a 10V)
8 : terminales del circuito del operador (corriente de 4 a
20mA)
9 : tarjeta de comunicacién (opcional)
Selecc_u,)n de Ig 0 : deteccion de tiempo transcurrido (paro de marcha libre)
deteccion del tiempo ; - - . .
. 1: deteccidn de tiempo transcurrido (marcha sin motor hasta
transcurrido . L .
; . detenerse con el tiempo de reduccion de velocidad 1)
Monitorea el tiempo de . s ; : )
L 2 : deteccién de tiempo transcurrido (marcha sin motor hasta
n151 transmision entre la . - . 0
- detenerse con el tiempo de reduccion de velocidad 2)
recepcioén de los datos . - . ; L .
3 : deteccion de tiempo transcurrido (operacion continua,
correctos desde el PLC .
. S pantalla de advertencia)
(tiempo transcurrido: 2 . . L . .
seq) 4 : no se proporciona la proporcidn de tiempos transcurrido
Frecuencia de 0:0.1Hz
152 comunicacion 1:0:0.1Hz 0
Seleccion de la unidad |2 : 30000/100% (30000 = frecuencia de salida maxima)
del monitor de referencia |3 : 0.1%
nl53 Direccién esclava Margen de configuracion: de 0 a 32* 0
0 : 2400 bps
n154 Selegcnon de latasa de [1:4800 bps 5
baudios 2 :9600 bps
3:19200 bps
0 : paridad par
nl55 Seleccion de paridad 1 : paridad impar 0
2 : sin paridad
156 Tlempo de espera de Limite de configuracion: unidad de configuracién de 10 ms a 10 ms
envio 65 ms: 1 ms
0 : control RTS
nis7 Control RTS 1 : sin control RTS (comunicaciéon RS-422A de 1 a 1) 0

* El esclavo no responde al comando del maestro cuando esta configurado en 0.

El monitoreo del estado de marcha desde el PLC, configuracién/consulta de
pardmetros, restablecimiento de fallasy referencia de entrada multifuncion, se puede
realizar independientemente del comando de marcha o de |a seleccion de frecuencia de
referencia.

La referencia de entrada multifuncion desde el PLC se convierte en OR con los
comandos de entrada desde |as terminal es de entrada multifuncion de S1 a S7.
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« Formato de mensaje

Para las comunicaciones, el maestro (PLC) enviaun Direccion esclava
comando al esclavo (VS-606V7) y el esclavo responde. La Cédigo de funcion
configuracion paraenviar y recibir es como se muestraala
derecha. Lalongitud de los datos varia de acuerdo con €l
contenido de los comandos (funciones).

El interval o entre los mensajes debe mantenerse en la
siguiente cantidad.

Datos

Verificacion de error

VS-606V7 VS-606V7 VS-606V7
ol
Reference | Reference - Reterence
massage - message |- message t {sec)

| |
N4 l\.
24 hits  n156 setting 24 bits  10ms or more

» Direccion esclava: direccion del inversor (de 0 a 32). Laconfiguracion en O indica
unatransmisiéon simultanea. El inversor no responde a comando del maestro.
e Caddigo de funcion: codigos de comando (ver la siguiente tabla).

Cddigo de Funcién Mensaje de referencia Mensaje de respuesta
funcién Minimo (byte) | Maximo (byte) | Minimo (byte) | Maximo (byte)

Lectura del contenido de

01H la resistencia de 8 8 7 37

retencion
P
08H rueba de retorno de 8 8 8 8
bucle

10H E_scrltu_ra en dlversa's’ 11 a1 8 8

resistencias de retencion

» Datos: se compone de una serie de datos combinando los nimeros de registro de
retencion (codigos de prueba para los nUmeros de retorno de bucle) y sus datos. La
longitud de los datos depende del contenido de los comandos.

» Verificacion de error: CRC-16 (calcule €l valor con el siguiente método).

1. El valor predeterminado en el calculo de CRC-16 es normalmente 0. En €l
sistema MEMOBUS, cambie el valor predeterminado a 1 (todos desde 1 a 16-
bits).

2. Calcule el CRC-16 suponiendo que ladireccion del bucle LSB esMSB y €l
altimo dato de MSB es L SB.

3. También calcule el CRC-16 para un mensaje de respuesta desde el esclavoy
constltelo en CRC-16 en el mensaje de respuesta.
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 Lectura del contenido del registro de retencion [03H]

Lee el contenido de los registros de retencion con los nimeros continuos parala
cantidad especificada. El contenido del registro de retencién se divide en 8 bits
superioresy 8 bitsinferiores. Se convierten en elementos de datos como mensaje
de respuesta en el orden de |os nUmeros.
Ejemplo: lee lasefia de estado, el contenido de falla, €l estado de enlace de datosy
lafrecuencia de referencia desde el VS-606V7 (esclavo 2).

Mensaje de referencia
(en operacion normal)

Mensaje de respuesta
(en operacion normal)

Mensaje de referencia
(cuando se presenta una falla)

Direccion esclava 02H Direccion esclava 02H Direccion esclava 02H
Codigo de funcion 03H Codigo de funcidn 03H Cadigo de funcién 83H
Numero de | Superior [ 00H Numero de datos* 08H Cadigo de error 03H
arranque Inferior 20H Primera Superior | 00H Superior | F1H
Superi 0o0n resistencia : CRC-16 . 31H
Cantidad uperior de retencion| Inferior 65H nierior
Inferior 04H Siguiente | Superior | 00H
Superior | 45H resistencia :
CRC-16 - de retencion| Inferior 00H
Inferior FOH —
1 Siguiente | superior | O0OH
(Para el codigo de error 03H, resistencia
consulte la pagina 99.) de retencion| 'nferior O0H
Siguiente | Superior | 1H
resistencia
de retencién| Inferior F4H
Superior | AFH
CRC-16 -
Inferior 82H

* El doble del nimero de mensgje de referencia.

« Ejemplo de prueba de retorno de bucle [08H]

El mensgje de comando se devuelve como mensaje de respuesta sin cambio. Esta
funcion se utiliza para verificar latransmision entre el maestroy el esclavo. No se
pueden utilizar valores arbitrarios paralos codigos o datos de prueba.
Ejemplo: prueba de retorno de bucle del esclavo 1y VS-606V7

Mensaje de referencia
(en operacion normal)

Mensaje de respuesta
(en operacion normal)

Mensaje de referencia
(cuando se presenta una falla)
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Direccion esclava 01H Direccién esclava 01H Direccion esclava 01H
Caddigo de funcion 08H Cadigo de funcién 08H Caodigo de funcion 89H
Namero de | Superior | 00H NUmero de | Superior | 00H Cadigo de error 01H
arranque Inferior 00H arranque Inferior 00H Superior | 86H
CRC-16
Superior A5H Superior | A5H Inferior 50H
Cantidad - Cantidad -
Inferior 37H Inferior 37H
Superior | DAH Superior | DAH
CRC-16 - CRC-16 -
Inferior 8DH Inferior 8DH




e Escritura en diversos registros de retencion [10H]

L os datos especificados se escriben en diversos registros de retencion especificados
desde el nimero especificado, respectivamente. Los datos escritos deben ordenarse en
un mensaje de comando en el orden de los nimeros de registro de retencién: desde los
8 bits superiores hastalos 8 bits inferiores.

Ejemplo: Configure la marcha adelante en la frecuencia de referencia 60.0 Hz en el
esclavo 1 VS-606V7 desde el PLC.

Mensaje de referencia Mensaje de respuesta Mensaje de referencia
(en operacién normal) (en operacién normal) (cuando se presenta una falla)
Direccioén esclava O1H Direccién esclava O1H Direccion esclava 01H
Caddigo de funcion 10H Caodigo de funcion 10H Codigo de funcion 89H
Namero de | Superior | O0OH Numero de | Superior | O0H Cadigo de error 01H
arranque Inferior | 01H arranque Inferior | O1H Superior | 86H
- - CRC-16 -
) Superior | 00H ) Superior | 00H Inferior 50H
Cantidad . Cantidad .
Inferior 02H Inferior 02H
Numero de datos* 04H Superior | 10H
CRC-16
Primeros Superior | 00H Inferior 08H
datos Inferior 01H
Siguientes | Superior | 02H
datos Inferior 58H
Superior | 63H
CRC-16 -
Inferior 39H

* Configurael doble del nimero de mensgje de referencia.
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 Datos
» Datos de referencia (disponible para leer/escribir)

rggi.s?ri) bit Descripcion
0000H Reservado |
0 Comando de marcha 1 : Marcha 0: Paro
1 Marcha en reversa 1: Marcha en reversaO : Marcha adelante
2 Falla externa 1: Falla (EFO)
3 Restablecimiento de falla 1: Comando de reinicio
4 Referencia de entrada multifunciéon 1 (Funcioén seleccionada por n050)
0001H 5 Referencia de entrada multifuncién 2 (Funcioén seleccionada por n051)
6 Referencia de entrada multifuncién 3 (Funcioén seleccionada por n052)
7 Referencia de entrada multifuncion 4 (Funcion seleccionada por n053)
8 Referencia de entrada multifunciéon 5 (Funcion seleccionada por n054)
9 Referencia de entrada multifuncion 6 (Funcion seleccionada por n055)
A Referencia de entrada multifuncién 7 (Funcioén seleccionada por n056)
B-F [(No utilizado)
0002H Frecuencia de referencia (unidad : n152)
. Margen de configuracion : 2.0% ~
0003H Ganancia V/f (1000/100%) 200.0%
%%%g:i Reservado
Referencia de salida multifuncion 1 o~ o Y
0 (Efectivo cuando n057=18) (1:MAYON" 0=MA"OFF")
1 Referencia de salida multifuncion 2 (1:P1“ON” 0=MA"“OFF")
0009H (Efectivo cuando n058=18)
5 Referencia de salida multifuncién 3 (1:P2“ON” 0=MA"“OFF")
(Efectivo cuando n059=18)
3-F |(No utilizado)
%0001'?‘:?' Reservado
Nota: Escriba “0” para el bit no utilizado. Nunca escriba los datos para el registro
reservado.
« Datos de transmision simultanea (disponible Gnicamente para escritura)
rggi.s?ri) bit Descripcion
0 Comando de marcha 1: Marcha 0: Paro
1 Marcha en reversa 1: Marcha en reversaO : Marcha adelante
2 (No utilizado)
0001H 3 (No utilizado)
4 Falla externa 1: Falla (EFO)
5 Reinicio de falla 1: Comando reinicio de falla
6-F |(No utilizado)
0002H 30000/100% unidaq fija _ .
(Los datos se convierten en 0.01 Hz dentro del inversor y las fracciones se redondean.)

L as sefiales de bit no definidas como sefiales de operacion de transmision se utilizan
como sefiales de datos de la estacion local.
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» Datos del monitor (disponible sélo para lectura)

No. de registro bit Descripcién
0 |Comando de marcha 1: Marcha 0: Paro
1 Marcha en reversa 1: Marcha en reversaO : Marcha adelante
'% 2 Operacion del inversor lista 1: Listo 0 : No listo
'g)')‘ 3 |Falla 1: Falla
0020H K 4 Error de configuracion de datos 1 : Error
c 5 |Salida multifuncién 1 (1: MAON 0 : MA OFF)
@ [ 6 |[Salida multifuncion 2 (1:PLON 0: OFF)
7 Salida multifuncion 3 (1:P2ON 0: OFF)
8-F |(No utilizado)
0 Sobrecorriente (OC)
1 Sobrevoltaje (OV)
2 Sobrecarga del inversor (OL2)
3 Sobrecalentamiento del inversor (OH)
4 (No utilizado)
= |75 |(No utilizado)
9 6 Pérdida de retroalimentacion PID (FbL)
c 7 Falla externa (EF, EFO) Paro de emergencia (STP)
0021H 0
S 8 Falla del hardware (Fxx)
E 9 Sobrecarga del motor (OL1)
8 A Deteccién del torque excesivo (OL3)
B  |(No utilizado)
C |Pérdida de energia (UV1)
D |Falla de energia de control (UV2)
E [Tiempo transcurrido de las comunicaciones MEMOBUS (CE)
F |Conexion del operador (OPR)
9 0 Escritura de datos
8 1 (No utilizado)
o 2 (No utilizado)
0022H 3 — —
= 3 |Falla del limite superior/inferior
i’. 4 Falla de consistencia
& [ 5-F |(No utilizado)
0023H Frecuencia de referencia (Unidad : n152)
0024H Frecuencia de salida (Unidad : n152)
0025H-026H (No utilizado)
0027H Corriente de salida (10/1A)
0028H Referencia de voltaje de salida (1/1V)
< 0 Corto circuito de carga (SC)
8 1 Falla de conexion a tierra (GF)
g 2 Fase abierta de entrada (PF)
0029H S 3 |Fase abierta de salida (LF)
'g 4 Sobrecalentamiento de la resistencia de frenado del tipo instalado
% 5 Falla del transistor de frenado (RR)
© 6-F |[No utilizado
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No. de registro

o
=

Descripcién

Paro del operador (STP)

Error de secuencia (SER)

Entrada de simulacién del comando FWD - REV (adelante - en reversa) (EF)

Bloque base externo (BB)

Deteccion del torque excesivo (OL3)

0
1
2
3
© 4
1S 5 Sobrecalentamiento de la alerta de enfriamiento (OH)
% 6 Sobrevoltaje del circuito principal (OV)
002AH § 7 Bajo voltaje dgl circuito prihcipél
5 8 Falla del ventilador de enfriamiento (FAN)
E 9 Error de comunicacion
5 A Error de comunicacién de la tarjeta opcional (BUS)
) —
B No utilizado
C Prediccidn de sobrecalentamiento del inversor (OH3)
D Pérdida de retroalimentacion PID (FBL)
E Paro de emergencia (STP)
F Espera de comunicacion (CALL)
© 0 Terminal S1 1: Cerrado O : Abierto
9 1 Terminal S2 1: Cerrado O : Abierto
% 2 Terminal S3 1: Cerrado O : Abierto
3 3 [Terminal S4 1: Cerrado O : Abierto
002BH o - :
e 4 |Terminal S5 1: Cerrado O : Abierto
-r-r: 5 Terminal S6 1: Cerrado O : Abierto
= 6 |Terminal S7 1: Cerrado O : Abierto
W I 7-F [(No utilizado)
0 Marcha 1: Marcha
1 Velocidad - cero 1: Velocidad - cero
2 Velocidad de frecuencia 1: Acordado
3 Falla menor (se indica la alarma))
4 Deteccion de frecuencia 1 1: Frecuencia de salida £ (n095)
5 Deteccion de frecuencia 2 1: Frecuencia de salida 3 (n095)
6 Operacion del inversor lista 1: Listo
é 7 Deteccion de bajo voltaje 1 : Deteccion de voltaje bajo
§ 8 Blogque base 1: Bloque base de salida del inversor
002CH é 9 Modo de frecuencia de referencia (1) gf)rrcr)u?:ii;cci)osne;comunlcaC|ones
-CSG A |Modo de comando de marcha 1:Otro que no sea comunicaciones
7 0 : Comunicaciones
- B |Deteccion del torque excesivo L De_tecuén o falla del torque
excesivo
C |(No utilizado)
D Reinicio de falla
E Falla (incluyendo el tiempo transcurrido de las comunicaciones MEMOBUS)
1: Falla
Tiempo transcurrido de las . .
F comup:ﬂcaciones MEMOBUS 1: Tiempo transcurrido
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No. de registro bit Descripcion
0 MA “ON” 1: Cerrado 0 : Abierto
1 P1“ON” 1: Cerrado 0 : Abierto
002DH -
2 P2 “ON” 1: Cerrado 0 : Abierto
3-F |(No utilizado)
0 Pérdida de frecuencia de referencia
5 1 No utilizado
g 2 |No utilizado
E 3 |No utilizado
02EH g 4 No utilizado
S 5 No utilizado
% 6 |No utilizado
w 7  |No utilizado
8 - F |No utilizado
002FH-0030H Reservado
0031H Voltaje de CD del circuito principal (1/1V)
0032H Monitor del torque
0033H-0034H No utilizado
0035H Tiempo de operacion acumulativo (I/IH)
0036H No utilizado
Register No. bit Descripcion
0037H Energia de salida (1/1W : con signo)
Valor de retroalimentacion PID (100% / equivalente de entrada a la frecuencia de salida
0038H maxima; 10/1%; sin signo)
0039H Valor de entrada PID (£100% / £ frecuencia de salida maxima; 10/1%; con signo)
003AH Valor de salida PID (£100% / + frecuencia de salida méxima; 10/1%; con signo)
003BH-003CH Reservado
8 0 Error CRC
5| 1 [p1*ON
§ [ 2 |(No utilizado)
g 3 |Error de paridad
003DH £ 4 |Error de anulacién
3 5 |Error de marco
; 6 Tiempo transcurrido
S| 7 |(No utilizado)

003EH-00FFH

Reservado

* Seguardael contenido de error de comunicaciones hasta que se introduce la recuperacion de fallas
(se activa larecuperacion durante la marcha.)
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« Almacenamiento de parametros [comando Enter (Intro)] (sélo se

puede escribir)

No. de

(EEPROM).

; Nombre Contenido Margen de configuracion | Predeterminado
registro
Comando Formatos del parametro de
0900H ENTER escritura a la memoria no volatil De 0000H a FFFFH

Cuando se escribe un parametro desde el PLC mediante las comunicaciones, se escribe
el pardmetro en el area de datos del parametro en laRAM del VS-606V7. El comando
ENTER es un comando que escribe |os datos del parametro en el RAM en lamemoria
no volétil del VS-606V7. Laescriturade datos (puede ser no definida) en el nimero de
registro 0900H durante el paro gjecuta este comando ENTER.

El nimero méaximo de veces de escritura de lamemoria no volétil que se utiliza para
VS-606V 7 es 100,000; no gjecute en exceso € comando ENTER. Cuando se cambia
un pardmetro del operador digital, se escriben los datos del pardmetro en RAM enla
memoriano vol&til sin el comando ENTER.

El nimero de registro 0900H se utiliza Unicamente paralaescritura. Si selee este
registro, se presenta el error de nimero de registro (cédigo de error: 02H).
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Codigos de error

Codigo de Contenido
error
01K Error del codigo de funcién
« El cédigo de funcidon del PLC es otro que no sea 03H, 08H o 10H.
Numero de registro indebido
02H ¢ No se ha registrado ninguno de los nimeros de registro a los que se quiere tener
acceso.
¢ Se ley6 el comando ENTER “0900H” que es un registro de uso exclusivo para escritura
Cantidad indebida
« El nimero de elementos de datos que se van a leer o escribir no estan dentro del
03H margen entre 1y 16.
« Elnamero de elementos de datos en un mensaje no corresponden con el valor obtenido
multiplicando la cantidad por dos en el modo de escritura.
Error de configuracién de datos
¢ Se present6 un error simple de limite superior/inferior con los datos de control o con la
21H escritura de parametros.
« Se presenté un error de configuracion de parametros cuando se estaba escribiendo un
parametro.
Error en el modo de escritura
¢ Se intent6 escribir un pardmetro desde el PLC durante la marcha.
¢ Se intent6 escribir un comando ENTER desde el PLC durante la marcha.
e Se intenté escribir un parametro desde el PLC durante la presentacion de UV.
22H ¢ Se intent6 escribir un comando ENTER desde el PLC durante la presentacion de UV.

¢ Se intenté escribir un pardmetro que no era n001=12,13 (inicializacion) desde el PLC
durante la presentacion de “F04”.

« Se intento escribir un parametro desde el PLC cuando se estaban almacenando los
datos.

« Se intent6 escribir datos exclusivos para lectura desde el PLC.

* Consulte lalista de parametros para los parametros que se puedan cambiar durante la operacion.
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 Realizacion de autoprueba

Se proporcionael VS-606V 7 con unafuncién pararealizar un autodiagnostico parala
verificacion de la operacion del circuito I/F de comunicacion en serie. Estafuncion se
denomina autoprueba. En la autoprueba conecte laterminal de envio con laterminal
de recepcion en la seccidn de comunicaciones. Esto asegura que no se cambien los
datos recibidos por el VS-606V7. También verifica que se puedan recibir datos
normamente. Lleve a cabo una autoprueba en el siguiente procedimiento.

(1) Enciendalafuente de aimentacion del VS-606V7 mini. Configure el parametro
n056 en 35 (autoprueba).

(2) Apague lafuente de alimentacion del VS-606V7 mini.
(3) Hagala siguiente escritura con la fuente de alimentacion apagada.
(4) Enciendalaenergia.

QOCIDO

£7 |p1fe2 |Ans+ (R--

O

-

§ & PC + f (Note: Select NPN side for SW1.)

Operacion normal: el operador despliega el valor de frecuencia de referencia.

Operacion con falla: el operador despliega” £, se enciende lasefial defallay se
apaga laseial del inversor listo.
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« Uso del modo de control de ahorro de energia

Verifigue que € pardmetro n002 esté configurado en 0 (modo de control V/f)
cuando realice un control de ahorro de energia. Configure n139 en 1 para permitir
lafuncién de control de ahorro de energia.

Seleccién del control de ahorro de energia (n139)

No. de . Margen de Configuracion
. Nombre Unidad _g . g )
parametro configuracion inicial
n139 Seleccion del control de i 0: Desactivado 0
ahorro de energia 1: Activado

Normalmente no es necesario cambiar la configuracion. Sin embargo, si las
caracteristicas del motor son diferentes de un motor estéandar de Y askawa, consulte
la siguiente descripcion y cambie la configuracion del pardmetro segin
corresponda.

Modo de control de ahorro de energia (n140, n158)

Calcule el voltaje para unamejor eficiencia del motor cuando opere en el modo de
control de ahorro de energia. El voltgje calculado se convierte en lareferencia de
voltge de salida. Laconfiguracion de fabrica esta establecida en laméxima
capacidad del motor aplicable de un motor estdndar de Y askawa.

Cuanto mayor sea €l coeficiente de ahorro de energia, mayor sera el voltaje de
salida

Cuando se utilice un motor gue no sea un motor estandar de Y askawa, configure el
codigo del motor de manera que corresponda con €l voltajey la capacidad en n158.
Después, cambie la configuracion del coeficiente de ahorro de energia K2 (n140)
por 5% de manera que la energia de salida se vuelva minima.

Cuando el codigo del motor esta configurado en n158, el coeficiente de ahorro de
energia K2 que corresponde con el cédigo del motor se configura en n140.

N?' de Nombre Unidad Ma_rgen de Com_‘lg_u_rauon
parametro configuracion inicial
140 Coeficiente de cor]trol de ahorro i De 0.0 a 6550 N
de energia K2
nl58 Codigo de motor - De0a70 *

* La configuracion depende de la capacidad del inversor.
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e Limite inferior/superior del voltaje de ahorro de energia
(n141, n142, n159, n160)

Configuralos limites superior e inferior del voltaje de salida. Cuando €l valor
calculado en e modo de control de ahorro de energia es mayor que el limite
superior (o menor que €l limite inferior), se produce el valor como un valor de
referenciade voltge. El limite superior esta configurado paraevitar una
sobreactivaciéon y €l limite inferior esta configurado para evitar la pérdida de
velocidad cuando lacargaesligera. El limite de voltaje esta configurado paralas
maquinas utilizando 6Hz/60 Hz. Para cualquier otro voltaje que no sea 6Hz/60Hz,
configure el limite de voltaje (su valor) de acuerdo con lainterpolacion lineal. Los
parametros estan configurados en % para |los inversores 200V/400V .

N?' de Nombre Unidad Mgrgen de Conﬁgu_racmn
parametro configuracién inicial
n141 Limite inferior dellvoltaje de ahorro % De 0 a 120 50
de energia (60 Hz)
n142 Limite inferior delyoltaje de ahorro % De 0 a 25 12
de energia (6 Hz)
Limite superior del voltaje de
1 % D 12 12
n159 ahorro de energia (60 Hz) 0 e0al20 0
160 Limite superior deI’ voltaje de % De 0a 25 16
ahorro de energia (6 Hz)
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Operacion de busqueda de ahorro de energia

En el modo de control de energia, €l voltaje aplicable maximo se calcula utilizando la
energiade salida. Sin embargo, un cambio de temperatura o €l uso del motor de otro
fabricante cambiara los pardmetros fijos y no se emitira el voltaje apicable maximo.
En la operacion de busgueda, cambie ligeramente el voltaje para que se pueda obtener
el voltaje aplicable méximo.

Limite de voltaje de la operacion de busqueda (n144)

Limitael margen en el que se puede controlar el voltaje. Los parametros estan
configurados en % paralos inversores 200V/400V. La operacion de busquedano
se realiza cuando esta configurado en O.

N?' de Nombre Unidad Ma_rgen de Com_‘lg_u.rauon
parametro configuracion inicial
n144 Limite de volta,je de la operacion % De 0 a 100 0
de bldsqueda

e Paso de voltaje de la operacion de busqueda (n145, n146)

Configuralas fluctuaciones de voltaje durante un ciclo de la operacion de
busgueda. Incremente el valor y se incrementara también la fluctuacion de la
velocidad de rotacion. Configure el margen. El valor calculado por la
interpolacion lineal esta configurado para un voltaje diferente del que se menciona

arriba.
N?' de Nombre Unidad Ma_rgen de Conflg.u.racmn
parametro configuracion inicial

Paso del voltaje de la operacion de 0

nl45 busqueda (100%) % De 0.1a10.0 0.5
Paso del voltaje de la operacion de

14 % De 0.1 a10. 2
niae blsqueda (100%) 0 e0.1a10.0 0
n143 Ciclo de contrgl de la operacién de X24 ms De 1 a 2000 1 (24ms)
busqueda

Voltage fluctuation

,‘
10%
ntdh

n146

5 % 100% Output \76Itage;
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e Ancho de retencidon de la deteccidon de energia de la
operacidon de busqueda (n161)

Cuando lafluctuacion de la energia es menor que este valor, se retiene el voltgje de
salida durante 3 segundos. Después, se activa el modo de operacién de busqueda.
Configure el ancho de retencidn en % de la energia que se retiene actualmente.

operacion de busqueda

No. de Nombre Unidad Margen de Configuracion
parametro configuracién inicial
161 Limite de voltaje de la % De 0 a 100 0

« Parametro de tiempo de filtracion de la deteccion de energia
(n162)

Se mejora larespuesta a un cambio de carga cuando este valor es pequefio. Sin
embargo, a una frecuencia baja resultard una rotacion inestable.

de la deteccion de energia

N(,)' de Nombre Unidad Mgrgen de Comflg.u'rauon

parametro configuracion inicial
Parametr iem filtracion
n162 arametro de tiempo de filtracio x 4 ms De 0 a 255 5 (20 ms)
de la deteccidn de energia

N(,)' de Nombre Unidad Ma_rgen de Conflgu_rauon
parametro configuracién inicial

162 Parametro de tiempo de filtracion w4 ms De 0 a 255 5 (20 ms)
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Caodigo de motor

El coeficiente de ahorro de energia K2 (n140) esta configurado en un valor que
corresponde con el codigo de motor (n158).

Tipo de motor C\l/?)lst(;jze Capacidad Caédigo de motor: n158 Coeélr?:aergti(; dKez:a:f;rroo de
0.1 kW 0 481.7
0.2 kW 1 356.9
0.4 kW 2 288.2
0.75 kW 3 223.7
200V 1.5 kW 4 169.4
2.2 kW 5 156.8
3.7 kW 7 122.9
Motor para 5.5 kW 9 948
propdsitos 7.5 kW 10 72.7
generales de 0.2 kW 21 713.8
YASKAWA 0.4 kW 22 576.4
0.75 kW 23 447.4
1.5 kW 24 338.8
400V 2.2 kW 25 313.6
3.0 kW 26 245.8
3.7 kW 27 245.8
5.5 kW 29 189.5
7.5 kW 30 145.4
0.1 kW 40 481.7
0.2 kW 41 356.9
0.4 kW 42 300.9
0.75 kW 43 224.7
200V 1.5 kW 44 160.4
2.2 kW 45 138.9
3.7 kW 47 106.9
5.5 kW 49 84.1
Motor de 7.5 kW 50 71.7
inversor de
YASKAWA 0.2 kW 61 713.8
0.4 kW 62 601.8
0.75 kW 63 449.4
1.5 kW 64 320.8
400V 2.2 kW 65 277.8
3.0 kW 66 213.8
3.7 kW 67 213.8
5.5 kW 69 168.3
7.5 kW 70 143.3
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e Uso del modo de control PID

Para obtener detalles sobre la configuracion de control PID, consulte el diagramade
bloque de control PID interno del inversor o el diagrama de bloque de lareferenciade
velocidad anal 6gica del operador.

Selecciéon de control PID: n128

N9. de Nombre Unidad Ma_rgen de Conflgu'ra0|on
pardmetro configuracion inicial
nl28 Seleccion de control PID - DeOa8 0

Configuraciones n128

diferencial.

Configuracién Funcién Caracteristicas de salida PID
0 Desctivado.
1 Activado: la desviacién esta sujeta al control diferencial.
5 Activado: la sefial de retroalimentacién esta sujeta al control
diferencial.
3 Activado: la frecuencia de referencia + el control PID y la Adelante
desviacion estan sujetas al control diferencial.
Activado: la frecuencia de referencia + el control PID y la
4 sefial de retroalimentacion estan sujetas al control
diferencial
5 Activado: la desviacion esta sujeta al control diferencial.
6 Activado: la sefial de retroalimentacién esta sujeta al control
diferencial.
7 Activado: la frecuencia de referencia + el control PID y la En reversa
desviacion estan sujetas al control diferencial.
Activado: la frecuencia de referencia + el control PID y la
8 sefal de retroalimentacion estan sujetas al control

Configure uno de los valores anteriores cuando utilice el control PID.

La siguiente tabla muestra como determinar el valor objetivoy el valor de
retroalimentacion que se vaaintroducir cuando se activa el control PID.

Entrada

Condicién

(n004)

Determinada por la seleccion de frecuencia de referencia

Cuando se selecciona el modo local, el valor objetivo se

retroalimentacién PID (n164)

Valor La frecuencia de referencia determina mediante la seleccién de frecuencia de referencia

objetivo seleccionada actualmente en el modo local (n008).
Cuando se selecciona la referencia de multivelocidades, la
frecuencia de referencia seleccionada actualmente se
vuelve el valor objetivo.

La frecuencia de referencia que se
Valor de ., .
. esta configurando para la
retroalimen- -, -
., seleccion del valor de
tacion
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nl64

Configuracion

Descripcién

0

Terminal de circuito de control FR (voltaje de 0 a 10V).

Terminal de circuito de control (corriente de 4 a 20 mA)

Terminal de circuito de control (corriente de 0 a 20 mA)

Terminal del operador (voltaje de 0 a 10V)

G| | W[N]

Terminal del operador (corriente de 4 a 20 mA)

Tren de pulsos

Notas: 1.

Cuando se seleccionalafrecuencia de referencia desde laterminal del cir-
cuito de control FR como el valor objetivo o de retroalimentacion, se debe
seleccionar €l interruptor V-1 de SW2 en el tablero de circuito de control,
dependiendo del método de entrada (entrada de corriente o de voltaje).

Nunca utilice la frecuencia de referencia desde laterminal del circuito de
control FR para ambos valores, de objetivo y de retroalimentacion. Lafre-
cuencia de referencia para ambos valores se vuelve lamisma.
(Ejemplo)

Cuando se selecciona la frecuencia de referencia desde laterminal del cir-
cuito de control FR con un voltge de 0 a10 V como valor objetivoy
n004=2, y cuando se selecciona a mismo tiempo lafrecuencia de referencia
desde laterminal del circuito de control FR con una corriente de 20 a4 mA,
como valor de retroalimentacion y n164=1, el valor de retroalimentacion se
establecera como frecuencia de referencia desde laterminal del circuito de
control FR.

Cuando se utilice la sefial analdgica (de 0 a10V / de 4 a20mA) gue seintro-
duce en laterminal CN2 del operador digital JV OP-140 como valor objetivo
o de retroalimentacion del control PID, nuncalo utilice como entrada multi-
analégica. Se debe configurar el pardmetro n077 (entrada anal 6gica multi-
funcion) en O (desactivado).

 Ganancia proporcional (P), tiempo integral (I), tiempo
diferencial (D) (n130, n131, n132)

Ajuste larespuesta del control PID cn la ganancia proporcional (P), tiempo integral (1)
y tiempo diferencial (D).

partmerr Nombre Unidad confguracion | i
n130 Ganancia proporcional (P) Multiples De 0.0a 25.0 1.0
n131 Tiempo integral 1.0s De 0.0 a 360.0 1.0
n132 Tiempo diferencial (D) 1.0s De 0.00 a 2.50 0.00

Optimice la responsividad gjustandola mientras se opera una cargareal (sistema
mecanico). No funcionaracualquier control (P, | o D) que esté configurado en 0 (0.0,

0.00).
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 Limite integral (1) (n134)

N?' de Nombre Unidad Ma_rgen de Conflgu'ra0|on
parametro configuracion inicial
nl34 Limite integral (1) % De 0a 100 100

Este pardmetro evita que €l valor calculado del control integral exceda la cantidad
fijada. Normalmente, no hay necesidad de cambiar la configuracion.

Reduzcala configuracion si existe el riesgo de que se dafie la carga o de que el motor
pierda el paso por larespuesta el inversor cuando cambiala carga repentinamente. Si
la configuracion se reduce demasiado, no concordaran el valor objetivo y el valor de
retroalimentacion.

Configure este pardmetro como un porcentaje de la frecuencia de salida méxima con la
frecuencia maximacomo 100%.

 Ajuste de desplazamiento PID (n133)

N(,)' de Nombre Unidad Ma_rgen de Conflgu_rauon
parametro configuracién inicial
n133 Ajuste de desplazamiento PID % De -100 a 10.0 0

El parametro n133 se gjusta al desplazamiento de control PID.

Si tanto el valor objetivo como el valor de retroalimentacion estan configurados en
cero, guste lafrecuenciade salida el inversor en cero.

o Parametro de tiempo de demora primario PID (n135)

No. de Nombre Unidad Margen de Configuracion
pardmetro configuracién inicial
Parametro de ti de d
n135 arame ropri'fn;ig'%?D € demora | gegundos De 0.0 2 10.0 0.0

El parametro n135 esla configuracion del filtro de paso bgjo paralas salidas de control
PID.

Normalmente, no hay necesidad de cambiar la configuracion.

Si lafriccion viscosa del sistema mecanico es adtao s larigidez estan baja que causa
gue resuene el sisterna mecanico, incremente la configuracion para gue sea mas ata
gue el periodo de frecuencia de resonancia.
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 Ganancia de salida PID (n163)

N?' de Nombre Unidad Ma_rgen de Com.‘lg.u.rauon
parametro configuracion inicial
nl63 Ganancia de salida PID Multiples De 0.0a 25.0 1.0

Este pardmetro gjustala ganancia de salida.

 Ganancia de ajuste del valor de retroalimentacion PID (n129)

N?' de Nombre Unidad Ma_rgen de Conflg.u.racmn
parametro configuracion inicial
nanci j | valor .
n129 Ganancia de ajuste del valorde | 0010 De 0.0 2 10.0 1.00
retroalimentacion PID

El pardmetro n129 es la ganancia que gjusta el valor de retroalimentacion.

e Deteccion de pérdida de retroalimentacion PID (n136, n137,

n138)
N?' de Nombre Unidad Margen de configuracién Com.‘|gu.ra0|on
parametro inicial
0: No se detecté pérdida
de retroalimentacién
PID
Seleccion de deteccion de 1: Se detect6 pérdida de
n136 pérdida de retroalimentacion - retroalimentacién PID 0
PID (operacion continua:
alarma FbL)
2: Se detect6 pérdida de
retroalimentacion PID
(salida apagada: falla)
. - Ly De 0 a 100
nl137 Nivel de d_eteccmrlde pérdida % 100%/frecuencia de 0
de retroalimentacion PID . L.
salida maxima
Tiempo de deteccion de
nl38 pérdida de retroalimentacion % De 0.0 a 25.5 1.0
PID
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e Uso delafuncion de copia de parametros

Funcién de copia de parametros

El operador digital estandar JV OP-140 del VS-606V 7 puede almacenar parametros
para un inversor. No es necesarialafuente de alimentacion de respaldo, ya que se
utiliza EEPROM.

Es posible la funcion de copiado de pardametros solo paralos inversores con la misma
serie de producto, las mismas especificaciones de fuente de alimentacion y el modo de
control (control V/f o control del vector).

Sin embargo, no se pueden copiar algunos parametros. También esimposible copiar
parametros entre los inversores VS-606V7 y e VSmini J7.

La prohibicion de leer los parametros desde €l inversor puede estar configurada en
n177. No pueden modificarse los datos de parametros cuando esta configurado este
parametro.

Si se presenta una alarma durante el copiado de parametros, parpadeara el PRGM y
continuara el copiado.

e Seleccién de funcién de copiado de parametros (n176)

Dependiendo de la configuracion de n176 parala seleccion de funcién de copiado de
parametros, estan disponibles |as siguientes funciones:

1. Leatodos |os parametros desde el inversor (READ) y almacénelos en EEPROM en
el operador digital.

2. Copie los parametros almacenados en el operador digital en el inversor (COPY).

3. Verifique que los parametros en el operador digital y los parametros en el inversor
sean los mismos (VERIFY).

4. Despliegue la capacidad del motor aplicable méximay laclase de voltagje del
inversor que tenga los pardmetros almacenados en el operador digital.

5. Despliegue €l nimero de software del inversor que tenga |os parametros
almacenados en el operador digital.
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No. de . Margen de Configuracion
. Nombre Unidad _g ., g )
parametro configuracion inicial

rdy: READY (LISTO)
rEd: READ (LEER)
CPy: COPY (COPIAR)
vFy: Verify (verificar)
Seleccion de funcién de copiado VA: Pantalla de
de pardmetros i capacidad del
inversor
Sno: Pantalla del
numero de
software

ni176 rdy

* Prohibicion de seleccidén de lectura del parametro (n177)

Seleccione esta funcién para evitar que se sobreescriban accidentalmente los
pardmetros almacenados en EEPROM o en el operador digital. No esposiblelalectura
cuando esta configurado este parametro en 0.

L os datos de pardmetros almacenados en el operador digital estan seguros de
sobreescritura accidental .

Cuando se realizalalecturay este parametro esta configurado en O, parpadeara PrE.
Presione DSPL 0 ENTER y regrese ala pantalla del nimero de parametro.

N?' de Nombre Unidad Ma_rgen de Conflg.u.racmn
parametro configuracién inicial
n177 Prohibicién de seleccion de 1 0: READ prohibido 0
lectura del pardmetro 1: READ permitido

Funcion de lectura

Lee los parametros en lote desde el inversor y los almacena en EEPROM dentro del
operador digital. Cuando se gecutalalectura, se liberan los parametros almacenados
anteriormente en EEPROM y se reemplazan con |0s parametros introducidos
recientemente.
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[Ejemplo] Aimacene los parametros leidos desde el inversor en el EEPROM dentro del operador digital.

Explicacion

Pantalla del operador

¢ Active la configuracion de los
parametros del n001 al n179.

0

Presione DSPL para encender
[PRGM].

Presione ENTER para desplegar
el valor configurado.

Cambie el valor configurado a 4
presionando la tecla o [V].
Presione ENTER.

noi

(NUumero de pardmetro diferente)
i (Encendido)

(Valor configurado diferente)
“/ (Parpadea)

L (Encendido durante un
segundo)

n [} (El parametro aparece en
pantalla)

¢ Configure la seleccién de
lectura prohibida (n177) en
lectura activada. *1

Cambie el numero de parametro
anl77 presionando la tecla [A] o

.

Presione ENTER para desplegar
el valor configurado.

Cambie el valor configurado a 1
presionando la tecla o[Vv].
Presione ENTER.

l'l
rnii _,

{] (Encendido)
| (Parpadea)

! (Encendido durante un segundo)

n |'_'-' (El pardmetro aparece en
pantalla)

« Ejecute la lectura (READ)
mediante la seleccion de la
funcion de copiado de
parametros (n176).

Cambie el nUmero de parametro

presionando la tecla [A] o [V].
Presione ENTER para desplegar
el valor configurado.

Cambie el valor configurado a rEd
presionando la tecla o [VI.
Presione ENTER.

Presione DSPL 0 ENTER

nllG
i~ £ (Encendido)
i~ (Encendido)

I_ED’ (Parpadea mientras se
ejecuta la lectura)

£ nd (End aparece en pantalla

después de que se completa la
ejecucion de la lectura)

n {75 (El parametro aparece en
pantalla)

« Configure la seleccion de
lectura prohibida (n177) en
lectura desactivada. *2.

Cambie el numero de parametro
anl77presionando latecla [A]o

:

Presione ENTER para desplegar
el valor configurado.

Cambie el valor configurado a 0
presionando la tecla [A] o [V].
Presione ENTER.

Alii
{ (Encendido)
[0 (Parpadea)

O (Se enciende por un minuto)

n l'-,'_,' (El nimero de parametro
aparece en pantalla)

*1 Cuando esta activado READ (lectura) (n177=1), no es necesaria esta

configuracion.

*2 No es necesaria la configuracion a menos que se seleccione prohibicion de

|ectura.
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Funcién de copiado

Escribe los parametros almacenados dentro del operador digital en lote en el inversor. La
escritura es posible solo paralos inversores con la misma serie de producto, especificaciones
de fuente de alimentacion y modo de control (control V/f o control de vector).

Por |o tanto, no es posible la escritura desde la clase 200 V alaclase 400 V (o viceversa),
desde el VS-606V7 a VSmini J7.
Seleccion de la funcién de copiado de parametros (n176), seleccion de lectura de pardmetros
prohibida (n177), el historial de fallas (n178), el nimero de software del inversor.(n179) y la
frecuencia de salida de retencion no se escriben.

L os siguientes pardmetros no se escriben si es diferente la capacidad del inversor.

No. de parametro Nombre No. de parametro Nombre
De n011 a n017 | Configuracion V/f n108 Inductancia de fugas del motor
. . Limitador de votlaje de
n036 Corriente nominal del motor n109 compensacion del torque
n080 Frecuencia portadora n110 Corriente sin carga del motor
Pérdida de hierro de Coeficiente de ahorro de energia
n105 compensacion del torque n140 K2
n106 Deslizamiento nominal del motor n1l58 Codigo de motor
n107 Resistencia del motor para
modelo monofésico

[Ejemplo] Escriba los parametros desde EEROM dentro del operador digital en el inversor

Explicacién

Pantalla del operador

¢ Active la configuracién de los
parametros del n001 al n179.

0

Presione DSPL para encender
[PRGM].

Presione ENTER para desplegar
el valor configurado.
Cambie el valor configurado a 4

presionando la tecla o[V

Presione ENTER.

00

(Puede ser un nimero de parametro
diferente)

! (Encendido)
(Puede ser un valor configurado
diferente)

L/ (Parpadea)

~/ (Encendido durante un
segundo)

« Ejecute la escritura (COPIA)
mediante la seleccion de la
funcion de copiado de
parametros (n176).

0

Cambie el nimero de parametro

anl76 presionando la tecla o
[V].

Presione ENTER para desplegar
el valor configurado.

Cambie el valor configurado a CP

y presionando la tecla o] .

Presione ENTER.

Presione DSPL o0 ENTER

O 01 (El nimero de parametro
aparece en pantalla)

nilh
~dY (Encendido)
LPY (Encendido)

[ PY (Parpadea mientras se
ejecuta CPY)
Fnd (End aparece en pantalla
después de que se termina la
ejecucion de CPY)

1 - .
n ,75 (El nUmero de parametro
aparece en pantalla)
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Se g ecuta una verificacion de margen de configuracion y unaverificacion de
correlacion para los pardmetros descritos después de que éstos se escriben desde el
operador digital en el inversor. Si se encuentra un pardmetro de error se descartan los
pardmetros escritos y se restablecen |os pardametros almacenados antes de la escritura.

Cuando se encuentra un error de margen de configuracion, seindica el nUmero de
pardmetro en donde se presenta un error mediante parpadeo.

Cuando se encuentra un error de correlacion, seindica P ( OJ: un ndmero)
mediante parpadeo.
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Funcion de verificacion

Comparalos parametros almacenados en el operador digital con los parametros en €l
inversor. Al igual que enlaescritura, esposiblelaverificacion (VERIFY) sblo paralos
inversores con la misma serie de producto, las especificaciones de fuente de
alimentacion y el modo de control (control V/f o control del vector).

Cuando los parametros almacenados en el operador digital corresponden con los del
Inversor, aparece en pantalla vFy parpadeando, luego aparece en pantalla End (fin).

[Ejemplo] Compare los parametros almacenados en EEPROM dentro del
operador digital con los parametros del inversor.

Explicacion Pantalla del operador
 Active la configuracion de los * Presione DSPL para encender A00!
parametros del n001 al n179. [PRGM]. (Puede ser un nimero de parametro
+ Presione ENTER para desplegar |diferente)
el valor configurado. i (Encendido)

« Cambie el valor configurado a 4 |(Puede ser un valor configurado

presionando la tecla o [V]. diferente)
e Presione ENTER. Y/ (Parpadea)
L/ (Encendido durante un
segundo)
n{J 0! (El parametro aparece en
pantalla)

* Ejecute VERIFY mediante la Cambie el nimero de parametro . ”E

seleccion de la funcion de anl76 presionando latecla [A] o

copiado de parametros (n176) _ |‘D”:l' (Encendido)

* Presione ENTER para desplegar

el valqr configurado._ uFY (Encendido)
« Cambie el valor configurado a

VFY presionando la tecla [A]o uFY (Parpadea mientras se

[v]. ejecuta VERIFY)
* Presione ENTER.
« Despliega el nimero de A ][ (Parpadea) (Cuando no
pardmetro no correlacionado esta correlacionado n001)
+ Despliega el valor del parametro B0 (Parpadea)
en el inversor.
* Presione ENTER. 5‘90 (Parpadea)
» Despliega el valor del parametro ) ,_,Flj (Parpadea mientras se
en el operador digital. * Presione ENTER. ejecuta VERIFY
» Continta la ejecucién de * Presione la tecla [A]. Enc,' (End aparece en pantalla
VERIFY. después de que se completa la

ejecucion de VERIFY)

n |15 (El parametro aparece en
pantalla)

¢ Presione DSPL 0 ENTER

Cuando aparece en pantalla un niumero de parametro no correlacionado o un valor de
parametro, presionando STOP/RESET (PARO/REINICIO) se interrumpe la gjecucion
de VERIFY y aparece en pantallaEND (FIN). Presionando DSP o0 ENTER, se regresa
al nimero de parametro

121



Pantalla de capacidad del inversor

Aparece en pantallala clase de voltaje y |a capacidad del motor aplicable maxima
(cuyos parametros almacenados en el operador digital se leen).

[Ejemplo] Despliega la clase de voltaje y la capacidad del motor aplicable
maxima para el inversor cuyos parametros se almacenan en EEPROM dentro

del operador digital.

Explicacion

Pantalla del operador

» Active la configuracién de los
parametros del n001 al n179.

Presione DSPL para encender
[PRGM].

Presione ENTER para desplegar
el valor configurado.
Cambie el valor configurado a 4

presionando la tecla o [V].

Presione ENTER.

n001

(Puede ser un namero de parametro
diferente)

| (Encendido)
(Puede ser un valor configurado
diferente)

4 (pParpadea)

L (Encendido durante un
segundo)

n 00! (El parametro aparece en
pantalla)

« Ejecute el desplegado de la
capacidad del inversor (VA)
mediante la seleccion de la
funcién de copiado de
parametros (n176)

Cambie el numero de parametro
anl76 presionando latecla [A] o

V.

Presione ENTER para desplegar
el valor configurado.

Cambie el valor configurado a vA

presionando la tecla o [V].
Presione ENTER.
Presione DSPL o ENTER.

nllb
~dY (Encendido)

wH (Encendido)
2.7 (Encendido) (Para 20P7)*

A 115 (El nimero de parametro
aparece en pantalla)

A continuacién se muestrala explicacién de la pantalla de capacidad del inversor

Clase de voltaje

2 Trifasico 200V
b Monofasico 200V
4 Trifasico 400V
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Capacidad del motor aplicable
maxima

Clase 200V Clase 400V
0.1 0.1kw -
0.2 0.25kW 0.37kW
0.4 0.55kwW 0.55kW
0.7 1.1kW 1.1kW
1.5 1.5kwW 1.5kW
2.2 2.2kw 2.2kw
3.0 - 3.0kw




Pantalla del nimero de software

Aparce en pantalla el nimero de software (del inversor cuyos parametros almacenados

en el operador digital seleen).

[Ejemplo] Muestra en pantalla el nUmero de software del inversor cuyos
parametros se almacenan en EEPROM dentro del operador digital.

Explicacion

Pantalla del operador

« Active la configuracion de los .
parametros del n001 al n179.

» Ejecute la pantalla del numero

Presione DSPL para encender
[PRGM].

Presione ENTER para desplegar
el valor configurado.

Cambie el valor configurado a 4

presionando la tecla o [V].

Presione ENTER.

Cambie el numero de parametro

n001
(Puede ser un namero de parametro
diferente)

| (Encendido)
(Puede ser un valor configurado
diferente.)

Y (Parpadea)

4 (Encendido durante un
segundo)

A {0 ! (El parametro aparece en
pantalla)

allh

ae Sorware (S110) ediante 1a
seleccion de la funcion de
copiado de parametros (n176)

anl7eé presionando la tecla 0

[v].

« Presione ENTER para desplegar

el valor configurado.
Cambie el valor configurado a

Sno presionando la tecla 0
[V].

Presione ENTER
Presione DSPL o0 ENTER

Y4 (Encendido)

5o (Encendido)

ool

(version de software: VSP010013)
|75 (Elnimero de parametro
aparece en pantalla)

* Muestra en pantalla los 4 digitos inferiores de la version del software.
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Lista de pantallas

Intermitente: READ en ejecucion

Pantalla del Descripcién Accion correctiva
operador
Encendido: Configuracion activada para la
Y  |seleccion de la funcién de copiado de -
parametros
r Encendido: READ seleccionado
red -

LPY

Encendido: Escritura (COPY) seleccionada
Parpadea: Escritura (COPY) en ejecucion

wFH

Encendido: VERIFY seleccionado
Intermitente: VERIFY en ejecucion

UR

Encendido: Pantalla de la capacidad del
inversor seleccionada

Encendido: Pantalla del No. de software
seleccionada

Encendido: READ, COPY (escritura), o
VERIFY completados

Parpadea: Intenta ejecutar la lectura cuando la
seleccion de lectura de parametros prohibida
(n177) est4 configurada en 0.

Confirme la necesidad de ejecutar READ,
después configure la seleccion de lectura de
parametros prohibida (n177) en 1 para ejecutar
READ (lectura).

rdE

Parpadea: No se puede leer adecuadamente el
parametro mediante la operacion READ. O, se
detectd un circuito principal de voltaje bajo
durante la operacion READ.

Confirme que es correcto el voltaje de la fuente
de alimentacioén del circuito principal, después
vuelva a ejecutar READ.

L5E

Parpadea: Se presenta un error de verificacion
de suma en los datos del parametro
almacenados en el operador digital.

El parametro almacenado en el operador
digital no se puede utilizar.

Vuelva a ejecutar READ para almacenar los
parametros en el operador digital.

df5

Parpadea: La contrasefia para el inversor
conectado y la de los datos de parametros
almacenados en el operador digital no
concuerdan. [EX.]Escritura (Copy) desde VS-
606V7 al Vsmini J7

Verifique si tienen la misma serie de producto

ndl

Parpadea: No se almacenaron datos de
parametros en el operador digital.

Ejecute READ (lectura).

LPE

Parpadea: Intenta ejecutar la escritura (COPY)
o la verificacion (VERIFY) entre diferentes
clases de voltaje o diferentes modos de control

Verifique cada clase de voltaje y modo de
control.

L5E

Parpadea: Se detect6 un circuito principal con
voltaje bajo durante la operacién de escritura
(COPY).

Confirme que es correcto el voltaje de la fuente
de alimentacion de circuito principal, después
vuelva a ejecutar la escritura (COPY).

Fa4

Encendido: Se presenta un error de
verificacion de suma en los datos de parametro
almacenados en el inversor.

Inicialice los pardmetros. Si se presenta
nuevamente un error, reemplace el inversor
debido a una falla del elemento de memoria del
parametro (EEPROM) en el inversor.

uAE

Parpadea: Intenta ejecutar VERIFY entre
diferentes capacidades del inversor.

Presione ENTER para continuar la ejecucion
de VERIFY. Presione STOP (paro) para
interrumpir la ejecucion de VERIFY.

WFE

Parpadea: Se present6 un error de
comunicacion entre el inversor y el operador
digital.

Verifique la conexién entre el inversor y el
operador digital.

Si se presenta un error de comunicacion
durante la operacion READ o la operacion de
escritura (COPY), asegurese de volver a
ejecutar READ o COPY.

Nota: Mientras que rEd, CPy o vFy aparecen en pantalla parpadeando, se desactiva la entrada de tecla en el
operador digital.
Mientras que no aparecen en pantalla parpadeando rEd, CPy y vFy, presionando DSPL o ENTER
vuelve a aparecer en pantalla el nimero de parametro.
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 Unidad de seleccion para la configuracion/
desplegado de la frecuencia de referencia

Pantalla de parametros y de monitor para la cual es valida la seleccién de la
funcion de unidad

Elemento

Contenido

Parametros de la

frecuencia de referencia

Frecuencia de referencia de 1 a 8 (del parametro n024 al n031)

Frecuencia de referencia de salida (parametro n032)

Frecuencia de referencia de 9 a 16 (del parametro n120 al n127)

Pantalla del monitor

Pantalla de frecuencia de referencia (FREF)

Pantalla de frecuencia de salida (FOUT)

Pantalla de frecuencia de referencia (U-01)

Pantalla de frecuencia de salida (U-02)

e Descripcién de la funcion

Lafrecuenciade referencia, lafrecuencia de saliday los datos numéricos de los
pardmetros de frecuencia de referencia pueden aparecer en pantallaen %, r/min, n/min,
de acuerdo con €l valor configurado del pardmetro n035.

N?' de Nombre del parametro Descripcién Conflg'u.racmn

parametro inicial

Seleccion de la unidad 0: en unidades de 0.01 Hz (menos de 100 Hz)
ara la configuracion/ 0.1Hz (100 Hz y mas) (Encendidp)
035 P 9 . 1: en unidades de r/min (configure el nimero de 0
pantalla de la frecuencia
de referencia los polos del motor)
De 40 a 3999: en cualquier unidad

e Configuracién n035

Configuracion

Descripcion

(Valor inicial)

0 .

Unidad de configuracion: 0.01 Hz (menos de 100 Hz), 0.1 Hz (100 Hz y mas)

Margen de configuracion

min{Fmax (n011) x limite inferior de la frecuencia de referencia (n034) a Fmax (n011)
limite superior de la frecuencia de referencia (n033), 400 Hz}

Configuracion en unidades de 0.1% : 100.0 % / Fmax (n011)
Margen de configuracion

1 min{limite inferior de la frecuencia de referencia (n034) al limite inferior de la frecuencia
de referencia (n033), (400 Hz + Fmax (n011) 100%}
« Configuracion en unidades de 1 r/min = 120 x frecuencia de referencia (Hz) + n035
(Configure el nimero de polos del motor para n035)
* Margen de configuracion
De 2 a 39 min{120 (Fma x (n011) limite inferior de la frecuencia de referencia (n034) + n035~120x

Fmax(n011) x limite superior de la frecuencia de referencia (n033)) n035, 400Hzx120
P, 9999r/min

Configure el valor desplegado en 100% de la frecuencia de referencia (configure el
valor de Fmax (n011)) en 1 de n035.
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Configuracion del

parametro n035 Descripcion

« Configure el valor desplegado en 100% de la frecuencia de referencia (configure el
valor de Fmax(n011))
del primero al cuarto digito de n035.
Mediante un numero del digito cuarto de n035, configure la posicién del punto decimal.
Mediante del primer al cuarto digito de n035, configure una cifra de 3 digitos
excluyendo el punto decimal.
Numero del digito cuarto. Posicion del punto decimal de 40 a 3999

0 [ N
oe 40 1 OO0
2 o oo
3999 3 0. O oo
(Ejemplo) Para desplegar 20.0 en 100% de frecuencia de referencia, configure n035 en
“1200.”
¢ Margen de configuracion
min{(los 3 digitos inferiores de n035) x limite inferior de la frecuencia de referencia
(n034) en (los 3 digitos inferiores de n035) x limite superior de la frecuencia de
referencia (n033), 400Hz (los 3 digitos inferiores de n035) en Fmax(n011), 999}
Valor del limite superior maximo: (Configure el valor + (los 3 digitos inferiores de n035))
X Fmax(n011)< 400Hz
Notas:

1. Los parametros de lafrecuenciade referenciay los datos de la pantalla del monitor
paralos cuales es vdlida la seleccion de funcion de unidad se almacenan en €l
inversor en unidades de Hz.

Las unidades se convierten de la siguiente manera.

Configuracién/desplegado parémetro n035 ‘ Parametro de frecuencia de referencia
’ Datos para la pantalla del monitor
v
. 44— Pantalla
dea s!(sjtedma < Unidades de Hz
e confi >
guracioén

2. El limite superior para cada unidad es la cifra cuyas fracciones debajo de los digitos
correspondientes se recortan.
(Ejemplo) Donde el valor del limite superior paralaunidad Hz es 60.00 Hz y n035
= 39,
120 x 60.00 Hz + 39 = 184.9, en donde 184 r/min aparece en pantalla para
el valor del limite superior.
Para los desplegados que no sean €l valor del limite superior, se redondean las
fracciones debajo de los digitos correspondientes.

3. Paragecutar VERIFY (verificacion) paralafuncion COPY del parametro, aplican
los pardmetros de frecuencia de referencia (en unidades de Hz).
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7. Mantenimiento e inspeccion

* Inspeccidn

periodica

Inspeccione periodicamente el inversor como se describe en la siguiente tabla para
evitar accidentes y para asegurar un ato rendimiento con alta confiabilidad.

Ubicacién para la
verificacion

Verifique

Solucién

Terminal, tornillos de
montaje de la unidad, etc.

Que la conexion del hardware esté
montada adecuadamente y que sus
tornillos estén debidamente
apretados.

Monte debidamente y apriete
adecuadamente los tornillos.

Aletas de enfriamiento.

Acumulacion de polvo, suciedad y
basura.

Sople con aire comprimido seco:
39.2 X 10* to 58.8 X 10* Pa, 57 to 85 psi (4
to 6kg / cmz) presion.

Tablero del circuito
impreso.

Acumulacién de material
conductivo o restos de aceite.

Sople con aire comprimido seco:
39.2 X 10* to 58.8 X 10* Pa, 57 to 85 psi (4
to 6kg / sz) presion.

Si no se puede eliminar el polvo o el aceite,
reemplace la unidad del inversor.

Elemento de energiay
capacitor uniformador.

Olor o decoloraciéon anormal.

Reemplace la unidad del inversor.

Ventilador de enfriamiento.

Ruido o vibracion anormales.
Tiempo de operacion acumulativa
gue exceda 20,000 horas.

Reemplace el ventilador de enfriamiento.

« Reemplazo de piezas

A continuacién se listan los periodos de mantenimiento del inversor. Consérvelos

como referencia

Lineamientos para el reemplazo de piezas

Pieza

Periodo de reemplazo estandar

Método de reemplazo

Ventilador de enfriamiento

De 2 a 3 aflos

Reemplace con una nueva pieza.

Reemplace con una nueva pieza.

Capacitor uniformador 5 afios (Determine si es necesario mediante la
inspeccion).
. Determine si es necesario mediante la
Relevadores del interruptor — . -
inspeccion.
Fusibles 10 afos Reemplace con una nueva pieza.
. - Reemplace con un nuevo tablero.
Capacitores de aluminio en ~ . . . .
PCB 5 afios (Determine si es necesario mediante la
inspeccion).
Nota: Las condiciones de uso son las siguientes:

» Temperatura ambiente: promedio anual de 30°C.
* Factor de carga: 80% max.
» Tasa de operacion: 12 horas diarias max.
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Reemplazo del ventilador de enfriamiento

* El inversor de 2.68 pulgadas (68mm) de dimensién W (ancho), 5.51
pulgadas (140mm), 6.69 pulgadas (170mm) y 7.09 pulgadas (180mm).

1. Desmontaje

(1) Presione los salientes derecho e izquierdo
de la cubierta del ventilador en el sentido
delaflechaly luego jalelo sobre €l
sentido de laflecha 2 para desmontar |a
cubiertadel ventilador de launidad del
inversor.

(2) Jale el cableado en el sentido de laflecha
3 de lacara posterior de la cubierta del
ventilador y retire el tubo protector del
conector.

(3) Abralosladosizquierdo y derecho dela
cubierta del ventilador para desmontar el
ventilador de enfriamiento de la cubierta.

2. Montaje

(1) Monte el ventilador de enfriamiento en la
cubiertadel ventilador. Lamarcadela
flecha que indicala direccién del viento
del ventilador de enfriamiento debe estar
en el lado opuesto de la cubierta.

(2) Enchufe el conector y monte firmemente
el tubo protector. Monte la seccion de
junta del conector en la cara posterior de
la cubierta del ventilador.

(3) Monte la cubierta del ventilador en €l
inversor. Asegurese de montar los
salientes derecho e izquierdo de la cubi-
ertadel ventilador en la base.

WIND DIRECTION
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8. Diagnaostico de fallas y acciones
correctivas

Esta seccion describe las pantallas de alarmasy fallasy las explicaciones paralas
condiciones de fallay las acciones correctivas que se deben tomar si el VS-606V7
presenta mal funcionamiento.

< Acciones correctivas para modelos con cubierta lisa >

1. Introduzca el restablecimiento de fallas o cicle la fuente de alimentacion OFF y ON
(apagado y encendido).

2. Cuando no se puede corregir unafalla:

(1) Apague lafuente de aimentaciony verifique el cableado y € circuito externo
(secuencia).

(2) Apague lafuente de alimentacion y reemplace la cubiertalisa con el operador digi-
tal paradesplegar lasfallas. Las falas se despliegan después de encender la
energia.
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< Acciones correctivas de los model os con operador digital >

W . .
{d’_ ON Blinking (parpadea) o . OFF
r
Desplegado y contenido de alarmas
Desplegado de alarma Estado del L Causasy
Operador RUN (Verde) . Explicacion . .
- ) inversor acciones correctivas
digital ALARM (Rojo)
UV (Volaje bajo de circuito Verifique lo siguiente:
principal) « Voltaje de la fuente de
El voltaje de CD del circuito alimentacion
principal cae por debajo del nivel |+ Esta conectado el
de deteccion de voltaje bajo cableado de la fuente
mientras esta apagada la salida de alimentacion del
del inversor. circuito principal.
200V: Se detiene en el voltaje de |+ Estan debidamente
CD del circuito principal apretados los tornillos
‘e bajo aproximadamente de la terminal.
e 200V (160V para
monofasico)
Parpadeando 400V:Se detiene en el voltaje de
CD del circuito principal
bajo aproximadamente
400V.
(Falla de la fuente de control) Se
detecto una falla de la fuente de
alimentacién de control cuando
estaba apagada la salida del
inversor.
OV (Sobrevoltaje del circuito Verifique el voltaje de la
. principal) fuente de alimentacion.
" Advertencia El voltaje de CD del circuito
&) principal excede el nivel de
(=] " Los contactos de deteccion de sobrevoltaje
1 falla no cambian | - . J .
ol estado mle_ntras esta apagada la salida
Parpadeando del inversor.
Nivel de deteccion:
Clase 200V: Aprox 410V o0 mas
Clase 400V: Aprox 820V o0 mas.
OH (Sobrecalentamiento de la  |Verifique la temperatura
aleta de enfriamiento) del aire de la toma.
o .
La temperatura de aire de la
toma se eleva cuando esta
Parpadeando apagada la salida del inversor.
aH3 Se introduce la sefial OH3 Libere la entrada de la
= ’ (alarma previa_de . sefial de alarmg previa de
sobrecalentamiento del inversor. |sobrecalentamiento del
inversor.
CAL (Esperando comunicaciones |Verifique los dispositivos
MEMOBUS) de comunicacién y las
No se han recibido datos sefiales de transmision.
TR correctos del PLC cuando los
parametros n003 (seleccion del
Parpadeando comando de _qperacién) es 2 o]
n004 (seleccion de frecuencia de
referencia) es 6, y esta
encendida la energia.

* El desplegado aplica Unicamente para inversores 7.5/10Hp (5.5/7.5 kW) clase 200/400V.

130




Desplegado de alarma

Operador RUN (Verde)
digital ALARM (Rojo)

Estado del
inversor

Explicacion

Causas y
acciones correctivas

ol )

Parpadeando

al 3

Parpadeando

SE- "

Parpadeando

Advertencia

Los contactos de
falla no cambian
el estado.

OPO (Error de configuracion de
parametro cuando se realiza la
configuracion del parametro
mediante comunicaciones
MEMOBUS)

OP1: Dos o0 mas valores estan
configurados para la
seleccién de entrada
multifuncion (del
parametro n050 al n056)
No es correcta la relacion
entre los parametros V/i.
(parametros n011, n013,
n014, n016)

El valor de configuracion
de la corriente nominal
del motor excede 150%
de la corriente nominal
del inversor (parametro
n036)

El limite superior/inferior
de la frecuencia de
referencia es inverso.
(parametros n033, n034)
(del pardmetro n083 al
n085).

OP2:

OP3:

OP4:

OP5:

Verifique los valores de
configuracion.

OL 3 (Deteccion del par de
torsién excesivo)

La corriente del motor excedid el
valor de configurado en el
parametro n098.

Reduzcala cargay
aumente el tiempo de
acelerac/desacelerac.

SER (Error de secuencia)

El inversor recibe un comando de
seleccién LOCAL/REMOTO o
sefiales cambiantes de
comunicaciones/de laterminal de
circuito de control desde la
terminal multifuncién cuando esta
produciendo el inversor.

Verifique el circuito
externo (secuencia).
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Desplegado de alarma

Estado del L Causasy
Opt_ergdor RUN (Verdz_e) inversor Explicacion acciones correctivas
digital ALARM (Rojo)
BB (Blogue base externo) Verifique el circuito
Esta activo el comando de externo (secuencia).
bloque base en la terminal
(=] =) multifuncién. Se apaga la salida
del inversor (marcha sin motor).
Parpadeando Se libera la condicién temporal
cuando se retira el comando de
entrada.
EF (Comandos de marcha Verifique el circuito
simultaneos FWD/REV) externo (secuencia).
—— Cuando se introducen
cF simultaneamente los comandos
de marcha FWD y REV durante
Parpadeando mas de 500ms, el inversor se
detiene de acuerdo con el
parametro n005.
STP (Paro de la funcién del Abra el comando FWD/
operador) REV de las terminales del
STOP circuito de control.
RESET]| se presiona durante la
marcha mediante el comando Verifique el circuito
, FWD/REYV de las terminales del |externo (secuencia).
oo -O- circuito de control o mediante el
= ‘:, comando de marcha desde
€ comunicaciones. Se detiene el
Parpadeando " inversor de acuerdo con el
or parametro n005.
STP (Paro de emergencia)
Advertencia El invesor recibe una sefial de
"‘ alarma de paro de emergencia.
Los contactos de | El inversor se detiene de acuerdo
" falla no cambian |con el parametro n005.
el estado. FAN (Falla del ventilador de Verifique lo siguiente:
enfriamiento) « Ventilador de
FE~ Se bloquea el ventilador de enfriamiento
enfriamiento. ¢ Que el cableado del
Parpadeando vent_ilad‘or de
enfriamiento esté
conectado.
CE (MEMOBUS) falla de Verifique los dispositivos
CE comunicaciones. de comunicacion o las
sefiales de comunicacion.
Parpadeando
FBL (Deteccidon de pérdida de Verifique el sistema
retroalimentacion PID) mecénico y corrija la
FoL El valor de retroalimentacion PID |causa o incremente el
cae por debajo del nivel de valor de n137.
deteccién. Cuando se detecta
una pérdida de retroalimentacion
PID, el inversor opera de acuerdo
con la configuracion n136.
Falla de comunicaciones de la  |Verifique los dispositivos
tarjeta opcional. de comunicacién o las
Se ha presentado una falla de sefiales de comunicacion.
b’ lS comunicaciones en un modo en
- el que el comando de marchay la
Parpadeando frecgencia de referencia gstén
configurados desde la tarjeta
opcional de comunicaciones.
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Desplegado de alarma

aprox. 200V (160V para
monofasico)

Se detiene en el voltaje
de CD del circuito
principal por debajo de
aprox. 400V o mas.

400V:

Estado del L Causas y
Operador RUN (Verde) . Explicacion . .
. ) inversor acciones correctivas
digital ALARM (Rojo)
OC (Sobrecaorriente) « Corto circuito o
La corriente de salida del conexion a tierra en el
inversor excede lado de salida del
momentaneamente inversor.
aproximadametne 250% de la + Carga excesiva WK?2
corriente nominal. « Tiempo de acelerac/
desacelerac
extremadamente
rapido (parametros del
n019 al n022)
* Motor especial
L N utilizado

* Arranque del motor
durante la marcha sin
motor

* Haarrancado un motor
de una capacidad
mayor gue el margen
del inversor.

» Contacto magnético
abierto/cerrado en el
lado de salida del
inversor.

(Corto circuito de carga)* Un corto circuito o falla de
Se hizo corto circuito para la conexion a tierra.
5C salida o carga del inversor. K3
Restablece la falla
corrigiendo su causa.
(Falla de conexion a tierra)* Se present6 una falla de
La corriente de falla de conexion |conexion a tierra en la
a tierra en la salida del inversor [saida del inversor.
GF Operacién excede aproximadamente 50% 3
protectora de la corriente de salida nominal [Restablece la falla_
® La salida esta del inversor. después de corregir la
causa.
s apagaday el OV (Sobrevoltaje del circuito e Tiempo de
roy motor principal) desaceleracion
desacelera El voltaje de CD del circuito insuficiente
hasta detenerse. |principal excede el nivel de (parametros n020 y
deteccién de sobrefatiga debido n022)
a una energia regenerativa * Disminucion de carga
excesiva del motor. menor (elevador, etc.)
L Nivel de deteccion: 3
200V: Se detiene en el voltaje [+ Incremente el tiempo
de CD del circuito de desaceleracion.
principal por debajo de « Conecte la resistencia
aprox. 410V de frenado opcional.
400V: Se detiene en el voltaje
de CD del circuito
principal aprox. 820V o
mas.
UV1 (Voltaje bajo de circuito * Reduccioén del voltaje
principal) de fuente de
El voltaje de CD del circuito alimentacion de
principal cae por debajo del nivel entrada.
de deteccion de bajo voltaje * Fase abierta del
mientras que esta encendida la suministro de entrada
salida del inversor. « Se presentd una
200V: Se detiene en el voltaje pérdida momentanea
e de CD del circuito. de energia
ey ¥ principal por debajo de 3

Verifique lo siguiente:

« Voltaje de la fuente de
alimentacion

» Esté conectado el
cableado de la fuente
de alimentacion del
circuito principal.

« Estan debidamente
apretados los tornillos
de la terminal.

* El desplegado aplica Unicamente para inversores 7.5/10Hp (5.5/7.5 kW) clase 200/400V.
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Desplegado de alarma

Operador RUN (Verde)
digital ALARM (Rojo)

Estado del
inversor

Explicacion

Causasy
acciones correctivas

[
i

My

PF

ot

Operacion
protectora

Est4 apagada la
salida y el motor
se desacelera

hasta detenerse.

UV2 (Falla de la fuente de
alimentacién de control)

Se detect6 una falla de voltaje de
la fuente de alimentacion de
control.

Cicle la energia.
Si persiste la falla,
reemplace el inversor.

(Falla de voltaje del circuito
principal)*

El voltaje de CD del circuito
principal oscila normalmente (no
cuando esta regenerandose).

Se present6 una fase
abierta en la fuente de
alimentacion de
entrada.
Se present6 una
pérdida momentanea
de energia.
Son demsiado grandes
las fluctuaciones de
voltaje en la fuente de
alimentacion de
entrada.
Es malo el balance de
voltaje de linea.

)

Verifique lo siguiente:

Esta conectado el
cableado de la fuente
de alimentacién del
circuito principal.
Voltaje de la fuente de
alimentacién.

Que estén
debidamente
apretados los tornillos
de la terminal.

(Salida de fase abierta)*
Se presentd una fase abierta en
la salida del inversor.

Hay un alambre roto en
el cable de salida.
Hay un alambre roto en
el embobinado del
motor.
Estan flojas las
terminales de salida.

)

Esta conectado el
cableado de salida.
La impedancia del
motor.

Que estén
debidamente
apretados los tornillos
de la terminal de
salida.

OH (Sobrecalentamiento de la
aleta de enfriamiento)

La temperatura se eleva debido a
que se incrementa la operacion
de sobrecarga del inversor o a
que se eleva la temperatura de
aire de la toma.

Carga excesiva.
Configuracion indebida
del patron VI/f.
Tiempo insuficiente del
eje si se presenta una
falla durante la
aceleracion.
La temperatura de aire
de la toma excede
122°F (50°C).
Se detiene el ventilador
de enfriamiento.

)

Verifique lo siguiente:

Tamafio de la carga.
Configuracion del
patrén V/f (del
parametro n011 al
no17)

Temperatura de aire de
la toma.

* El desplegado sélo aplica para inversores 7.5/10Hp (5.5/7.5 kW) clase 200/400V.
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Desplegado de alarma

5 Estado del Explicacion Causas y
pgr_ador RUN (Verdg) inversor xpiicacio acciones correctivas
digital ALARM (Rojo)
RH (Sobrecalentamiento de la [+ Es demasiado corto el
resistencia de frenado del tipo tiempo de
instalado) desaceleracion.
* Es demasiado grande
Ha operado la funcién de la energia regenerativa
proteccién. del motor.
H 2
* Incremente el tiempo
de desaceleracion.
* Reduzca la carga
regenerativa.
(Falla del transistor de frenado
interno) * Reeremplace el
rr . . :
El transistor de frenado no esta inversor.
operando adecuadamente.
OL1 (Sobrecarga del motor) » Verifique el tamafio de
La proteccion de sobrecarga del lacargaola
motor opera mediante un configuracion del
relevador integrado de patrén V/f (pardmetros
PR sobrecarga térmica electronica. n011 to n017)
B . « Configure la corriente
Operacion )
protectora nominal del motor que
® aparece,er? la placa de
. caracteristicas
\é:. Est_a apagada la mediante el parametro
- salida y el motor
T n036.
se desacelera
hasta detenerse. |OL2 (Sobrecarga del inversor) |+ Verifique el tamafio de
La proteccion de sobrecarga del lacargaola
" inversor opera mediante un configuracion del
e c relevador integrado de patrén V/f (pardmetros
sobrecarga térmica electronica. n011 al n017)
« Verifique la capacidad
del inversor.
OL3 (Deteccién del par de torsién |Verifique la maquina
excesivo) activada y corrija la causa
Modo V/f: La corriente de salida |[de la falla o incremente el
del inversor excedi6 el valor del pardmetro n098
valor predeterminado del |hasta el valor mas alto
parametro n098. gue permita la maquina.
Vector mode: La corriente del
)} motor o el par de torsion
O 3

excedi6 el valor

prederterminado en los

pardmetros n097 y n098.
Cuando se detecta un par de
torsion excesivo el inversor
realiza su operacion de acuerdo
con la configuracion
prederterminada del parametro
n09e6.
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Desplegado de alarma

Estado del L Causasy
Opt_ergdor RUN (Verdz_e) inversor Explicacion acciones correctivas
digital ALARM (Rojo)
EFQ Verifique el circuito
(Falla externa) externo (secuencia).
El inversor recibe una entrada de
falla externa desde la terminal del
circuito del motor.
EF0: Referencia de salida
externa mediante
comunicaciones
MEMOBUS
EF1: Comando de entrada de
falla externa de la
terminal del circuito de
control S1
EF2: Comando de entrada de
falla externa de la
terminal del circuito de
control S2
EF3: Comando de entrada de
EFU falla externa de la
terminal del circuito del
control S3
EF4: Comando de entrada de
falla externa de la
terminal del circuito del
control S4
EF5: Comando de entrada de
falla externa de la
Operacion terminal del circuito del
: protectora control S5
® EF6: Comando de entrada de
y Esta apagada la faIIa.externa Qe Ie}
- salida y el motor terminal del circuito del
' se desacelera control S6
hasta detenerse. |EF7: Comando de entrada de
falla externa de la
terminal del circuito del
control S7
CPF-00 Cicle la energia después
El inversor no puede de verificar que esté
Ero comunicarse con el operador adecuadamente montado
ek digital durante 5 seg. 0 mas el operador digital.
cuando esta encendida la Si persiste la falla
energia. reemplace el operador
digital o el inversor.
CPF-01 Cicle la energia después
Se presenté una falla de de verificar que esté
£ transmision durante 5 seg. o méas |adecuadamente montado
s al arrancar la transmision con el |el operador digital.
operador digital. Si persiste la falla
reemplace el operador
digital o el inversor.
CPF-04 ¢ Registre todos los
Se ha detectado una falla datos del parametro e
EEPROM del circuito de control inicialize los
del inversor. parametros. (Consulte
la pagina 32 para
Fo4 inicializacion de
parametros)
¢ Ciclo de la energia.
Si persiste la falla
reemplace el inversor.
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Desplegado de alarma

Estado del Exolicacion Causas y
Opgr_ador RUN (Verdg) inversor P acciones correctivas
digital ALARM (Rojo)
CPF-05 Ciclo de la energia.
e Se detecté una falla del Si persiste la falla
FOs : :
convertidor AD. reemplace el inversor.
CPF-06 Retire la energia del
« Falla de conexion de la tarjeta |inversor.
F'—'E‘b opcional Verifique la conexion del
b + Se conecté una tarjeta operador digital.
opcional no correspondiente. |Verifiqgue el nimero del
software del inversor
(n179).
CPF-07 Cicle la energia después
Falla del circuito de control del  |de verificar que esté
Fn operador (EEPROM o convertido [debidamente montado el
i AD). operador digital.
Si persiste la falla
reemplace el operador
digital o el inversor.
) Error de autodiagnéstico de la
Operacién tarjeta opcional de
[y ® protectora comunicaciones. Falla de la tarjeta opcional
_bz_ Esté apagada la
N salida y el motor Reemplace la tarjeta
se desacelera  |Error del codigo del modelo de la [opcional.
hasta detenerse. tarjeta opcional de
27 comunicaciones.
Error de DPRAM de la tarjeta
opcional de comunicaiones.
==
OPR (Falla de conexion del Ciclo de la energia.
afFr operador). Si persiste la falla
reemplace el inversor.
CE (Las comunicaciones Verifique el dispositivo de
CF MEMOBUSY). comunicacién o las

sefiales de comunicacion.
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Alarm Display
— Estado del Explicacion Causasy
Digital RUN(Verde) inversor acciones correctivas
Operator ALARM(Rojo)
STP (Paro de emergencia) Verifique el circuito
Se detiene el inversor de externo (secuencia).
e acuerdo con el parametro
n005 después de recibir la
sefial de falla de paro de
emergencia.
4_:\ Se detiene de FI?L (I?etecizlop,deppl)grdlda de
X acuerdo al retroalimentacion | ) By
N parametro El valor de retroalimentacion
EhL r ' PID cabe por debajo del nivel -
o " Verifique que el
de deteccion. sistema mecanico que
® Cuando se detecta de " q
. - corrija la causa o
retroalimentacion PID el .
e . incremente el valor
-O- inversor opera de acuerdo
: : . nl37.
con la configuracion n136.
Fault Display
Estado del s Causasy
igi . Explicacion . .
Digital RUN(Verd‘?) inversor P acciones correctivas
Operator ALARM(Rojo)
Falla de comunicaciones de |Verifique los
la tarjeta opcional. dispositivos de
Se ha presentado una falla de |comunicacién de las
W comunicaciéon en un modo en |sefiales de
donde el comando marchay [comunicacion.
i la frecuencia de referencia
‘,Cl)\“ esta configurada desde la
bUus or tarjeta opcional de
comunicacion.
®
N, L] -
_,Q\_
* Voltaje de fuente de Verifique lo siguiente:
alimentacion insuficiente. |+ Voltaje de la fuente
« Falla de la fuente de de alimentacion
_ alimentacién de control. « Esta conectado el
« Falla del hardware. cableado de la
(OFF) fuente de
® alimentacion del
circuito principal
® + Estan debidamente
apretados los
tornillos terminales
e Secuencia de
control. Reemplace
el inversor.
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9. Especificaciones

 Especificaciones estandar (clase 200V)

Clase de voltaje

Monofasico / trifasico 200V

Caracteristicas
de salida

Modelo Trifasico 20P1 |20P2 |20P4|20P7 |21P5|22P2|23P7 |25P5 |27P5
CIMR-V7*CQ0Q0Q0 Monoféasico BOP1|BOP2 |BOP4|BOP7|B1P5|B2P2|B3P7| - -
Salida del motor aplicable max. kw* 0.1 |0.25]|055| 11 (15 |22 |37 |55 |75
Capacidad del inversor (kVA) 03|06 |11 |19 (3042|6795 13
Corriente de salida nominal (A) | 0.8 | 1.6 3 5 8 11 |175| 25 33

Voltaje de salida méx. (V)

Trifasico, de 200 a 230V (proporcional al voltaje de
entrada)

Monofasico, de 200 a 240V (proporcional al voltaje de
entrada)

Frecuencia de salida méx. (Hz)

400 Hz (programable)

Corriente de
entrada (A)

(Trifasico)

11119 |39 | 64 (11.0]15.1|24.0 |33.0

39.6

(Monoféasico)

18 | 3.7 | 7.4 | 12.8 | 20.5 | 24.0 | 40.0 - -

Fuente de
alimentacion

Voltaje y frecuencia de entrada
nominal

Trifasico, de 200 a 230V, 50/60Hz
Monoféasico, de 200 a 240V, 50/60Hz

Fluctuacion de voltaje permisible

-15a +10%

Fluctuacion de frecuencia
permisible

+5%

Caracteristicas de control

Método de control

Senoide PWM (control seleccionable de control/voltaje V/f)

Margen de control de frecuencia

0.1 a 400Hz

Precision de frecuencia (cambio
de temperatura)

Referencia digital: £0.01% (-10 a +50°C)
Referencia analdgica: £0.5% (25+10°C)

Resolucion de la configuracion
de frecuencia

Referencia digital:

0.01Hz (menos de 100Hz) / 0.1Hz (100Hz 0 mas)
Referencia analdgica: 1 / 1000 de frecuencia de salida
max.

Resolucion de frecuencia de
salida

0.01Hz

Capacidad de sobrecarga

150% de corriente de salida nominal durante un minuto

Sefales frecuencia de referencia

De 0 a 10VCD (20kW), 4 a 20mA (250W), 0 a 20mA
(250W) entrada del tren de pulsos, potenciometro de
configuracién de frecuencia (seleccionable)

Tiempo de acelerac/desacelerac

De 0.00 a 6000 seg.
(El tiempo de acelerac/desacelerac se programa de
manera independiente)

Torque de frenado

Torque de desaceleracion promedio de corto plazot
0.1, 0.25kW (0.13HP, 0.25HP): 150%

0.55, 1.1kW (0.5 HP, 1HP): 100%

1.5kW (2HP): 50%

2.2kW(3HP) 0 més: 20%

Torque generativo continuo: aprox. 20% (150% con
resistencia de frenado opcional, transistor de frenado
integrado)

Caracteristicas V/f

Posible para programar cualquier patrén V/f

* Basado en un motor de 4 polos estandar para una salida del motor aplica-

ble méx.

+ Se muestra el torque de desaceleracion para un motor no acoplado que se
desacelera desde 60Hz con el tiempo mas corto posible de
desaceleracion.
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Clase de voltaje

Monofasico / trifasico 200V

Modelo Trifasico 20P1[20P2|20P4|20P7|21P5 [22P2 |23P7 |25P5 | 27P5
CIMR-V7*CUOQ0 Monofasico BOP1|BOP2|BOP4|BOP7|B1P5|B2P2|B3P7| - -
Proteccion drﬁostgt)recarga del Relevador de sobrecarga térmica electrénica

Funciones protectoras

Sobrecorriente instantanea

El motor desacelera hasta detenerse en aprox. 250% de
la corriente nominal del inversor

Sobrecarga

El motor se desacelera hasta detenerse después de un
minuto a 150% de la corriente de salida nhominal del
inversor

Sobrevoltaje

El motor se desacelera hasta detenerse si el voltaje bus
de DC excede 410V

Bajo voltaje

Se detiene cuando el voltaje bus de DC es aprox. 200V o
menos (aprox. 160V o menos para series monofasicas)

Pérdida momentanea de energia

Se pueden seleccionar los siguientes elementos: no
proporcionado (se detiene si la pérdida de energia es de
15ms o mayor), operacién continua si la pérdida de
energia es de aprox. 0.5s 0 menor, operacion continua

Sobrecalentamiento de la letra
de enfriamiento

Protegido por circuito electrénico

Nivel de prevencién de pérdida
de desaceleracion

Se puede configurar el nivel individual durante la
acelerac/desacelerac, proporcionado/no proporcionado
disponible durante la marcha sin motor hasta detenerse

Falla del ventilador de
enfriamiento

Protegido por circuito electronico (deteccién del bloqueo
del ventilador)

Falla de conexién a tierra

Protegido por circuito electronico (nivel de sobrecorriente)

Indicacion de la carga de
energia

Encendido hasta que el sobrevoltaje se vuelve de 50V o
menos. Permanece encendido el foco RUN (marcha) o
el LED del operador digital.

Otras funciones

Entrada multifuncién

Sefiales de entrada

Se pueden seleccionar siete de las siguientes sefales de
entrada: marcha adelante/en reversa (secuencia de 3
cables), restablecimiento de fallas, falla externa (entrada
de contacto NA/NC), operacidon de multivelocidad,
comando con control manual,seleccién de tiempo de
acelerac/desacelerac, bloque base externo (entrada de
contacto NA/NC), comando de busqueda de velocidad,
comando de retencion de acelerac/desacelerac,
selecciéon LOCAL/REMOTO, seleccién de
comunicaciones/terminal del circuito de control, comando
UP/DOWN (arriba/abajo) de la alarma de paro de
emergencia por fallas del paro de emergencia,
autoprueba, cancelacién del control PID, reinicio/
retencién integral PID

Salida de multifuncion

Sefales de salida

Se pueden seleccionar las siguientes sefiales de salida
(salida de contacto NA/NC1, salidas de fotocople 2):
falla, marcha, velocidad cero, en frecuencia, deteccion de
frecuencia (valor configurado £ 03 de la frecuencia de
salida), durante la deteccién del torque excesivo, durante
la deteccion de bajo voltaje, error menor, durante el
bloque base, modo de operacién, marcha del inversor
lista, durante el reintento por fallas, durante UV, durante
la busqueda de velocidad, salida de datos mediante
comunicaciones, deteccion de pérdida de
retroalimentacion PID

Funciones estandar

Control del vector de voltaje, incremento automatico del
torque en todo el rango, compensacion de deslizamiento,
corriente/tiempo de frenado por inyeccion de CD en la
polarizacion/ganancia de la frecuencia de referencia de
arranque/paro, comunicaciones MEMOBUS (RS-485/
422, méax. 19.2K bps), control PID, control de ahorro de
energia, copia del parametro, frecuencia de referencia
con el potenciometro integrado

Seleccion de unidad por configuracion/desplegado de la
frecuencia de referencia
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Clase de voltaje

Monofasico / trifasico 200V

Modelo Trifasico 20P1 |20P2 |20P4|20P7 [21P5|22P2|23P7 |25P5 |27P5
CIMR-V7*CQQQQ Monofasico BOP1|BOP2|BOP4 [BOP7 |B1P5|B2P2|B3P7| - -

3 LED indicador de estado |RUN y ALARM se proporcionan como LED estandar

I
n (@]
2 %_ Operador digital Disponible para monitorear la frecuencia de referencia, la
-g o (JVOP-140) frecuencia de salida, la corriente de salida
c a
=]
o Terminales Circuito principal: terminales de tornillos
g Circuito de control: terminal de tornillos del enchufe
o - -

Distancia de cableado entre el .
inversor y el motor 328 pies (100m) o menos#

Gabinete

Chasis abierto IP20, chasis abierto IP20 (tipo cerrado
superior), o gabinete montado en pared NEMA 1

Método de enfriamiento

Se proporciona el ventilador de enfriamiento para los
siguientes modelos:

200V, 0.75kW o inversores mayores (trifasico)

200V, 1.5kW o inversores mayores (monofasico)
Otros modelos tienen autoenfriamiento

Temperatura ambiental

Chasis abierto IP20 : de 14 a 122°F (-10 a +50°C)
Chasis abierto IP20 (tipo cerrado superior) y con gabinete
Montado en pared NEMI1. :de 14 a 105°F (de -10 a
+40°C)

(sin congelacion)

Humedad

95% RH o menos (sin condensacion)

Temperatura de
almacenamiento

de -4 a 140°F (de -20 a +60°C)

Condicionesl
ambientales

Ubicacion Interiores (libres de gases corrosivos o polvo)
Elevacion 3280 pies (1000m) o menos
Vibracién Hasta 9.8m / S2 (1G) a menos de 20Hz, hasta 2m / S2

(0.2G) a menos de 20 a 50Hz

* Temperatura durante el envio (por periodos cortos)

# Para obtener mas detalles consulte “Reduccion de la corriente de ruido o
fugas del motor (n080)” en la pagina 68.
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 Especificaciones estandar (clase 400V)

Clase de voltaje Trifasico 400V
Modelo Trifasico 40P2|40P4 | 40P7 |41P5|42P2|43P0 [43P7 |45P5 |47P5
CIMR-V7*CO0Q0ad Monofasico - - - - - — — — _
Salida del motor aplicable max.HP 0.5 | 0.75 2 3 3 3 5 7.5 | 10
(kw)* (0.2) [ (0.4) |(0.75)|(2.5) | (2.2) | (3.0) | (3.7) | (5.5) | (7.5)
Capacidad del inversor (kVA) [ 09 | 14 | 26 | 3.7 |42 |55 | 70 | 11 14
Corriente de salida nominal (A) | 1.2 | 1.8 | 3.4 48 | 55 | 7.2 | 9.2 [14.8| 18

Trifasico, de 380 a 460V (proporcional al voltaje de
entrada)

Otras

Voltaje de salida méx. (V)

caracteristicas

Frecuencia de salida max. (Hz) [400 Hz (programable)

Corriente de

entrada (A) (Trifasico) 16 |24 |47 7.0 |8.1 [10.6 |12.0 |19.6 |23.8

Voltaje y frecuencia de entrada

. Trifasico, 380 a 460V, 50/60Hz
nominal

Fluctuacion de voltaje permisible |De -15 a +10%

Fluctuacién de frecuencia

Fuente de
alimentacion

permisible 5%
Método de control Senoide PWM (control seleccionable de control/voltaje V/f)
Margen de control de frecuencia [De 0.1 a 400Hz
Precision de frecuencia Referencia digital: £0.01%, de 14 a 122°F (-10 a +50°C)
(cambio de temperatura) Referencia analégica: £0.5%, de 59 a 95°F (25 +10°C)

Referencia digital: 0.01Hz (menos de 100Hz) / 0.1Hz
Resolucion de configuracién de [(100Hz o mas)

frecuencia Referencia analégica: 1 / 1000 de frecuencia de salida
max.

Resolucién de frecuencia de

salida 0.01Hz

Capacidad de sobrecarga 150% de corriente de salida nominal durante un minuto

De 0 a 10VDC (20kW), 4 a 20mA (250W), 0 a 20mA
(250W) entrada del tren de pulsos, potenciémetro de
configuracion de frecuencia (seleccionable)

Sefales referencia
de frecuencia

De 0.00 a 6000 seg. (el tiempo de acelerac/desacelerac

Tiempo de acelerac/desacelerac . .
se programa independientemente)

Caracteristicas de control

Torque de desaceleracion promedio de corto plazot
0.2kW: 150%

0.75kW: 100%

2HP (1.5kW): 50%

3HP (2.2kW) o0 mas: 20%

Torque regenerativo continuo: aprox. 20% (150% con
resistencia de frenado opcional, transistor de frenado
integrado)

Torque de frenado

Caracteristicas V/f Posible para programar cualquier patron V/f

* Basado en un motor de 4 polos estandar para salida de motor aplicable
Max.

+ El torque de desaceleracion para desaceleracion de motor no acoplado
desde 60Hz con el tiempo de desaceleracion mas corto posible.
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Clase de voltaje Trifasico 400V

Modelo Trifasico 40P2 [40P4 | 40P7 |41P5 |42P2 |43P0 [43P7 |45P5 [47P5
CIMR-V7*COQdO Monofasico — — - - - _ _ _ _

Proteccion de sobrecarga del

motor Relevador de sobrecarga térmica electrénica

El motor se desacelera hasta detenerse en aprox. 250%
de la corriente nhominal del inversor

El motor se desacelera hasta detenerse después de un
Sobrecarga minuto a 150% de la corriente de salida nominal del
inversor

El motor se desacelera hasta detenerse si el voltaje bus
de DC excede 820V

Se detiene cuando el voltaje bus de DC es aprox. 400V o
menos

Se puede seleccionar los siguientes elementos: no
proporcionado (se detiene si la pérdida de energia es de
15ms o més), operacién continua si la pérdida de energia
es de aprox. 0.5s 0 menos, operacion continua

Sobrecorriente instantanea

Sobrevoltaje

Bajo voltaje

Pérdida momentanea de energia

Sobrecalentamiento de la aleta

de enfriamiento Protegido por circuito electrénico

Funciones protectoras

Se puede configurar a niveles individuales durante la
acelereac/desacelerac, proporcionado/no proporcionado
durante la marcha sin motor hasta detenerse

Falla del ventilador de Protegido por circuito electréonica (deteccion de bloqueo
enfriamiento del ventilador)

Falla de conexion a tierra Protegido por circuito electrénico (nivel de sobre corriente)

Nivel de prevencion de pérdida
de velocidad

Encendido hasta que el voltaje de bus CD se vuelve 50V

Indicacion de carga de energia 0 menos.

Se puede seleccionar siete de las siguientes sefiales de
entrada: Marcha adelante/en reversa (secuencia de 3
cables), restablecimiento de fallas, falla externa (entrada
de contacto NA/NC), operacién de multivelocidades,
comando con control manual, seleccion de tiempo de
acelerac/desacelerac, bloque base externo (entrada de
Entrada multi-funcion [contacto NA/NC), comando de busqueda de velocidad,
comando de retencion de acelerac/desacelerac, seleccion
LOCAL/REMOTO, seleccién de comunicaciones/terminal
del circuito de control, alarma de paro de emergencia por
fallas del paro de emerencia, comando UP/DOWN, auto
prueba, cancelacién del control PID, reinicio/retencién
integral PID

Se puede seleccionar las siguientes sefiales de salida
(salida de contacto NA/NC1, salidas de fotocole 2): Falla,
marcha,velocidad cero, en frecuencia, deteccion de
frecuencia (valor configurado £ o 3 de frecuencia de
salida), durante la deteccion del torque excesivo, durante
Salida multi-funciéon |la deteccion de voltaje bajo, error menor, durante el
bloque base, modo de operacion, marcha del inversor
lista, durante reintento por fallas, durante UV, durante la
busqueda de velocidad, salida de datos mediante
comunicaciones, deteccion de pérdida de
retroalimentacion PID

Sefiales de Entrada

Otras
Funciones

Seflales de salida

Control del vector de voltaje, incremento automatico del
torque en todo el rango, compensacion de deslizamiento,
corriente/tiempo de frenado por inyeccion de CD en la
polarizacion/ganancia de la frecuencia de referencia del
Funciones estandar arranque/paro, comunicaciones MEMOBUS (RS-485/422,
max. 19.2K bps), control PID, control de ahorro de
energia, copiado de parametros, frecuencia de referencia
con el potenciometro integrado, seleccion de unidad para
la configuracion/desplegado de la frecuencia de referencia

* La proteccion funciona aproximadamente a 50% de la corriente de salida
nominal del inversor.
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Clase de voltaje

Trifasico 400V

Modelo Trifasico 40P2|40P4 | 40P7 (41P5 |42P2 (43P0 |43P7 |45P5 [47P5
CIMR-V7*CO0Q0Qd Monofasico - - - - - — — — _
S LED indicador de estado |RUN y ALARM proporcionado como LED estandar
a
0 )
2 %_ Operador digital Disponible para monitorear la frecuencia de referencia, la
-8 @ (JVOP-140) frecuencia de salida, la corriente de salida
= o
=]
"; Terminales Circuito principal: terminales de tornillos
g Circuito de control: terminal de tornillos del enchufe
o Distancia de cableado entre el 328pies (100m) o menos#
inversor y el motor P
Gabinete Chasis abierto IP20, chasis abirto IP20 (tipo cerrado
superior), o gabinete con montaje de pared NEMA 1
Se proporciona el ventilador de enfriamiento para los
. . . siguientes modelos: 400V, 1.5kW o inversores mayores
Método de enfiramiento (tr?fésico) y
Otros modelos son con autoenfriamiento
Chasis abierto 1P20 :de -10 a +50°C (de 14 a 122°F)
Chasis abierto IP20 (tipo cerrado superior) y gabinete
Temperatura ambiental con montaje de pared NEMAL. :de -10 a +40°C (de 14
a 105°F)
g 2 (sin congelamiento)
S g Humedad 95% RH o menos (sin condensado)
L o
T35 Temperatura de De -4 a 140°F (de -20 a +60°C)
= almacenamiento
o« Ubicacion Interiores (libres de gases corrosivos o polvo)
Elevacion 3280 pies (1000m) o menos
2 2
Vibracién Hasta 9.8m/ S* (1G) a menos de 20Hz, hasta 2m /S
(0.2G) a menos de 20 a 50Hz

* Temperatura durante el envio (por un corto periodo)
# para obtener mas detalles consulte “Reduccién de la corriente del ruido o
fugas del motor” en la pagina 68.
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e Cableado Estandar
DCREACTOR  TERMAL  BRAKING
OVERLOAD RESISTOR
(OPTIONAL) AL
U o- W ‘OX . ‘ oy
SHORTCIRCUIT BAR™—— 5. ?
G @@.-.-._._.@_,
+2 B2 !
. 1
0‘“’ v ‘—@ RiL1- e .
FOR SINGLE-PHASE | 5
USE RLIANDSIL2 § — 0‘”‘“@ S/L2
T 30 O /L3
] o %
' L R
I EXTERNAL FAT ?_f r : < 52
| R aEmE:
[ MULTE 5 O———0 54
[ FUNCTION WIS O O T 7 MULTHFUNCTION |
INPUT TS0 O——+—0 ss CONTACTOUTPUT |
| SPEEDREF? ——= ' | 1 .. 250VACTAORLESS |
J0G &: < 30VDC 1A OR LESS
| | REFERENECE L 4y N I
| B Bepy=ily |
L e e | AL 1
o, D NI "™ o
P — __ oD, comecron =] | MTEAGTON
PULSETRAIN INPUT™ I [ TEMNAL__ __ L@ ourelT |
| 4 >0 AP BEEERENCEPUISETRANT) Q% | 148VDC 50mA OR LESS |
I L 1] & Fs FREQUENCY SETTING > P
; Fs Pl - 7
T P P (&)
| w T 62 |
FREOUNECY< T FRFREQUENCY REFERENCE 3
| R il o impnias, 2 ‘
I E N H ; v | l
I 1 DIGITAL OPERATOR . ! l
- IFERQUENCY ;
| ! SETTING O ; ]
! VOLUME MIN_MAX :
l — ! |
| T Rt N l
| T Th r‘;{> D—o ~ez - ANALOG MONITOR |
MEMOBUS L - . Ip OUTRUT
| COMMUNICATIONS b Ay ¥ N/ DCOTO+10V 2mA) |
RS486/422 s ! TERMINAL HESISTANCE | ;
| MAX. 19,2kBPS Lo st 072w, 1209 QUTPUT FREQUNECY |
| T T _—'—ﬁ ! PULSE MONITOR/ANALOG |
_L_o_‘ ; ' MONITOR SELECTABLE
| VT i = I
I bt el b el ol S S N
Shielded :IF- Twisted-pair wires
U____1: Only basic insulation is provided for the control circuit terminals. Addmonal

insulation may be necessary in the end product.
* Short-circuit bar should be removed when conneéting DC reactor.
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Ejemplo de conexion de la resistencia de frenado

OVERLOAD RELAY
Use sequencer to break | TRIP CONTACT

supply side on -
power SupEy r““ 1 BRAKING

overload relay Inp conlacl . RESISTOR
. - ot
MCCB - -
LoHASE 8 NIL2IS)
POWER  [S) 4 .
SUPPLY 1§ oMy L3(m
———————————— -
P [THRx ofF QN MC . 1[
1 i
L | oo ressron O : |
|| OvEmORD RELAY 1P COMIACT rvrx |
= 1
I
! T t
; MC TRX :
| 0 o i
} MA MG {SA :
P+ " TRX -
1 !
Lo Enigiios W | !
FAULT CONTACT l
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Descripcion de terminales

Tipo Terminal Nombre Funcién (Nivel de sefial)
g//llj Entrada de la fuente de ilgrq:)?‘réiilégléce la terminal RL1 SL2 para inversores
T/L3 alimentacion de CA Nunca contacte a la terminal TL3.
U/T1,
VIT2, Salida del inversor Salida del inversor
Tg_ WIT3
S Conexion de la resistencia de - . .
£ B1, B2 f Conexion de la resistencia de frenado
5 renado
= i Cuando conecte el reactor de CD opcional retire la barra del
3 *2,+1 Conexion del reactor de CD | 71 circuito del circuito principal entre +2 y +1.
'{_‘3 +1, () Entrada de la fuente de Entrada de la fuente de alimentacién de CD (+1: positiva —:
' alimentacion de CD negativa)*
Conexion a tierra 200V: conexion a codigos locales de
| L . conexion a tierra _ _
@ Conexion a tierra 400V: conexién a codigos locales de conexién a
tierra
S1 Selec. de entrada multifuncion 1 g%rvlg;glae?tgn g\?vfabnca cerrada: marcha
S2 Selec. de entrada multifuncion 2
S3 Selec. de entrada multifuncién 3 E:r?tggcltg?cm de fabrica: falla externa (sin
'g S4 Selec. de entrada multifuncion 4 gg?gﬁ’ausracmn de fabrica: Reestablecimiento Aislamiento de
S o T - — fotocople de
3 ) . onfiguracion de fabrica: referencia de 24VDC,
é S5 Selec. de entrada multifuncién 5 multivelocidades 1 8mA.
I Configuracion de fabrica: referencia de
o
8 S6 Selec. de entrada multifuncién 6 multivelocidades 2
LlCJ S7 Selec. de entrada multifuncién 7 ((:::r?tfrlglur:wa;r;%glde fabrica: referencia con
= sc ggrlﬁgﬁién de entrada multifuncion Para sefial de control
‘E 8 Entrada del tren de pulsos de la
8 % RP referencia de velocidad maestra 33kHz max.
o o Energia para la configuracion : L
'g E FS de frecuencia +12V (corriente permisible 20mA max.)
= ° - -
g % FR \'féfg;ggg'?n‘:zs’fr;ere”c'a de 0 a +10VDC (20kW) 0 4 a 20mA (250kW) o 0 a 20mA (250W) (1/1000 resolucién)
3 Comun de la frecuencia de
£ FC referencia ov
?§ MA  |Salida de contacto NA Capacidad de Contacto:
5 MB Salida de contacto NC Configuracion de fabrica: falla 250VAC 1A o menos,
E MC  [Com0n de salida de conacto 30VDC 1A 0 menos
e P1 Salida de fotocople 1 Configuracion de fabrica: marcha
[
o | € : Configuracion de fabrica: frecuencia
| g P2 Salida de fotocople 2 acord%da Salida de fotocople
S| +48VDC, 50mA o menos
[1+]
b PC Salida de fotocople comun |0V
[2])
. . - Configuracion de fabrica:
AM Salida del monitor analdgico Frecugencia de salida de 0 a +10v | +10VDC, 2mA o menos,
- - — resolucion de 8 bits
AC Comun del monitor analoégico |0V
5 R+ Entrada de comunicaciones
S )
g | (
&< Sn —
° é 23 R-  |Entrada de comunicaciones (-) | comunicaciones MEMOBUS RS-485/422
£3 L9 S+ Salida de comunicaciones (+) [Marcha mediante RS-485 o protocolo MEMOBUS,
TR RS-422. 19.2 kps max.
@
% 3 S- Salida de comunicaciones (-)
5

* No se aplica la terminal de entrada de la fuente de alimentacién de CD a los estandares de CE/UL.
1 Se puede conmutar para la salida del monitor de pulsos.
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e Conexi6bn de entrada de secuencia con el

transistor NPN/PNP

comun, +24V : PNP grado).
Configuracion de fabricas: lado NPN

Conexidén de secuencia con un transistor NPN (comun 0V)

Multi-
fuction |
input

148

Forward run / slop
Reverse runy stop

External fauit (NQ)
Fault reset

Mufti-step speed reference 1
Mult-step speed relerence 2

| JOG command

S

1 [
NPN

Cuando se conectan entradas de secuencia (S1 a S7)
con un transistor, gire el interruptor rotativo SW1
dependiendo de la polaridad (comdn 0V: lado NPN

<

—H

e

o = o e

- e o wm w o s a-

S PR AN S

B T

S

S2
53

S5

36
87

SC

VS-606V7

1 =

By

o

2

>

SwWi

NPN

— 424V

PN

e



Conexion de secuencia con un transistor PNP (comuan +24V)

Extemal
pawer

Supply
+24V

J-— K uiti- )
funciion

irtput

[Farward run / slop
Revearse run ¢ stop
External fault (NO)
Faull reset

Wulti-step speed referenca

Mult -step spesd references

‘.JOG command

TTT-T— VS-606V7
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e Dimensiones

:ﬂ/ﬂg (] |
= |

i
73 | A
3E: % |
|
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Dimensiones en pulgadas (mm)/masa en libras (kg) /Pérdida de

Calor (W)
Clase | Capa- Pérdid?\/\?)e calor
Vo?tgje H(I:Di((jlf\;jV) W | H | D |wi|HL |H2| H3 | H4 |DL|d |Masa —Tun [ Fig.
dad
01 |68 |aee |00 | 66 |a18)| @ |a2m|co| M| on | 37 |93 |10 1
02 |68 | e8| 00 | 66 |a18)| @ |a2m| G| M| on | 77 103|180 1
0a |68 |aam) |08 56) |118)| @& 028 | G0y | [M4] oy | 158 123|281 | 1
rits. | ©75 | 69) |48)|(128)| 69) |(118)| () |2y | ooy | |M4| iy | 284 167 |40 | 3
Toov | (15 |(108)| (148) | 130 06y |(118)] () |a2my| oy | M| ey | 537 (191|728 2
(2?2) (41152) (51'4?2) (E'Ijé) ?ég (i'fg) 0('5?)0 (slfs;; (()'2?)) M4 (317;; 60.4 134.4194.8 | 2
(3?7) (i'jé) (51'22) (i'jg) (i'gg) (i'f:) 0('5?)0 (51553 (2'225)9 M4 (52_3;,(; 967 152.4/149.1) 2
(222) (71'38) %gé%‘)l (61'778) (i'gf) (Zﬁ) 0(}:33)1 ?é?s? MS 1(2.&)4 168.887.71256.5| 2
(71.%) (71138) %géf)‘)l (61'778) (61'6‘512) (%ﬁ) 0(-83)1 ?éif)s M5 1(2.'2)8 209.6199.31308.9| 2
o3 e |sh @ el e BRIENER] 1% sl |
AR N AR EEIE
N o P e P P e
o 1 |425]|583 551|378 |4.650.20]5.04]0.79 121375 | 284 1230l 514 | 2
Sooy | ©075) [(108)| (148) |(140)| (96) |(118) | (5) |(128) | (20) (L.7)
o Ja e e a2 e [ |
02 |(a0)| (28 63| 28)| 1) (5 o) M| gy | 45 |491 1136 2
R G R A
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Clase

Capa-

Pérdida de calor

de | cidad | W | H | D |wi|HL |H2| H3 |H4 |DL|d |Masa (W) Fig.
voltaje | HP(kW) Base Uni- Total
dad
o e e e e | e[ 2S o o[
0 |(108)| (amy | (110)| ©6) |18 | () 128y | G0y | |M4] (1 | 152 [15.0| 301 | 2
o e S B s Pt o e e o o |
3 |4.25|583 614 |3.78 465 |0.20|5.04 [0.79 3.75
o e T S R R
SLCOOO‘:/‘S 22) |08)|@as)|156)| (96) |(118)| 3) |(128) | (20) M4 (1.7 |50:5]32.5|83.0 | 2
a0 |(a0)| rady | (13| (120) |18y | ) 128y | G0y | |M4] oy | B2 (378|988 | 2
(3?7) (i'fg) (i'fss) (i'fg) (ifg) (i'fss) O('52)0 (512;) ?2'2? M4 ?2.34()) 734 144.51117.9) 2
@oy | aa0y| sy | nesy |28y |(118)| () 2| 2oy | M4 oy | 799 |02 [1292 2
o5 |(i80)| 60y | 170) | (169 |04 | @ o2 15| .y | 1658|877 2585 2
(71.%) (71'53) %gé%‘; (i'778) (i';f) (Zﬁ) O(g)l ?655? M5 1(?1'.2;3 209.6199.31308.9) 2

*Los inversores 7.5/10HP (5.5/7.5kW) de clase 200/400V se pueden utilizar como “IP00” si
se retiran las cubiertas superior e inferior.
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* Dispositivos perifericos recomendados

Se recomienda que monten |os siguientes dispositivos periféricos entre la fuente de
alimentacion del circuito principal CA y lasterminales de entradadel VS-606V7 R/L1,

SIL2,y T/L3.

* MCCB (interruptor de circuito de car casa moldeada)/fusible:

Asegurese de conectarlo para proteccién del cableado.
» Contactor magnético:
Monte un regulador de golpes el éctricos en la bobina (consulte |a tabla de abajo).
Cuando utilice un contactor magnético para arrancar y detener €l inversorr, no
exceda de un arrangue por hora.

MCCB, contactor magnético y fusibles recomendados
» Trifasico de 200V

V7  [NTF " [VT** [NT** [ V7 ** | V7** | V7** [ V7+r* [V7**
Modelo VS-606V7 20P1 | 20P2 | 20P4 | 20P7 | 21P5 | 22P2 | 23P7 | 25P5 | 27P5
Capacidad A 03 | 06 | 1.1 | 1.9 3.0 4.2 6.7 95 | 13.0
E:Ao)rrlente desalidanominal 0.8 16 3 5 8 11 175 250 33.0
NF30 tipo MCCB
(MITEURISHD 5 | 5A | 5A | 10A | 20A 20A 30A 50A | 60A
HI tipo contactor
magnéticoi HI-7E | HI-7E | HI-7E | HI-7E |HI-10-2E | HI-10-2E | HI-20E | HI-30E |HI-50E
(CONTROL YASKAWA)
Fusible (RK5 clase UL) 5A | 5A | 5A | 10A | 20A 20A 30A 50A | 60A
 Monofasico de 200V
VT * [NTF* V7 %[ VT** | V7** [ V7+r* | V7**
Modelo VS-606V7 BOP1 | BOP2 | BOP4 | BOP7 | B1P5 | B2P2 | B3P7
Capacidad A 03 | 06 | 11 19 3.0 4.2 6.7
Capacidad corriente
o 08 | 16 3 5 8 11 17.5
NF30, NF50 tipo MCCB
(MTESUBISHY 5A | 5A | 10A | 20A 20A 40A | 50A
HI tipo de contactor
magnético HI-7E | HI-7E | HI-7E |HI-10-2E | HI-15E | HI-20E | HI-30E
(CONTROL YASKAWA)
Fusible (RK5 clase UL) 5A | 5A | 10A | 20A 20A 20A | S0A
e Trifasico de 400V
VT VT * V7 * % | V7 ** | V7** | V7+** [ Vi+** [ V7+** [V7**
Modelo VS-606V7 40P2 | 40P4 | 40P7 | 41P5 | 42P2 | 43P0 | 44P0 | 45P5 | 47P5
Capacidad kA 09 | 1.4 | 26 3.7 4.2 55 7.0 11.0 | 14.0
Capacidad corriente
Nopaoel o eaT 12 | 18 | 3.4 4.8 55 7.2 9.2 14.8 | 18.0
NF30, NF50 tipo MCCB
MITEUBISHD 5o | 5A | 5A | 10A 10A 20A 20A 30A | 30A
HI tipo de contactor
magnético HI-7E | HI-7E | HI-7E |HI-10-2E |HI-10-2E |HI-10-2E |HI-10-2E | HI-20E |HI-20E
(YASKAWA CONTROL)
Fusible (RK5 clase UL) 5A | 5A | 5A | 10A 10A 20A 20A 30A | 30A
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Reguladores contra golpes eléctricos

Surge Suppressors Modelo de Especifica- No. de c6digo
Bobinas y relevador i DCR2- ciones
o~ ~ 250VAC

Contactores magnéticos de tamafio grande 50A22E 0.5E 200W Cc002417

200V
a Relevadores de control

MY-2, -3 (OMRON) 250VAC
230V

HH-22, -23 (FUJI) 10A25C 0.1nF 100W C002482

MM-2, -4 (OMRON)

 Interruptor de fallas de conexion atierra
Seleccione un interruptor de conexion de fallas atierra que no se vea afectado por
frecuencias altas. Paraevitar el mal funcionamiento, la corriente debe ser de 200mA
o mésy el tiempo de operacion debe ser de 0.1 seg. 0 mas.
Ejemplo: « Serie NV por Mitsubishi Electric Co., Ltd. (fabricado en 1988y
posteriores)
* Serie EGSG por Fuji Electric Co., Ltd. (fabricado en 1984 y posteriores)
* Reactor de CAy CD:
Instale un reactor de CA para conectarlo con un transformador de fuente de
alimentacién de gran capacidad (600kV A o mas) o paramejorar el factor de energia
en el lado de la fuente de alimentacién.
» Filtro deruidos:
Utilice un filtro de ruidos exclusivamente para el inversor si el ruido del radio
generado desde el inversor causamal funcionamiento en otros dispositivos de
control.

(1) Nunca conecte un filtro de ruido LC/RC general al circuito de salida del
inversor.

(2) No conecte un capacitor de avance de fases a los |lados de entrada y salida (I/
O) un regulador de golpes eléctricos en el lado de salida.

(3) Cuando seinstale un contactor magnético entre el inversor y el motor no lo
encienda ni apague durante la operacion (ON/OFF ).

Para obtener més detalles sobre |os dispositivos periféricos consulte el catalogo.

« Lista de parametros

* Ademas de los paramétros que acomparian la version del software
mejorada

L os parametros marcados con #1 y #2 son aplicables para |os siguientes nimeros de
version del software mejorado:

#1: Aplicables paraversion del software No. VSP 010015 o posteriores

#1: Aplicable paraversion del software No. VSP 010020 o posteriores

e Parametros que se pueden cambiar durante la operacién

L os parametros cuyos numeros estan en negritas se pueden cambiar durante la
operacion.
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Primeras funciones (del parametro n001 al n049)

No. de reg- Confiqu- Configu-
NoO istro para Nombre Margen de Unidad de racic’?n racion | Pagina
) trans- configuracion | configuracion inicial del ref.
misién usuario
Prohibicién/inicializaciéon
001 | 0101H |de la escritura de 0at 689 1 1 39
parametros '
L 0 (Nota 1)
Seleccién del modo de
002 0102 control (Nota 6) 0,1 1 (Nota 6) 40
Seleccion de referencia
003 0103 de operacion 0a3 1 0 47
Seleccion de frecuencia
004 0104 de referencia 0a9 1 1 48
Seleccion del método de
005 0105 detencion 0,1 1 0 71
Prohibicion de la marcha
006 0106 en reversa 0,1 1 0 50
Seleccion de activacion/
007 0107 desactivacion del paro 0,1 1 0 70
del paro de operacién
Seleccion de la
008 0108 frecuencia de referencia 0,1 1 1 (Nota 5) 48
en el modo local
Seleccion del método de
009 0109 configuracion para la 0,1 1 0 48
frecuencia de referencia
010 010A Deteccién de la falla de 0.1 1 0 47
conexion del operador '
Frecuencia de salida
011 010B maxima 50.0 a 400.0Hz 0.1Hz 50.0Hz 40
200.0V
012 | o010C |Voltaje maximo (()dlzaa25515c503§ 0.1V (Nota 2) 40
013 | o1op |Frecuencia de salidade |5 5 400.0Hz 0.1Hz 50.0Hz 40
voltaje maximo : ' : )
014 010 |frecuencia de salida 0.1a399.9 0.1Hz 1.3Hz 40
. . 12.0vV
Voltaje de frecuencia de
015 010F salida media 0.1 a 255.0V 0.1V (Nota 2) 40
Frecuencia de salida
016 0110 minima 0.1 a10.0Hz 0.1Hz 1.3Hz 40
Voltaje de frecuencia de 12.0vV
017 0111 salida minima 0.1 a50.0v 0.1V (Nota 2) 40
Unidad de configuracion
018 0112 del tiempo de acelerac/ 0,1 1 0 55
desacelerac
. . Depende dela
019 0113 Tiempo de aceleracién 1 | 0.00 a 6000s config. de n018 10.0s 55
Tiempo de Depende de la
020 0114 |desaceleracion 1 0.00 a6000s | " nhfig. no18 10.0s 55
. . Depende dela
021 0115 Tiempo de aceleracién 2 | 0.00 a 6000s config. de n018 10.0s 55
Tiempo de Depende de la
022 0116 desaceleracion 2 0.00 a 6000s config. de n018 10.0s 55
Seleccion de acelerac/
023 0117 desacelerac de la curva Oa3 1 0 56
S
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No. de reg- Configu- Configu-
No istro para Nombre Margen de Unidad de racign racion | Pagina
: trans- configuracién | configuracién inicial del ref.
mision usuario
Erecuenma de referencia 0.01Hz (menos
024 | 0118 |(Frecuencia de 0.00 a 400.0Hz OdleleO?l%Zgéz 6.00Hz 50
referencia de velocidad ) 0 mas)
maestra)
0.01Hz (menos
Frecuencia de referencia than 100Hz) /
025 0119 5 0.00 a 400.0Hz 0.1Hz (100Hz 0.00Hz 50
0 Mas)
0.01Hz (menos
Frecuencia de referencia de 100Hz) /
026 011A 3 0.00 a 400.0Hz 0.1Hz (100Hz 0.00Hz 50
0 mas)
0.01Hz (menos
Frecuencia de referencia de 100Hz) /
027 011B 4 0.00 a 400.0Hz 0.1Hz (100Hz 0.00Hz 50
0 mas)
0.01Hz (menos
Frecuencia de referencia de 100Hz) /
028 011icC 5 0.00 a 400.0Hz 0.1Hz (100Hz 0.00Hz 50
0 mas)
0.01Hz (menos
Frecuencia de referencia de 100Hz) /
029 011D 6 0.00 a 400.0Hz 0.1Hz (100Hz 0.00Hz 50
0 mas)
0.01Hz (menos
Frecuencia de referencia de 100Hz) /
030 011E 7 0.00 a 400.0Hz 0.1Hz (100Hz 0.00Hz 50
0 Mas)
0.01Hz (menos
Frecuencia de referencia de 100Hz) /
031 011F 8 0.00 a 400.0Hz 0.1Hz (100Hz 0.00Hz 50
0 Mas)
0.01Hz (menos
Frecuencia de referencia de 100Hz) /
032 0120 de control manual 0.00 a 400.0Hz 0.1Hz (100Hz 6.00Hz 51
0 Mas)
Limite superior de la
033 0121 frecuencia de referencia 0a110% 1% 100% 54
Limite inferior de la
034 0122 frecuencia de referencia 0aa110% 1% 0% 54
Seleccion de la unidad
para la configuracién/
035 0123 desplegado de la 0 a 3999 1 0 125
frecuencia de referencia
0 a 150% de la
Coriente nominal del corriente
036 0124 motor nominal del 0.1A (Nota 3) 90
inversor
Proteccion del motor
037 0125 térmico-electrénico 01,2 1 0 90
Seleccion del parametro
en la proteccion del . . .
038 0126 motor térmico- 1 a 60 min 1 min 8 min 90
electronico
Seleccion de la
039 0127 operacion del ventilador 0,1 1 0 92

de enfriamiento
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Segundas funciones (del parametro n050 al n079)

NUm. de Configu-
registro Margen de Unidad de Configura- | raciéon | Pagina
No. Nombre . - . . o
para trans- configuracion | configuracion |cién inicial del ref.
misién usuario
Seleccion de entrada 1 a 25,26
050 0132 multifuncién 1 (Nota 8) 1 1 &
051 0133 Sele_cuor'l,de entrada 1a 25,26 1 2 74
multifuncién 2 (Nota 8)
Selecciéon de entrada 0 a 25,26
2 134 : ., ’ 1 74
05 013 multifuncién 3 (Nota 8) 3
Seleccion de entrada 1a 25,26
053 0135 multifuncién 4 (Nota 8) 1 5 &
054 0136 Sele_cuor'l,de entrada 1 a 25,26 1 6 74
multifuncién 5 (Nota 8)
Seleccién de entrada 1 a 25,26
055 | 0137 1 Uitifuncion 6 (Nota 8) L ! 74
Seleccion de entrada 1a25, 26, 34
1 : ., P 1 1 74
056 0138 multifuncién 7 35 (Nota 8) 0
. . Oa7,del0a
057 0139 :}i'ﬁ;ﬁ;oc?é‘:]elsa“da 19, 20, 21 1 0 82
(Nota 8)
Seleccion de salida 0a7,della
058 013A : . 19, 20, 21 1 1 82
multifuncién 2
(Nota 8)
L, . O0Oa7,10a19,
059 o013 |>eleccion de salida 20, 21 1 2 82
multifunciéon 3
(Nota 8)
Ganancia de referencia
060 013C de frecuencia analégica 0 a255% 1% 100% 52
(FR)
Polarizacion de
061 013D [referencia de frecuencia | -100 a 100% 1% 0% 52
analdgica (FR)
Parametro de tiempo de
062 013 |lltracion de referencia | o, 5 gos 0.01s 0.10s
de frecuencia analégica
(FR)
Seleccién de operacion
064 o140 |Paralaperdidade 0,1 1 0
frecuencia de referencia
(Nota 9)
065 0141 Selepuon de salida del 01 1 0 66
monitor
066 0142 Selecuqn del elemento 0as5 1 0 65
del monitor
067 0143 Ganancia del monitor 0.00a2.00 0.01 1.00 65
Ganancia de la
068 0144 referencia de frecuencia 255 3 2550 1% 100% 29
analégica eoo a 0 0 0
(CN2 Vpul.)
Polarizacién de
069 0145 referencia de frecuencia 100 a 100% 1% 0% 29
analégica b a 0 0 ?
(CN2 Vpul.)
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No.

Num. de
registro
para trans-
misién

Nombre

Margen de
configuracién

Unidad de
configuracién

Configura-
cion inicial

Configu-
racion
del
usuario

Pagina
ref.

070

0146

Parametro de tiempo de
la filtracion de la
referencia de frecuencia
analogica (CN2 V)

0.00 a 2.00s

0.01s

0.10s

79

071

0147

Ganancia de la
referencia de frecuencia
analdgica

(CN2 Ipul.)

-255 a 255%

1%

100%

79

072

0148

Polarizacion de la
referencia de frecuencia
analdgica

(CN2 Ipul.)

-100 a 100%

1%

0%

79

073

0149

Parametro del tiempo de
filtracién de lareferencia
de frecuencia anal6gica
(CN2 Ipul.)

0.00 a 2.00s

0.01s

0.01s

074

014A

Ganancia de la
frecuencia de referencia
del tren de pulsos (RP)

0 a 255%

1%

100%

79

075

014B

Polarizacion de la
referenciaa de
frecuencia del tren de
pulsos (RP)

-100 a 100%

1%

0%

79

076

014C

Parametro de tiempo de
filtracién de la frecuencia
del tren de pulsos (RP)

0.00 a 2.00s

0.01s

0.10s

077
#2

014D

Seleccion de entrada
analdgica multifuncion

Oa4

78

078
#2

014E

Seleccién de la sefial de
entrada analdgica
multifuncién

0,1

81

079
#2

014F

Valor de la polarizacion
de frecuencia de
referencia (FBIAS)

0a50%

0.1%

10%

81
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Terceras funciones (del parametro n080 a n119)

0.1Hz (100Hz
0 Mas)

Numerode Configu-
registro Margen de Unidad de |Configura- | racion- | Pagina
No. Nombre . . . - Y
para trans- configuracion | configuracion |cién inicial del ref.
misién usuario
080 0150 Frecuencia portadora la4,7a9 1 4 (Nota 4) 68
Seleccion de operacion
081 0151 después de la pérdida 0,1,2 1 0 55
momentanea de energia
082 0152 Reinicio por fallas 0 a 10 times 1 0 60
0.01Hz (menos
083 | 0153 |Frecuenciadesalto1  [0.00 a 400.0Hz| 98 100HD T 14 5op, 60




Numerode Configu-
registro Margen de Unidad de Configura- | racién- | Pagina
No. Nombre h . . . AN
para trans- configuracién | configuracién |cion inicial del ref.
mision usuario
0.01Hz (o
. menos 100Hz)
084 0154 Frecuencia de salto 2 0.00 a 400.0Hz /0.1Hz (100Hz 0.00Hz 60
0 mas)
0.01Hz (o
. menos 100Hz)
085 0155 Frecuencia de salto 3 0.00 a 400.0Hz /0.1Hz (100Hz 0.00Hz 60
0 Mas)
Ancho de la frecuencia
086 0156 0.00 a 25.50Hz 0.01Hz 0.00Hz 60
de salto
Seleccidn de tiempo de
087 0157 operacion acumulativa 0.1 1 0 61
(Nota 9)
088 0158 Operacién acumulativa 0 a 6550 1=10H OH 61
089 | o159 [|COrmentedefrenadopor| g . 4509 1% 50% 72
inyeccién de CD
Ti f
090 | o015a ['€mpodeirenadopor |, o o0 £ 0.1s 0.0s (Nota 2) 72
inyeccion CD en el paro
Tiempo de frenado por
091 015B inyeccion de CD en el 0.0 a 25.5% 0.1s 0.0s ---
arranque
Prevencion de pérdida
092 015C de v_eloudad (limite de 0.1 1 0 88
corriente) durante la
desaceleracion
Prevencion de pérdida
de velocidad (limite de
093 015D : 30 a200% 1% 170% 86
corrientet) durante la
aceleracion
Prevencion de pérdida
094 | o1sg |develocidad (iimite de |5, 5600 1% 160% 87
corriente) durante la
marcha
0.01Hz (o
Nivel de deteccién de 0.00 a menos 100Hz)
095 015F frecuencia de torsién 400.0Hz /0.1Hz (100Hz 0.00Hz 59
0 Mas)
096 | o160 |Deteccion detorque 0a4 1 0 58
excesivo 1
097 0161 Detecplon de torque 01 1 0 58
excesivo 2
098 | o162 |Nivelde deteccion de 30 a 200% 1% 160% 58
torque excesivo
099 0163 |l'empodedeteccionde | 4,40 gg 0.1s 0.1s 58
torque excesivo
Seleccidén de la memoria
100 0164 de la frecuencia de 0,1 1 0 77
salida de retencién
Tiempo de deteccion de
101 0165 busqueda de velocidad 0.1 a 10.0s 0.1s 0.2s

(Nota 9)
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Numerode Configu-
registro Margen de Unidad de Configura- | racion- | Pagina
No. Nombre . - . - DR
para trans- configuracion | configuracion |cién inicial del ref.
mision usuario
Nivel de operacion de
102 0166 bisqueda de velocidad 0 a 200% 1% 150%
(Nota 9)
Ganancia de
103 0167 compensacion del 0.0a25 0.1 1.0 42
torque
Parametro de tiempo en
104 0168 la compensacion del 0.0 a 25.5s 0.1s 0.3s 42
torque
Pérdida de hierro en la 0.0olvr:l/éf?jgos
105 0169 ;:;)rmgeensamon del 0.0 a 6550 100W) / 1W (Nota 3) 42
q (1000W 0 mas)
106 o1ea |Deslizamientonominal | o 4 50 g, 0.1Hz (Nota 3) 44
del motor
0.001W
Resistencia del motor 0.000 a (menos de
107 oles para modelo monofésico 65.50W 10W) / 0.01W (Nota 3) 44
(10W o mas)
0.01mH
. de
| f | . (menos
108 | o016C nr]‘gtuocrtanc'a de fugas de 62508;]"4 100mH)/ | (Nota 3) 44
' 0.1mH (100mH
0 mas)
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Numerode Configu-
registro Margen de Unidad de |Configura- | racion- | Pagina
No. Nombre . - . - o
para trans- configuracién | configuracién |cién inicial del ref.
misién usuario
Limitador del voltaje de
109 016D la compensacion del 0 a 250% 1% 150% -
torque
110 | o016 |COrriente sin carga del 0a99% 1% (Nota 3) 44
motor
Ganancia de
111 016F compensacion de 0.0a25 0.1 0.0 89
deslizamiento
Tiempo de demora
primario de
112 0170 compensacion de 0.0 a 25.5s 0.1s 2.0s 89
deslizamiento
Seleccion de
compensacion de .
113 0171 deslizamiento durante la 01 1 0
regeneracion
115 Seleccion de reduccidn
#2 0173 automatica de pérdida 0,1 1 0 87
de velocidad
Tiempo de acelerac/
116 desacelerac durante la
#2 0174 prevencion de pérdida 01 1 0 88
de velocidad
Cuartas funciones (del parametro 120 a n179)
NUum. de Configu-
registrode Margen de Unidad de |Configura- | racion | Pagina
No. Nombre . - . h D
trans- configuracion | configuracién |cién inicial del ref.
misién usuario
0.01Hz (menos
Frecuencia de referencia de 100Hz) /
120 0178 9 0.00 a 400.0Hz 0.1Hz (100Hz 0.00Hz 51
0 Mas)
0.01Hz (menos
Frecuencia de referencia de 100Hz) /
121 0179 10 0.00 a 400.0Hz| "1\ (100Hz 0.00Hz 51
0 mas)
0.01Hz (menos
Frecuencia de referencia de 100Hz) /
122 017A 11 0.00 a 400.0Hz 0.1Hz (100Hz 0.00Hz 51
0 Mas)
0.01Hz (menos
Frecuencia de referencia de 100Hz) /
123 017B 12 0.00 a 400.0Hz| "1\ (100Hz 0.00Hz 51
0 mas)
0.01Hz (menos
Frecuencia de referencia de 100Hz) /
124 017C 13 0.00 a 400.0Hz 0.1Hz (100Hz 0.00Hz 51
0 Mas)
0.01Hz (menos
Frecuencia de referencia de 100Hz) /
125 017D |14 0.00 a 400.0Hz| "1\ (100Hz 0.00Hz 51
0 mas)
0.01Hz (menos
Frecuencia de referencia de 100Hz) /
126 017E 15 0.00 a 400.0Hz 0.1Hz (100Hz 0.00Hz 51
0 Mas)
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Nam. de Configu-
registrode Margen de Unidad de Configura- | raciéon | Pagina
No. Nombre . - ; - I
trans- configuracion | configuracion |cién inicial del ref.
mision usuario
0.01Hz (menos

Frecuencia de referencia de 100Hz) /

127 017F 16 0.00 a 400.0Hz 0.1Hz (100Hz 0.00Hz 51

0 Mas)

128 0180 Seleccidn de control PID 0a8 1 0 110
Ganancia de

129 0181 retroalimentacion PID 0.00 a 10.00 0.01 1.00 113

130 0182 gf)‘”anc'a proporcional 0.0 2 25.0 0.1 1.0 111

131 0183 Tiempo integral (I) 0.0 a 360.0 0.1s 1.0 111

132 0184 Tiempo derivativo (D) 0.00 a 2.50 0.01s 0.00 111

133 oigs |Alustede -100 a 100% 1% 0% 112
desplazamiento PID

134 | 0186 '(‘I')m'te superiorintegral | ;45 5 1009 1% 100% 112
Tiempo del pardmetro de

135 0187 demora primaria de 0.0 a 10.0 0.1s 0.0 112
salida PID
Seleccion de deteccion

136 0188 de perdida de salida 0.1.2 1 0 113
Nivel de deteccion de la

137 0189 pérdida de 0a100% 1% 0% 113
retroalimentacionPID
Tiempo de deteccion de

138 018A la pérdida de 0.0a 255 0.1s 1.0 113
retroalimentacion PID
Seleccion de control de

139 018B ahorro de energia (modo 0,1 1 0 105
de control V/f)

140 | o18c |Coeficiente K2 de 0.0 a 6550 0.1 (Nota 7) 105
energia
Limitador inferior del

141 018D |voltaje de ahorro de 0al120% 1% 50% 106
energia (a 60 Hz)
Limitador inferior del

142 018E |voltaje de ahorro de 0 a 25% 1% 12% 106
energia (a 6 Hz)

143 018F  |/1€mpo promedio de 1a 200 1=24ms | 1(24ms) 107
energia

144 | o190 |-IMite delvoltaje de 0a 100% 1% 0% 107
operacion de busqueda 0 0 0
Paso de voltaje de la

145 0191 operacion de busqueda 0.1 a100% 0.1% 0.5% 107
(a 100%)
Paso de voltaje de la

146 0192 operacion de basqueda 0.1 a 10.0% 0.1% 0.2% 107
(a 5%)
Escalamiento de la _ 2500

149 0195 entrada del tren de pulso 100 a 3300 1(1=10Hz) (25kHz) 85
Seccidn de frecuencia

150 0196 de salida del monitor de |0,1,6,12,24,36 --- 0 66
pulsos
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Num. de Configu-
registrode Margen de Unidad de |Configura- | racion | Pagina
No. Nombre . - . ot I
trans- configuracién | configuracién |cion inicial del ref.
misién usuario
Seleccion de deteccién
151 0197 de tiempo transcurrido 0a4 1 0 94
Seleccion de la unidad
de la frecuencia de
152 0198 referencia de ) 0,1,2,3 1 0 94
comunicaciones/monitor
de frecuencia
153 0199 Direccion esclava 0a32 1 0 94
154 | 019A |peleccion de latasade 0a3 1 2 94
155 019B Seleccion de paridad 0,1,2 1 2 94
156 | o19c |liempo de espera de 10 a 65ms 1ms 10ms 94
157 019D [Control RTS 0,1 1 0 94
Caodigo de motor (control
158 019E de ar?orro de ene(rgia) 0a70 1 (Nota 7) 105
Limite superior de voltaje
159 019F ggﬁh)orro de energia (a 0al1l20% 1% 120% 106
z
Limite superior de voltaje
160 01A0 gﬁ a)horro de energia (a 0a25% 1% 16% 106
z
Ancho de retencion de la
161 | O01A1 gg‘,eacg'ggrggé% energia | 0.a100% 1% 10% 108
busqueda
Parametro de tiempo de
162 01A2 filtrado de la deteccién 0 a 255 1=4ms 5 (20ms) 108
de energia
163 01A3 |Ganancia de salida PID 0.0 a25.0 0.1 1.0 113
Seleccion de salida de
164 01A4 Iretroalimentacion PID 0as 1 0 110
Seleccion de la
proteccion de |
165 01A5 sobrecalentamiento para 0,1 1 0 61
la resistencia de frenado
instalada (Nota 9)
Nivel de deteccién de
166 01A6 fase abierta de entrada 0 a 100% 1% 0%
(Nota 9)
Tiempo de deteccion de
167 01A7 fase abierta de entrada 0 a 255,s 1s 0,s
(Nota 9
Nivel de deteccién de
168 01A8 fase abierta de salida 0 a 100% 1% 0% ---
(Nota 9)
169 | 01A9 |fiempo.Oe delea o) @€ | 0a20s 0.1, 0.0,
1#715 Relduc_c,iéndde% la ) 0
seleccién de frecuencia
#2 01AF portadora a baja 0.1 1 (Nota 10) 70
velocidad
Seleccién de copiado de | rdy,rEd,CP
176 01BO parametros P vlyy,vA,Sng rdy 116
Prohibicién de seleccion
177 01B1 lectura de parametros 0.1 1 0 117
4SS 4 | Contiguraci
; ; espliegalas onfiguracion
178 01B2  |Historial de fallas alaema?s ot | Sooagiiatio - 36
recientes
Despliegalos 4
179 01B3  |NGm. de software infedriglré)ssdel Configuracion
: nam. de no activada - -
Software
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Notas: 1.

No inicializado por inicializacién de parametros.

2. El limite superior y la configuracion inicial del margen de configuracion

se duplican en clase 400.

3. Cambia dependiendo de la capacidad del inversor. Consulte la

siguiente péagina.

4. Cambia dependiendo de la capacidad del inversor. Consulte la pagina

64.

5. La configuracion inicial del modelo con operador JVOP-140 (con
potencibmetro) es 0. Se puede establecer la configuracién en uno por
la inicializacion de parametro.

6. Cuando cambia la seleccion del modo de control (n002), la
configuracion inicial corresponde con modo de control nim 7.

7. Cambia dependiendo de la capacidad de inversor. Consulte la pagina

101.

8. El valor de configuracion aplica s6lo para los inversores 7.5/10hp (5.5/

7.5kW) clase 200/400V.

9. El valor de los parametros aplica solo para los inversores 7.5/10hp

(5.5/7.5kW) clase 200/400V

10. “1” para inversores 7.5/10hp (5.5/7.5kW) clase 200/400V

, Modo de control V/f |Modo de control de vector
Num. Nombre (n002 = 0) (n002 = 1)
n014 [Frecuencia de salida media 1.3Hz 3.0Hz
n015 |Voltaje de frecuencia de salida media 12.0v* 11.0v*
n016 |Frecuencia de salida minima 1.3Hz 1.0Hz
n01l7 |Voltaje de frecuencia de salida minima 12v* 4.3V*
n104 Parametro de tiempo de compensacion del 0.3s 0.25
torque

n111 Gan_ancw_l de compensacién de 0.0 1.0
deslizamiento

n112 Para}metr_o de tiempo de la ganancia de 2.0s 0.25
deslizamiento

* Se duplican los valores con la clase 400V.
Configuraciones iniciales que cambian con la capacidad del inversor

Trifasico clase 200V

Nam.

Uni-

Nombre dad

Configuracion de fabrica

Capacidad del

. kW
inversor

0.1kwW

0.25kwW

0.55kW

1.1kW | 1.5kW [2.2kW

— |3.7kW | 5.5kW | 7.5kW

Corriente nominal

n036 A

del motor

0.6

1.1

1.9

3.3 6.2 8.5

- | 141 | 19.6 | 26.6

nl1l05

Pérdida de hierro
de lacompensacion | W
del torque

1.7

3.4

4.2

6.5 11.1 | 11.8

28.8 | 43.9

n106

Deslizamiento

. Hz
nominal del motor

2.5

2.6

2.9

25 2.6 2.9

15 1.3

n107

Resistencia del
motor para el
modelo
monofasico*

17.99

10.28

4.573

2.575|1.233 | 0.8

- 10.385|0.199 | 0.111

nl1l08

Inductancia de

fugas del motor MH

110.4

56.08

42.21

19.07 | 134 | 9.81

- | 6.34 | 422 | 2.65

n1l10

Corriente sin carga

0,
del motor %

72

73

62

55 45 35

26 30
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* Monofasico clase 200V

Num Nombre 32; Configuracion de fabrica
Capacidad del

- KW |0.1kW |0.25kW |0.55kW | 1.1kW | 1.5kW | 2.2kW | — |3.7kW |5.5kW | 7.5kwW

noge|Corriente nominal 1 1 g g 1.1 19 | 33 | 62 | 85 |-| 141 | 98 | 133
del motor
Pérdida de hierro

nl105 |de la compensaciéon | W 1.7 3.4 4.2 6.5 111 | 11.8 | - 19 28.8 | 43.9
del torque

n106 |PES!izamiento Hz | 25 | 2.6 29 | 25 | 26 | 29 |-| 33 | 15 | 13
nominal del motor
Resistencia del

n107 mgtdoélgarae' W |17.99 | 10.28 | 4573 |2.575 |1.233 | 0.8 |- |0.385|0.797 | 0.443
monoféasico*

n1og |Inductancia de MH | 110.4 | 56.08 | 42.21 |19.07 | 13.4 | 9.81 |- | 6.34 | 16.87 | 10.59
fugas del motor

ni1o|Cormentesincarga | o | 4, 73 62 55 45 35 |- | 32 26 30
del motor

» Trifasico clase 400V

Uni- . L L

No. Nombre dad Configuracién de fabrica
Capacidad del

- kW | — [0.37kW [0.55kW | 1.1kW | 1.5kW | 2.2kW | 3.0kW | 3.7kW | 5.5kW | 7.5kwW

noge|Coriente nominal | | | g g 1.0 16 | 31 | 42 | 70 | 70 | 9.8 | 133
del motor
Pérdida de hierro

nl105 |de lacompensacion | W | — 3.4 4.0 6.1 11.0 | 11.7 | 19.3 | 19.3 | 28.8 | 43.9
del torque

n106 |PES!izamiento Hz |- | 25 27 | 26 | 25 | 30 | 32 | 32 | 15 | 1.3
nominal del motor
Resistencia del

n107 xgglgarae' W |- | 41.97 | 19.08 | 11.22 | 5.044 | 3.244 | 1.514 | 1.514 | 0.797 | 0.443
monofasico*

n1og|/nductancia de MH | — | 224.3 | 168.8 | 80.76 | 53.25 | 40.03 | 24.84 | 24.84 | 16.87 | 10.59
fugas del motor

ni10|Corriente sincarga | o | | 44 63 52 | 45 35 | 33 33 | 26 30
del motor

* Losvaloresdelaresistencialinea alineadel motor se configuran en lamitad del valor estandar.
= Losvalores entre el modo V/f y el modo control del vector.
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Apéndice - Cumplimiento de normas Ce

Cumplimiento de normas CE - Cumplimiento con la directriz de voltaje
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T3+ Only basic insulation is provided for the control circuit terminals. Additional
insulation may be necessary in the end product.
* Short-circuit bar should be removed when connecting DC reactor.

@ Estos circuitos son peligrosos y estan separados del acceso mediante separacion
protectora.

@ Estos circuitos no estan separados de los circuitos peligrosos mediante
separacion protectora sino solo con aislamiento basico. No se puede tener
acceso a estos circuitos y éstos no deben interconectarse con ninguin circuito que
sea accesible amenos que estén aislados mediante aislamiento complementario.
S0lo se pueden conectar estos circuitos a los siguientes circuitos:

30V DC o menos (categoria de sobrevoltaje 2)
250 VAC o menos (categoria de sobrevoltaje 2)

® Estos circuitos no estan separados de |0s circuitos peligrosos por separacion
protectora sino solamente con aislamiento basico. No se puede tener acceso a
estos circuitos y no debe interconectarse con ningln circuito que sea accesible a
menos gue esten aislados de |os circuitos accesibles por aislamiento
complementario.
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Cumplimiento de normas CE-Cumplimiento con la
compatibilidad electromagnetica (EMC)

Con € fin de gjustarse alas normas de EMC se requieren métodos de uso exclusivo
paralaaplicacion del filtro de linea, blindgje de cables e instalacion del inversor. A
continuacion se describen los métodos.

El filtro delineay el inversor deben montarse en la misma placa metdlica. Debe
montarse el filtro o mas cerca del inversor que sea posible. Mantenga el cablelo mas
corto posible. La placa metalica debe asegurarse con conexion atierra. Laconexién a
tierradd filtro de lineay del inversor debe conectarse a la placa metalica con una érea
lo més amplia posible.

Para el cable de entrada de energia de linea se recomienda cable forrado por lo menos
dentro del tablero. Debe conectarse el forro del cable aunatierrasdlida. Parael cable
del motor debe utilizarse un cable forrado (max. 20m.) el forro de cable de motor se
conecta atierra en ambos extremos mediante una conexion corta utilizando un &realo
mas amplia posible.

Para una explicacion més detallada por favor consulte Creacién de productos del
inversor de YASKAWA. Confirme con ladirectriz EMC (G-TI1#99012-V7).

Lasiguientetablay cifras muestran lalistadel filtro de linea paras las normas de la
EMCy lainstalacion/cableado del inversor y del filtro de linea.

Lista del filtro de linea para cumplimiento con la EMC

Filtros de linea recomendados para VS-606 hechos por Rasmi Electronics Ltd (monofasico de 200V)

Co-

VS-606V7 Modelo rriente P(tla(sgc))s Di/:r]eDn,sK)n
(A)
CIMR-V7AUBOP1
CIMR-V7AUBOP2 RS 1010-v7 10 0.6 71 x 45 x 169
CIMR-V7AUBOP4
CIMR-V7AUBOP7 RS 1020-V7 20 1.0 111 x 50 x 169
CIMR-V7AUB1P5
CIMR-V7AUB2P2 RS 1030-Vv7 30 1.1 144 x50 x 174
CIMR-V7AUB3P7 RS 1040-V7 40 1.2 174 x50 x 174

Voltaje nominal: monoféasico de 250V de CA

Temperatura ambiental: 40°C (max.)
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Filtros de linea recomendados para VS-606V7 hechos por Rasmi Electronics Ltd (trifasico de 200V)

Co- P Di .,
VS-606 V7 Modelo rriente eso imension
(kg) A'D A
(A)
CIMR-V7AU20P1
CIMR-V7AU20P2 RS 2010-V7 10 0.8 82 x 50 x 194
CIMR-V7AU20P4
CIMR-V7AU20P7
CIMR-V7AU21P5 RS 2020-V7 16 1.0 111 x 50 x 169
CIMR-V7AU22P2
CIMR-V7AU23P7 RS 2030-V7 26 11 144 X 50 x 174

Voltaje nominal: Trifasico de 250V de CA

Temperatura ambiental: 40°C (max.)

Filtros de linea recomendados para VS-606V7 hechos por Rasmi Electronics LTD (trifasico de 400V)

Co-

VS-606 V7 Modelo rriente FEES)O Dl/:?eDn,s:)n
(A)
CIMR-V7AU40P2 RS 3005-V7 5 1.0 111 x 45 x 169
CIMR-V7AU40P4
CIMR-V7AU40P7
CIMR-V7AU41P5 RS 3010-V7 10 1.0 111 x 45 x 169
CIMR-V7AU42P2
CIMR-V7AU43P7 RS 3020-Vv7 20 1.1 144 x50 x 174
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Voltaje nominal: trifasico de 480V de CA

Temperatura ambiental: 40°C (méx.)




Installation of Line Filter
and VS-606V7 ( single phase

Appendix 1.2
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Appendix 1.3

Installation of Line Filter

and VS-606V7 (3 phase)
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Advertencias de seguridad e informacion sobre ope-

racion de inversores

Introduccion

Dependiendo de su configuracién nominal de proteccion, |as piezas de los inversores pueden tener
suegerfi cies electrizadas, no aisladasy calientes durante laoperacion. Si se albergan componentes,

debe retirarse la unidad de control o |as cubiertas terminales, lainstalacién y operacion incorrectas
pueden ocaisonar lesiones graves y dafar otrasinstalaciones. Es absolutamente esencial observar
todas |as advertencias e instrucciones del manual de operacién. Unicamente personal calificado debe
[levar a cabo lainstalacion y el mantenimiento. |EC 364 / Cenelec HD 384 o DIN VDE 0100 e IEC
664 o DIN VDE. (También deben observarse |os reglamentos aplicables de seguridad nacional y
prevencion de accidentes.) Con fines de observancia de los requerimientos de seguridad, personal
calificado se define como individuos que estén familiarizados con lainstalacion y operacion de los
convertidores y gque tienen las capaci dades adecuadas para este trabajo.

Uso adecuado para propésitos especificos

Losinversores estén disefiados para instalarse en sistemas el éctricos o maguinas eléctricas. Un
convertidor instalado en una maquina Unicamente puede activarse si lamaguina se gjusta alas
disposiciones de | as directrices estadouni denses 89-392/EEC (directrices de maguina). También debe
observarse EN 60204. Ademés el convertidor unicamente debe ser operado si se cumple con los
requisitos de ladirectriz EMC (89/336/EEC). Este convertidor de frecuencia se gjustaalos requisitos
deladirectriz de bgjo voltaje 73/23/EEC. Se han aplicado las normas de la serie prEN 50178/DIN
VDE 0160 en combinacién con EN 660439-1 / VDE 06600 Parte 500 y EN 60146 / VDE 0558. En
todo momento deben observarse | as especificaciones de la placa de caracteristicas y las
especificaciones y requisitos relacionados que se describen en la documentacion.

Transportacion y almacenamiento

Se deben observar todas las instrucciones de transportacion, almacenamiento y manejo adecuado.
Las condiciones climéticas y ambiental es deben gjustarse alos requisitos del prEN 50178.

Instalacion

Los convertidores deben instalarse y enfriarse cumpliendo con |os lineamientos de | os reglamentos
gue se mencionan en ladocumentacion. Ladireccion del flujo de aire de enfriamiento es un requisito
importante que debe observarse. Esto significaque launidad puede instalarse y operarse Unicamente
en laorientacion especificada (por ejemplo, vertical). También se deben observar todas las distancias
especificadas. Los convertidores deben protegerse contra tensiones excesivas. No se deben doblar
los componentes ni se deben cambiar |as distancias requeridas para un aislamiento adecuado. Para
evitar el riesgo de dafios por electricidad estatica, nunca toque los componentes electronicos ni los
contactos.

Conexiones eléctricas

Cuando se trabaja con equipo €l ectrizado, deben observarse todos | os reglamentos nacionales de
seguridad (por gemplo VBG 4). Lainstalacion eléctrica de las unidades debe apegarse alos
reglamentos aplicables. Para mayor informacion, consulte la documentacion. Tenga cuidado en
particular de seguir todas las instrucciones de instalacion con respecto alainmunidad adecuada del
EMC,; por g emplo, blindaje, conexion atierra, ubicacion de filtros y enrutamiento de cables. Esto
también aplica para equipo con aprobacion de CE. El cumplimiento con las delimitaciones de la
legislacion de EMC es responsabilidad del fabricante de laméguina o del sistema.

RCCB
Para obtener informacién sobre el uso de RCCB con los inversores, pdngase en contacto con €l
proveedor o representante de Y askawa.

Operacion

En algunos sistemas puede ser necesario instalar instal aciones adicional es de monitoreo y proteccion
para cumplir con los reglamentos aplicables de seguridad y prevencién de accidentes. Los Unicos
cambios que se permiten son al software de operacion de losinversores. Tome en cuenta que los
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capacitores pueden permanecer con carga el éctrica hasta por 5 minutos después de que se ha
desconectado el convertidor de frecuencia de lafuente de alimentacion. Por lo tanto, siempre debe
esperar un breve periodo antes de abrir launidad y tocar las conexiones eléctricas.

Declaracion del fabricanteen E.U.A.

Productos

Inversor estético, serie VS mini J7

Alcance

Losinversores Y ASKAWA son componentes (BDM*, definido por IEC 22g/21CDV) disefiados
exclusivamente para instalarse en maguinas o sistemas (productos finales) por re-usuarios calificados
(por g emplo, fabricantes de ingenieria mecanica).

Responsabilidad

Como fabricantes de componentes somos responsables de proveer |as instrucciones de instalacion.
Estas pueden encontrarse en la publicacién de lineamientos de instalacion G-TI1#99012-V 7 (misma
gue Y askawa proporciona gratuitamente a solicitud).

Nuestros productos han sido probados y autorizados de conformidad con los requerimientos de las
normas que se listan méas adelante. Los productos se gjustan a estas normas con sujecion ala debida
observancia de las instrucciones de instal acion que se proporcionan en la seccién 10 de este manual:

Inmunidad - Resistencia EM C de confor midad con EN50082-2 (1995)

ENV50204 (1995)

EN61000-4-2 (1996)
EN61000-4-4 (1995)
EN61000-4-6 (1996)
EN61000-4-8 (1994)

Emision - Emisiones deinterferencia EM C conforme a EN500081-2 (1993)

EN55011 (1991) Clase B Grupo 1
Cable de motor hasta 10m

Clase A Grupo 1
Cable de motor hasta 20m

Y ASKAWA Electric Europe GmbH
Am Kronberger Hang 2

65824 Schwalbach am Taunus
Germany

Siga siempretodaslasinstrucciones que se propor cionan en esta documentacion del producto

*AdU: Abkiirzung bitte kontrollieren.
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% YASKAWA
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YASKAWA ELECTRIC AMERICA, INC.

Chicago-Corporate Headquarters 2121 Norman Drive South, Waukegan, IL 60085, U.S.A.
Phone: (847) 887-7000  Fax: (847) 887-7310  Internet: http://www.yaskawa.com
MOTOMAN INC.

805 Liberty Lane, West Carrollton, OH 45449, U.S.A.

Phone: (937) 847-6200 Fax: (937) 847-6277

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION

New Pier Takeshiba South Tower, 1-16-1, Kaigan, Minatoku, Tokyo, 105-0022, Japan
Phone: 81-3-5402-4511 Fax: 81-3-5402-4580 Internet: http://www.yaskawa.co.jp
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Avenida Fagundes Filho, 620 Bairro Saude Sao Paolo-SP, Brasil CEP: 04304-000
Phone: 55-11-5071-2552 Fax: 55-11-5581-8795 E-mail: yaskawabrasil@originet.com.br
YASKAWA ELECTRIC EUROPE GmbH

Am Kronberger Hang 2, 65824 Schwalbach, Germany

Phone: 49-6196-569-300 Fax: 49-6196-888-301

MOTOMAN ROBOTICS AB

Box 504 S38525, Torsas, Sweden

Phone: 46-486-48800 Fax: 46-486-41410

MOTOMAN ROBOTEC GmbH

Kammerfeldstrabe 1, 85391 Allershausen, Germany

Phone: 49-8166-900 Fax: 49-8166-9039

YASKAWA ELECTRIC UK LTD.

1 Hunt Hill Orchardton Woods Cumbernauld, G68 9LF, Scotland, United Kingdom
Phone: 44-12-3673-5000 Fax; 44-12-3645-8182

YASKAWA ELECTRIC KOREA CORPORATION

Paik Nam Bldg. 901 188-3, 1-Ga Euljiro, Joong-Gu, Seoul, Korea

Phone: 82-2-776-7844 Fax: 82-2-753-2639

YASKAWA ELECTRIC (SINGAPORE) PTE. LTD.

Head Office: 151 Lorong Chuan, #04-01, New Tech Park Singapore 556741, SINGAPORE
Phone: 65-282-3003 Fax: 65-289-3003

TAIPEI OFFICE (AND YATEC ENGINEERING CORPORATION)

10F 146 Sung Chiang Road, Taipei, Taiwan

Phone: 886-2-2563-0010 Fax: 886-2-2567-4677

YASKAWA JASON (HK) COMPANY LIMITED

Rm. 2909-10, Hong Kong Plaza, 186-191 Connaught Road West, Hong Kong
Phone: 852-2803-2385 Fax: 852-2547-5773

BEIJING OFFICE

Room No. 301 Office Building of Beijing International Club,

21 Jianguomanwai Avenue, Beijing 100020, China

Phone: 86-10-6532-1850 Fax;: 86-10-6532-1851

SHANGHAI OFFICE

27 Hui He Road Shanghai 200437 China

Phone: 86-21-6553-6600 Fax; 86-21-6531-4242

SHANGHAI YASKAWA-TONJIM & E CO., LTD.

27 Hui He Road Shanghai 200437 China

Phone: 86-21-6533-2828 Fax: 86-21-6553-6677

BEIJING YASKAWA BEIKE AUTOMATION ENGINEERING CO., LTD.

30 Xue Yuan Road, Haidian, Beijing 100083 China

Phone: 86-10-6232-9943 Fax: 86-10-6234-5002

SHOUGANG MOTOMAN ROBOT CO., LTD.

7, Yongchang-North Street, Beijing Economic & Technological Development Area,
Beijing 100076 China

Phone: 86-10-6788-0551 Fax: 86-10-6788-2878
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